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(57) 1. Пристрій для дистанційного руйнування
конструкцій, який містить опору для конструкції,
модуль, на якому закріплена головка різання при-
строю викидання під тиском води й абразивних
часток, який відрізняється тим, що модуль вико-
наний рухливим щодо конструкції й орієнтованим у
просторі, при цьому на ньому закріплені датчик
відстані до конструкції, дозиметр і пристрій дезак-
тивації.
2. Пристрій за п.1, який відрізняється тим, що мо-
дуль занурений в рідину для руйнування зануреної
в рідину конструкції.
3. Пристрій за будь-яким з пп. 1 або 2, який відрі-
зняється тим, що він додатково містить, щонай-

менше, одну відеокамеру спостереження за конс-
трукцією.
4. Пристрій за п. 3, який відрізняється тим,  що
відеокамера спостереження розташована з мож-
ливістю спостереження рухливого модуля.
5. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим,  що
датчик відстані до конструкції виконаний у вигляді
щупа, розташованого коаксіально з головкою рі-
зання.
6. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим,  що
пристрій дезактивації виконаний у вигляді вертуш-
ки викидання струменя води під тиском.
7. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим,  що
модуль закріплений з можливістю переміщення
навколо всієї конструкції і орієнтування в будь-
якому напрямку.
8. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що він
додатково містить пристрій збору абразивних час-
ток і дрібних відходів різання.
9. Пристрій за п. 8, який відрізняється тим,  що
пристрій збору містить фільтри.
10. Пристрій за п. 9, який відрізняється тим,  що
пристрій збору містить засіб видалення осаду з
фільтрів шляхом їхнього промивання.
11. Пристрій за п. 8, який відрізняється тим,  що
пристрій збору містить пристрій розтинання стру-
меня.

Запропонований винахід стосується пристрою
для дистанційного руйнування (демонтажу) радіо-
активних конструкцій.

При виконанні операцій демонтажу радіоакти-
вних конструкцій, а також при виконанні операцій
технічного обслуговування таких конструкцій, ба-
жано робити різання дистанційно у водяному се-
редовищі або поза різними металевими конструк-
ціями досить великих розмірів, товщина яких може
досягати 200 мм і більше, які мають сильне радіо-
активне зараження. При цьому операції доводить-
ся здійснювати без можливості безпосереднього
спостереження за цим процесом.

Дійсно, операції різання таких конструкцій не-
обхідно в максимально можливому ступені робити
дистанційно, щоб уникнути радіоактивного опромі-
нення, якому неминуче буде піддаватися обслуго-
вуючий персонал. Це приводить до необхідності

розробки такого інструмента, що не тільки був би
здатний працювати в автоматичному режимі, але і
забезпечував би також збір і утилізацію часток,
стружки, осколків і аерозолей, що утворюються
при розрізуванні радіоактивних конструкцій.

За прототип винаходу прийнято пристрій для
дистанційного руйнування конструкцій, який міс-
тить опору для конструкції, модуль, на якому за-
кріплена голівка різання пристрою викидання під
тиском води й абразивних часток [1].

У цьому патенті розкритий спосіб збору відхо-
дів різання, а також піску, використовуваного в
якості абразивного матеріалу, їхнє розміщення в
спеціальних контейнерах, де відходи зберігаються
протягом необхідного часу, причому пісок у цьому
випадку служить обволікаючим матеріалом для
радіоактивних відходів і часток.

(1
9)

U
A

(1
1)

42
85

5
(1

3)
C

2



42855

2

Однак, зазначений спосіб характеризуються
не цілком задовільними можливостями різання,
особливо внаслідок обмежень, які накладаються
на переміщення сопла, що створює струмінь ріжу-
чого абразивного текучого середовища. Пристрої
подібного типу здійснюють руйнування конструкції
тільки певної форми. Крім того, дуже суттєвим не-
доліком таких пристроїв є та обставина, що шмат-
ки конструкції, які утворюються після розрізування,
іноді буває важко розподілити в контейнерах на-
лежним чином, оскільки деякі шматки в ряді випа-
дків мають підвищену радіоактивність. У цьому ви-
падку єдиний вихід полягає в тому, щоб направля-
ти такі шматки у спеціальні пристрої для їхнього
наступного збереження, якщо це дозволено, що
коштує значно дорожче.

Крім цього, недолік відомого пристрою полягає
в обмеженості його можливостей, що виражена в
неспроможності виділення конкретної форми (кон-
туру) різання зараженої конструкції та одночасного
поєднання цієї операції з процесом дезактивації, в
результаті чого до об'єктів поховання попадають
конструкції, малоушкоджені радіацією, або, навпа-
ки, такі, що потребують окремого поховання по
причині високого вмісту радіоактивних елементів.
Відсутність інформації про місцезнаходження най-
більш уражених радіацією ділянок конструкції при-
зводить до надмірних витрат дезактивуючих засо-
бів, бо в цьому випадку дезактивації підлягає вся
конструкція. Недоліком винаходу є також відсут-
ність в його складі вимірювача відстані до об'єкту,
який демонтується, що негативно впливає на точ-
ність проведення дозиметричних вимірів.

В основу винаходу поставлена задача забез-
печення високої маневреності, локалізації засто-
сування та підвищення експлуатаційних можливо-
стей пристрою для дистанційного руйнування
конструкцій шляхом виконання його рухливим і
просторово орієнтованим відносно конструкції, що
підлягає демонтуванню, та поєднання в одному
модулі датчика відстані, дозиметра і пристрою де-
зактивації, що забезпечує можливість розпізна-
вання положення і форми конструкції з будь-якого
її боку, дозволяє визначати одночасно конфігура-
цію та ступінь забрудненості окремих ділянок
конструкції і чітко виділяти траєкторію різання та
площу дезактивації, і тим самим знизити витрати
дезактивуючих речовин.

Поставлена задача досягається завдяки тому,
що в пристрої для дистанційного руйнування конс-
трукцій, який містить опору для конструкції, мо-
дуль, на якому закріплена голівка різання при-
строю викидання під тиском води й абразивних
часток, згідно винаходу, модуль виконаний рухли-
вим щодо конструкції й орієнтованим у просторі, і
на ньому закріплені датчик відстані до конструкції,
дозиметр і пристрій дезактивації, причому модуль
може бути занурений в рідину для руйнування за-
нуреної в рідину конструкції.

Пристрій додатково містить, щонайменше, од-
ну відеокамеру спостереження за конструкцією,
причому відеокамера розташована з можливістю
спостереження рухливого модуля.

У запропонованому пристрої датчик відстані
до конструкції виконаний у вигляді щупа, розташо-
ваного коаксіально з голівкою різання, пристрій
дезактивації виконаний у вигляді вертушки вики-

дання струменю води під тиском, а модуль закріп-
лений з можливістю переміщення навколо всієї
конструкції і орієнтування в будь-якому напрямку.

Крім цього, пристрій додатково містить при-
стрій збору абразивних часток і дрібних відходів
різання, який містить фільтри, засіб видалення
осаду з фільтрів шляхом їхнього промивання, та
пристрій розтинання струменю.

Винахід має можливість гарантувати задовіль-
не функціонування запропонованого пристрою при
належній якості розрізування конструкцій. При цьо-
му можна включити до складу запропонованого
пристрою крім телевізійних або інших камер спо-
стереження на відстані механічний щуп або інший
детектор, щоб розпізнати положення конструкції,
що розрізається, у просторі або її геометричну фо-
рму, а також відрегулювати відповідним чином
траєкторію переміщення ріжучого інструменту на-
віть у тому випадку, коли можна мати у своєму ро-
зпорядженні деяку вихідну інформацію про це по-
ложення, одержувану за допомогою плану розта-
шування відповідної конструкції або іншого засобу.

При використанні запропонованого винаходу
забезпечується можливість збору залишків і відхо-
дів різання, і виключається їхнє розсіювання на-
вколо пристрою.

Особливості й переваги запропонованого ви-
находу будуть краще зрозумілі з приведеного ниж-
че опису різних елементів і аспектів використання
з посиланнями на супровідні креслення, на яких:

фіг. 1 зображує схематично загальний вид при-
строю відповідно до запропонованого винаходу;

фіг. 2 зображує схематично загальний вид го-
лівки різання відповідно до винаходу;

фіг. 3 зображує схематично розріз сопла вики-
ду струменю абразивного текучого середовища
відповідно до винаходу;

фіг. 4 зображує схему пристрою збору відходів
різання відповідно до винаходу;

фіг. 5 зображує схему другого варіанта реалі-
зації пристрою відповідно до запропонованого
винаходу.

Нижче докладно описаний перший варіант ре-
алізації пристрою відповідно до запропонованого
винаходу.

Демінералізована вода, використовувана в
якості засобу різання, надходить в пристрій з роз-
подільної мережі підприємства по трубопроводі 1
(фіг. 1), у якому встановлений нагнітальний на-
сос 2. Слідом за насосом розташована батарея
фільтрів 3 і підсилювач тиску 4, що доводить тиск
води до 4000 бар. Канал високого тиску після під-
силювача 4 послідовно містить колектор 5, у якому
встановлений манометр 6 контролю тиску води, і
повертальне з'єднання 7, а потім трубопровід 8,
оснащений клапаном 9. Повертальне з'єднання 7
забезпечує можливість переміщення трубопрово-
ду 8 стосовно колектора 5.

Трубопровід 8, один кінець якого відчиняється
в атмосферу, занурюється потім у порожнину, дно
якої утворює басейн 10, де здійснюється різання.
У поданому на фіг. 1 варіанті реалізації запропоно-
ваного винаходу басейн 10 заповнюється водою
для підвищення безпеки розрізування радіоактив-
них конструкцій. Однак, заповнення цього басейну
водою не є необхідним у тому випадку, коли при-
ймаються які-небудь інші запобіжні заходи для за-
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хисту навколишнього середовища від радіоактив-
ного зараження. Пристрій відповідно до запропо-
нованого винаходу для забезпечення можливості
функціонування поза навколишнім водяним сере-
довищем описаний нижче.

На стінках порожнини встановлені дві пари ве-
ртикальних підтримуючих стійок 11, між якими пе-
рекинутий горизонтальний місток 12. Візок або ка-
ретка 13 має можливість переміщуватися уздовж
містка 12, верхня поверхня якого утворює направ-
ляючі, витягнуті в напрямку, позначеному позиці-
єю Y. Над цим візком або кареткою піднімається
поворотна башточка 14, призначена для кріплення
вертикальної телескопічної стійки 15, що прохо-
дить через поворотну башточку. Поворотна баш-
точка 14 дозволяє телескопічній стійці 15 ковзати
уздовж вертикальної осі Z і повертатися навколо
цієї осі на 360°, тобто на повний оберт. Телескопі-
чна стійка 15 проходить під місток 12 і завершу-
ється кронштейном 16, зануреним у воду, що за-
повнює, як уже було сказано вище, басейн 10.

Вертикальні стійки закріплені з можливістю пе-
реміщення в напрямку X, який перпендикулярний
напрямку Y, ковзаючи по направляючих рейках 17,
закріплених на стінках порожнини. Для забезпе-
чення різних переміщень використовують звичайні
відомі механізми, що містять приводи, шестерні,
зубчасті рейки, а також опорні ролики й башмаки
ковзання, що не показані докладно на кресленнях.
Однак, усі приводи, як і інші частини пристрою, ке-
руються погодженим чином від центрального бло-
ка керування 18, розташованого над порожниною,
що регулюється оператором.

На нижньому кінці телескопічної стійки 15
(фіг. 2) закріплена відеокамера 19, орієнтована в
похилому напрямку убік зони різання і розміщена
точно над кронштейном 16. Інша відеокамера 20
(фіг. 1) підвішена на містку 12 за кронштейном 16 і
також спрямована убік зони різання для спостере-
ження в більш загальному плані процесу різання.

Гнучкий трубопровід 21 (фіг. 2) високого тиску
розташовується уздовж телескопічної стійки 15 і
проходить із боку кронштейну 16 аж до сопла 22
викиду струменю абразивного текучого середови-
ща на кінці цього кронштейну. Гнучкий трубопро-
від 21 являє собою кінець каналу високого тис-
ку 23.

Трубопровід 8, власне кажучи, складається з
двох жорстких ділянок 24 і 25, жорстко зв'язаних
відповідно з містком і з телескопічною стійкою 15.
Ці дві жорсткі ділянки,  зв'язані між собою другим
поворотним з'єднанням 26, що, як і гнучке поворо-
тне з'єднання 7, являє собою гнучку ділянку тру-
бопроводу високого тиску, здатну деформуватися
відповідним чином, забезпечуючи можливість не-
обхідних переміщень пристрою. Перша жорстка ді-
лянка 24 трубопроводу завершується першим гну-
чким поворотним з'єднанням 7, а друга жорстка ді-
лянка трубопроводу завершується гнучким трубо-
проводом 21. Гнучкість трубопроводу 21 дозволяє
нахиляти голівку різання 27, що розташовується
на кінці кронштейну 16, з яким голівка різання зв'я-
зана за допомогою шарнірного з'єднання, оснаще-
ного приводом, розміщеним в герметичному кор-
пусі, і розміщеним зовні зубчастим сектором 28,
що повертається разом із голівкою різання 27. В
западини зубчастого сектора за допомогою гідра-

влічного силового циліндра 29, жорстко зв'язаного
з кронштейном 16, уводиться стопорний па-
лець 30.

Таким чином, сопло 22 викиду струменю абра-
зивного текучого середовища може бути встанов-
лене з необхідним нахилом під дією приводу і за-
фіксовано в необхідному положенні шляхом уве-
дення стопорного пальця 30 у відповідну западину
зубчастого сектора. Ця можливість повороту голів-
ки різання 27 навколо горизонтальної осі на 180°
або на половину оберту між двома вертикальними
положеннями поєднується з можливістю повороту
телескопічної стійки 15 на повний оберт і дозволяє
соплу 22 викиду струменю абразивного текучого
середовища мати будь-яку просторову орієнтацію.

Гнучкий трубопровід 21 (фіг.  3)  закінчується в
соплі 22 і перед соплом нагнітання 31, виготовле-
ним із сапфіра або кераміки, що приблизно фор-
мує поперечний перетин струменю води, що вихо-
дить із нього. Спрямівний струмінь 32 установле-
ний на виході сопла 22 і відділений від сопла на-
гнітання 31 камерою 33. При цьому вона утримує
краплі води. У камеру 33 виходить похило стосов-
но осі струменю води канал подачі піску, який у
цьому місці змішується зі струменем води, що на-
буває абразивних властивостей на виході із соп-
ла 22.

Інша частина контуру подачі піску містить ка-
нал 34  (фіг.  1),  який являє собою вихідний канал
невеликого живильного бункера 35, що розташо-
вується над цим вихідним каналом і утримується
на вершині телескопічної стійки 15. Бункер 35 має
відносно невеликі розміри, його ємність становить
декілька літрів, і призначений для забезпечення рі-
вномірності подачі піску, що надходить в малий
бункер із великого бункера 36, який розташовуєть-
ся над порожниною, по каналу 37 великого попе-
речного перетину. Канали 34 і 37 подачі піску ос-
нащені автоматизованими клапанами 38 і 39, що
можуть відчинятися й закриватися по командах, які
надходять із блоку керування 18.

Струмінь води і піску під тиском направляється
на підлягаючу розрізуванню конструкцію 40, попе-
редньо розміщену на опорі 41, що встановлена на
дні басейну 10. Важливим і цікавим елементом за-
пропонованого винаходу є індукційний щуп, який
завершується трубкою 42, частина якої являє со-
бою постійний магніт і проходить на кінці голівки
різання 27. Цей щуп, крізь який проходить абрази-
вний струмінь води з піском, використовується для
того, щоб розпізнати контактним способом форму
й положення підлягаючої різанню конструкції 40,
яке, зрозуміло, заздалегідь невідомо. Трубка 42
просувається вперед у напрямку до конструкції 40
аж до торкання з нею в одній або в декількох точ-
ках для повідомлення положення конструкції у
блок керування 18 пристрою. Для цього викорис-
товують усі можливі переміщення голівки різан-
ня 27, здійснювані за допомогою механізмів, що
зв'язують голівку різання з нерухомими частинами
пристрою.

Робочий хід по кожному з трьох взаємно пер-
пендикулярних напрямків X,  Y  і Z  становить,  зви-
чайно, декілька метрів для того, щоб сопло 22 ма-
ло можливість зробити повний оберт навколо під-
лягаючій розрізуванню конструкції 40. Такі виміри
щупом здійснюються на всіх поверхнях конструк-
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ції 40, оскільки голівка різання 27 може бути орієн-
тованим у будь-якому напрямку. Механічний кон-
такт із конструкцією 40 виявляється магнітним да-
тчиком, закріпленим на соплі 22 і чутливим до пе-
реміщення трубки 42, яка у противному випадку
утримується у максимально висунутому положенні
за допомогою поворотної пружини 43, що розта-
шовується за трубкою й упирається у голівку рі-
зання 27 навколо сопла 22.

Абразивний струмінь води з піском викидаєть-
ся в напрямку конструкції 40 по траєкторії, обумо-
вленій оператором. Траєкторія абразивного стру-
меню враховує площини конструкції 40, що спо-
стерігаються відеокамерами 19 і 20, а також інфо-
рмацію, що видається індукційним щупом.

Відомо, що струмінь рідини під досить вели-
ким тиском досить легко ріже деякі матеріали. Та-
кий струмінь може різати навіть дуже тверді мате-
ріали досить великої товщини і будь-якої природи,
якщо в цей струмінь рідини додати ті або інші аб-
разивні частки. Корисно, однак, збирати ці частки
після їхнього використання,  а також збирати від-
ходи різання, як про це уже було сказано вище.

Для збору таких часток використовують спеці-
альний пристрій, розташований за конструкцією 40
(фіг. 4) стосовно сопла 22 у напрямку викидання
струменю води. Цей пристрій збору часток містить
опорну раму 44 із колесами 45, що служать напра-
вляючими для конструкції 40, коли вона опуска-
ється, і насос 46, що обладнаний на усмоктуваль-
ному кінці збірним розтрубом 47, який відчиняєть-
ся в напрямку конструкції 40, що розрізується, і рі-
жучого струменю.

У процесі функціонування пристрою вода, пі-
сок і частки відходів різання засмоктуються насо-
сом 46 у розтруб 47 і відводяться з басейну 10 за
допомогою петлеподібного трубопроводу, що на-
правляє воду назад у басейн 10 після її очищення
й фільтрації.

Петлеподібний трубопровід містить вхідну ді-
лянку 48, яка завершується в пісковому фільтрі 49
у його вершині розпилювачем 50, що розсіює воду
і її вміст на піщаний шар 51, на розподільній сіт-
ці 52.  Вода,  з якої відділені найбільш великі част-
ки, затримані сіткою 52 і пісчаним шаром 51, стікає
на дно піскового фільтра 49 і подається у проміжну
ділянку 53 петлеподібного трубопроводу, по якому
доходить до донної частини фільтра 54 зі свічами.
Потім вода піднімається нагору, проходячи через
фільтрувальну сітку 55, оснащену отворами, у
яких розміщені пористі патрони циліндричної фо-
рми, заповнені подрібненою смолою, і утворюючі
фільтрувальні свічі 56. Через отвори вода прохо-
дить через фільтрувальну сітку 55 у тих місцях, де
установлені фільтрувальні свічі 56. Проходячи че-
рез ці фільтрувальні свічі, вода звільняється від
останніх забруднюючих її часток у подрібненій
смолі. Після цього вода надходить у вихідну ділян-
ку 57 петлеподібного трубопроводу і повертається
в басейн 10 (не показане).

Однак, фільтри 49 і 54 необхідно періодично
очищати від включень, що можуть привести до за-
купорювання. Для цього фільтри ізолюють від ін-
шої частини петлеподібного трубопроводу, закри-
ваючи клапани 58, 59 і 60, установлені відповідно
на ділянках 48, 53 і 57. Пісковий фільтр 49 очищу-
ється шляхом промивання водою, що надходить із

резервуара 61 і піднімається по трубопроводі про-
мивання, 62, який відчиняється в донній частині
фільтра. Промивна вода піднімається до фільтра
під дією нагнітального насосу 63 після відкриття
клапану 64 і проходить через пісчаний шар 54 у
напрямку знизу нагору, після чого надходить у зли-
вальний трубопровід 65, що починається у верхній
частині фільтра 49 при відкритому клапані 66. Від-
фільтровані включення захоплюються потоком
промивної води у відстійник 67, що розташований
на протилежному кінці зливального трубопрово-
ду 65. Ефективність промивання піскового фільтра
може бути підвищена за допомогою контуру над-
дуву 68, який зв'язаний з донною частиною фільт-
ра 49 і створює в його донній частині надлишковий
тиск повітря за допомогою повітряного трубопро-
воду 69, що в інший час перекритий спеціальним
клапаном 70. Згаданий резервуар 64, трубопро-
від 62, насос 63, зливальний трубопровід 65 та ко-
нтур наддуву 68 разом з трубопроводом 69 висту-
пають як засіб видалення осаду з фільтрів,  що
очищує останні шляхом промивання.

Фільтрувальні свічі 56 підвішені на фільтрува-
льній сітці 55 за допомогою зв'язків відносно неве-
ликої міцності, але можуть бути видалені разом із
затриманими цими фільтрами забрудненнями
шляхом їхнього втягування або усмоктування ін-
шим зливальним трубопроводом 71, перекриваю-
чий клапан 72 якого в цьому випадку повинний бу-
ти відкритий. Рідина, що знаходиться у фільтрі 54
поверх свіч,  виштовхує їх і змушує падати через
цей трубопровід 71 в інший бак відстійника 73. По-
тім на місце старих установлюються нові фільтру-
вальні свічі 56.

Дозиметр 74 (фіг. 2) спрямований убік конс-
трукції 40 і вимірює рівень її радіоактивного зара-
ження. У результаті такого виміру можна пустити в
хід пристрій дезактивації 75, активний елемент
якого являє собою вертушку 76, утворену трубкою,
що закінчується на протилежних кінцях двома по-
хилими соплами 77, орієнтованими у протилежних
напрямках, щоб витрата води, що надходить через
відгалуження 78 від гнучкого трубопроводу 21 і
проходить усередині вертушки 76, створювала
крутильний момент, прикладений до вертушки.
Крутильний момент змушує вертушку обертатися
на підставі пристрою дезактивації 75, при цьому з
двох боків вертушки під великим тиском викида-
ється обертовий струмінь води. Пристрій дезакти-
вації розташовується таким чином, щоб струмінь
води ніколи не перетинався з елементами теле-
скопічної стійки 15, кронштейну 16 або голівки рі-
зання 27. Струм проходить у площині збоку від
кронштейну 16 і голівки різання 27 і вдаряється в
підлягаючу різанню конструкцію 40 на частині сво-
го кутового ходу, що дозволяє частково очистити
конструкцію від налиплих на неї радіоактивних ма-
теріалів.

У кращому варіанті реалізації пристрій дезак-
тивації 75 встановлений у передній частині при-
строю і може бути розміщений поруч із соплом 22.
Крім того, дозиметр 74 установлений якнайближче
до конструкції 40. Найкраще можливе розташу-
вання має сопло 22, охоплене дозиметром 74 і
пристроєм дезактивації 75 із двох боків, причому
сопло 22 злегка висунуто вперед стосовно цих
елементів.
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Після розпізнавання форми й положення конс-
трукції 40  за допомогою щупа індукційного типу й
підготовки траєкторії різання або навіть у процесі
цього розпізнавання форми при допомозі створен-
ня плану різання, за яким може йти етап коректу-
вання цього плану на основі результатів розпізна-
вання форми й визначення просторового поло-
ження конструкції, здійснюють вимір ступеню ра-
діоактивного зараження конструкції 40 за допомо-
гою дозиметра 74. Якщо за результатами цих ви-
мірів приймається рішення про необхідність дезак-
тивації конструкції, дезактивація здійснюється пе-
ред початком різання і полягає у запуску або при-
веденні в дію вертушки 76  перед занадто сильно
забрудненими радіоактивними речовинами ділян-
ками конструкції 40. Дезактивація здійснюється аж
до того моменту, коли дозиметр 74 виявить, що
ступінь радіоактивного забруднення знизилася до
деякого прийнятного рівня.

Можна також робити дезактивацію всієї конс-
трукції, після якої здійснюють нові виміри. За ре-
зультатами цих повторних вимірів ділянки конс-
трукції, що опинилися недезактивованими в доста-
тньому ступені, піддаються повторному впливу по-
тужного струменю води від пристрою дезактива-
ції 75. Тільки після цього продовжується різання
конструкції 40.

Коли той або інший шматок конструкції 40 ви-
являється відділеним, він зачіпається стопором,
піднімається нагору і витягається з басейну 10, пі-
сля чого міститься в контейнер збереження за до-
помогою мостового крана або іншого пристрою
подібного типу.

Таким чином, об'єднання пристрою дезактива-
ції 75, дозиметра 74 і сопла 22 на тому самому ру-
хливому кронштейні дозволяє швидко, надійно й
селективне робити дезактивацію підлягаючої роз-
різуванню конструкції, що більш важко зробити за
допомогою тільки одного пристрою дезактивації,
який буде функціонувати значно більш тривалий
час для більшої надійності при відсутності дозиме-
тра для виміру початкового ступеню радіоактивно-
го забруднення, а потім і ступеню його зменшення,
і при відсутності датчика,  що дозволяє бути упев-
неним у надійній дезактивації.

Запропонований винахід дозволяє не вирізати
з конструкції шматків, ступінь радіоактивного за-
бруднення яких буде перевищувати деякий зада-
ний розмір і наступна обробка яких унаслідок цьо-
го буде проблематичною.

На фіг. 5 показане використання запропонова-
ного винаходу для різання радіоактивних констру-
кцій, не вміщених у водяне середовище дезакти-
ваційного басейну. Деякі з елементів пристрою ві-
дповідно до запропонованого варіанта залиша-
ються без змін, зокрема, голівка різання 27, труб-
ка 42 індукційного щупа й елементи, що забезпе-
чують створення абразивного струменю текучого

середовища й просторові переміщення голівки рі-
зання 27.

У цьому варіанті реалізації підлягаюча різанню
конструкція 40 установлюється на пристрій розти-
нання струменю 79 у формі піддона, днище якого
покрито шипами пірамідальної форми, об які роз-
бивається струмінь води, утрачаючи при цьому
свою енергію. Вода стікає між шипами на дно під-
дону і проходить через сітку попереднього фільт-
рування 80, що затримує найбільш великі частки
включень. Потім вода потрапляє у лійку 81, а з неї
у фільтр 82, здатний затримати тверді частки з ді-
аметром від 5 до 100 мкм, що залишаються у фі-
льтрувальній чаші 83, підвішеній над дном фільт-
ра 82 і утворюючий активний елемент фільтра.

Відфільтрована й очищена вода виходить із
фільтрувальної чаші 83, стікає на дно фільтра 82 і
витікає потім через трубопровід 84, який може бу-
ти перекритий за допомогою клапана 85 і який за-
вершується зливальною установкою. Періодичне
відкриття клапанна 85 дозволяє звільняти
фільтр 82 від рідини, що зібралася в ньому.

Іншим важливим елементом, який був модер-
нізований у цьому варіанті пристрою відповідно до
запропонованого винаходу, є пристрій збору від-
ходів різання за допомогою усмоктування, що за-
кінчується дзвоном 86, який охоплює голівку різан-
ня 27 таким чином, щоб перекрити частину конс-
трукції 40.

Розтруб 87 відчиняється у внутрішній об'єм,
охоплений дзвоном 86, і дозволяє відсмоктати з
нього аерозолі, що утворюються у процесі різання.
Інший кінець розтруба зв'язаний з відцентровим
фільтром 88, оснащеним внутрішнім фільтруваль-
ним мішком 90, що дозволяє зібрати частки піску й
відходи різання. Вода, яка витікає з фільтруваль-
ного мішка 90, періодично витікає з відцентрового
фільтра 88 через трубопровід 91, що веде у вузол
зливу, за умови відкриття клапана перекриття 92.
У момент зливу води з відцентрового фільтра 88
перекривають клапан 93, що розташовується у
трубопроводі усмоктування 94, у верхній частині
відцентрового фільтра 88. Через трубопровід ще
вологе повітря покидає відцентровий фільтр і по-
трапляє в сепаратор 95 відділення вологи з повіт-
ря. У донній частині сепаратора є трубопровід 96,
зв'язаний з установкою зливу, трубопровід 96 мо-
же бути перекритий за допомогою клапана 97. На
виході сепаратора 95 сухе повітря проходить че-
рез трубопровід 98, оснащений клапаном 99, при-
значеним для перекриття в разі потреби, і потрап-
ляє в усмоктувальний вентилятор 100, після чого
віддалюється у вихідний трубопровід 101.

Пристрій може цілком обробити частини ядер-
них реакторів, включаючи частини, які є найбільш
товстими і мають найбільш складну форму. Розрі-
зуванню за допомогою такого пристрою можуть
бути піддані метали, кераміка й скло.
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