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креплена к шкиву 5, а вторая 7 выполнена с
хвостовиком, входящим в ступицу, проме-
жуточную шестерню 8, хвостовик которой
размещен на стойке велосипеда в подшип-
никах, гибкие элементы 9. взаимосвязанные
с подвесными роликами 10, серьгой 11, шки-
вом 12

Привод работает следующим образом.
При прикладывании усилия на серьгу 11

происходит разматывание гибкого элемен-
та 9 со шкива 5, в это время шкив провер-
нется по часовой стрелке. Крутящий момент
будет передаваться на колесо велосипеда
через обгонную муфту 4. Одновременно бу-
дет поворачиваться шкив 12, наматывая
гибкий элемент в противоположном направ-
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лении по отношению к шкиву 5. Обгонная
муфта 4 в это время совершает холостой
ход.  При нажатии на серьгу 11 гибкий эле-
мент будет разматываться со шкива 5, пово-
рач ив ая его, а шес терн и 6, 7 и 8
преобразовывают направление вращения и
через обгонную муфту 4 передают крутящее
усилие на колесо велосипеда, в эти время
происходит наматывание гибкого элемента
на шкив 5. Обгонная му фта 4 в это время
совершает холостой ход. Предложенное
техническое решение по ера нению с про-
тотипом в значительной мере повысит коэф-
фициент полезного действия при передаче
крутящего момента на колесо, а также он
более безопасен в рабое, значите/а но уп-
рощает конструкцию велосипеда.
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(57) Привод для велосипеда, содержащий
ось колеса со ступицей, закрепленные на
раме, шкивы, закрепленные на оси по обе
стороны ступицы, снабженные гибкими эле-

ментами, взаимосвязанные с  роликами,
смонтированными в верхней части рамы,
шестернями, расположенными на оси и свя-
занными со шкивами, при этом конец гибко-
го элемента закреплен на шкиву, а второй
снабжен серьгой, о т л и ч а ю щ и й с я  тем,
что одна из шестерен жестко прикреплена к
шкиву, а вторая выполнена с хвостовиком,
размещенным на оси для взаимодействия
со ступицей, а промежуточная шестерня вы-
полнена с хвостовиком, который размещен
на стойке рамы в подшипниках, для взаимо-
действия с каждой из указанных ранее шес-
терен.

Изобретение относится к области ма-
шиностроения и может быть использовано
в веломобильных, электрогенераторах и
других механизмах, снабженных мускуль-
ным приводом.

Известный велосипедный привод вклю-
чает в себя ось колеса со ступицей, закреп-
ленный на раме, шкивы, закрепленные на
оси по обе стороны ступицы, снабженные
гибкими элементами, взаимосвязанными с
роликами, смонтированными в верхней час-
ти рамы шестернями, расположенными на
оси и связанными со шкивами,  при этом
конец гибкого элемента, закреплен на шки-
ве, а второй снабжен серьгой.

Недостатком известного технического
решения является сложность и громоздкая
конструкция.

Целью заявленного технического реше-
ния является упрощение конструкции.

Поставленная цель достигается тем, что
привод, содержащий колеса со ступицей,

закрепленных на раме, шкивы, закреплен-
ные на оси по обе стороны ступицы,
снабженные гибкими элементами, взаимо-
связанными с роликами, смонтированными
в верхней части рамы, шестернями располо-
женными на оси и связанными со шкивом,
при этом конец гибкого элемента закреплен
на шкиве, а второй снабжен серьгой, одна
из шестерен жестко прикреплена к шкиву, а
вторая выполнена с хвостовиком и разме-
щена подвижно на оси, для взаимодействия
со ступицей через обгонную муфту с проме-
жуточная шестерня выполнена с хвостови-
ком, который размещен на стойке рамы в
подшипниках, для взаимодействия с каж-
дой из указанных ранее шестерен.

На фиг. 1 представлен общий вид приво-
да в разрезе; на фиг.2 - монтажная схема.

Привод содержит ось колеса 1 со ступи-
цей 2,  закрепленных на раме 3,  ступицу об-
гонной му фты 4, шкивы 5, конические
шестерни, одна 6 из которых жестко при-
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(57) Привод для велосипеда, содержащий
ось колеса со ступицей, закрепленные на
раме, шкивы, закрепленные на оси по обе
стороны ступицы, снабженные гибкими эле-

ментами, взаимосвязанные с  роликами,
смонтированными в верхней части рамы,
шестернями, расположенными на оси и свя-
занными со шкивами, при этом конец гибко-
го элемента закреплен на шкиву, а второй
снабжен серьгой, о т л и ч а ю щ и й с я  тем,
что одна из шестерен жестко прикреплена к
шкиву, а вторая выполнена с  хвостовиком,
размещенным на оси для взаимодействия
со ступицей, а промежуточная шестерня вы-
полнена с хвостовиком, который размещен
на стойке рамы в подшипниках, для взаимо-
действия с каждой из указанных ранее шес -
терен.

Изобретение относится к области ма-
шиностроения и может быть использовано
в веломобильных, электрогенераторах и
других механизмах, снабженных мускуль-
ным приводом.

Известный велосипедный привод вклю-
чает в себя ось колеса со ступицей, закреп-
ленный на раме, шкивы, закрепленные на
оси по обе стороны ступицы, снабженные
гибкими элементами, взаимосвязанными с
роликами, смонтированными в верхней час-
ти рамы шестернями, расположенными на
оси и связанными со шкивами, при этом
конец гибкого элемента, закреплен на шки-
ве, а второй снабжен серьгой.

Недостатком известного технического
решения является сложность и громоздкая
конструкция.

Целью заявленного технического реше-
ния является упрощение конструкции.

Поставленная цель достигается тем, что
привод, содержащий колеса со ступицей,

закрепленных на раме, шкивы, закреплен-
ные на оси по обе стороны ступицы,
снабженные гибкими элементами, взаимо-
связанными с роликами, смонтированными
в верхней части рамы, шестернями располо-
женными на оси и связанными со шкивом,
при этом конец гибкого элемента закреплен
на шкиве, а второй снабжен серьгой, одна
из шестерен жестко прикреплена к шкиву,  а
вторая выполнена с хвостовиком и разме-
щена подвижно на оси, для взаимодействия
со ступицей через обгонную муфту с проме-
жуточная шестерня выполнена с хвостови-
ком, который размещен на стойке рамы в
подшипниках,  для взаимодействия с каж-
дой из указанных ранее шестерен.

И& фиг.1 представлен общий вид приво-
да в разрезе; на фиг.2 - монтажная схема.

Привод содержит ось колеса 1 со ступи-
цей 2, закрепленных на раме 3, ступицу об-
гонной  му фты 4, шкивы 5, конические
шестерни, одна 6 из которых жестко при-
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креплена к шкиву 5, а вторая 7 выполнена с
хвостовиком, входящим в ступицу, проме-
жуточную шестерню 8, хвостовик которой
размещен на стойке велосипеда в подшип-
никах, гибкие элементы 9, взаимосвязанные
с подвесными роликами 10, серьгой 11, шки-
вом 12.

Привод работает следующим образом.
При прикладывании усилия на серьгу 11

происходит разматывание гибкого элемен-
та 9 со шкива 5, в это время шкив провер-
нется по часовой стрелке. Крутящий момент
будет передаваться на колесо велосипеда
через обгонную муфту 4. Одновременно бу-
дет поворачиваться шкив 12, наматывая
гибкий элемент в противоположном направ-
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лении по отношению к шкиву 5. Обгонная
муфта 4 в это время совершает холостой
ход.  При нажатии на серьгу 11 гибкий эле-
мент будет разматываться со шкива 5, пово-
рач ивая  ег о, а  шес терн и 6, 7 и 8
преобразовывают направление вращения и
через обгонную муфту 4 передают крутящее
усилие на колесо велосипеда, в этг> время
происходит наматывание гибкого элемента
на шкив 5.  Обгонная муфта 4 в это время
совершает холостой ход. Предложенное
техническое решение по сравнению с про-
тотипом в значительной мере повысит коэф-
фициент полезного действия при передаче
крутящего момента на колесо, а также он
более безопасен в рабо е, значите/ но уп-
рощает конструкцию велосипеда.
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(57) Привод для  велосипеда, содержащий
ось колеса со ступицей, закрепленные на
раме, шкивы, закрепленные на оси по обе
стороны ступицы, снабженные гибкими эле-

ментами, взаимосвязанные с  роликами,
смонтированными в верхней части рамы,
шестернями, расположенными на оси и свя-
занными со шкивами,  при этом конец гибко-
го элемента закреплен на шкиву, а второй
снабжен серьгой, о т л и ч а ю щ и й с я  тем,
что одна из шестерен жестко прикреплена к
шкиву, а вторая выполнена с хвостовиком,
размещенным на оси для взаимодействия
со ступицей, а промежуточная шестерня вы-
полнена с хвостовиком, который размещен
на стойке рамы в подшипниках, для взаимо-
действия с каждой из указанных ранее шес -
терен.

Изобретение относится к области ма-
шиностроения и может быть использовано
в веломобильных, электрогенераторах и
других механизмах, снабженных мускуль-
ным приводом.

Известный велосипедный привод вклю-
чает в себя ось колеса со ступицей, закреп-
ленный на раме, шкивы, закрепленные на
оси по обе стороны ступицы, снабженные
гибкими элементами, взаимосвязанными с
роликами, смонтированными в верхней час-
ти рамы шестернями, расположенными на
оси и связанными со шкивами,  при этом
конец гибкого элемента, закреплен на шки-
ве, а второй снабжен серьгой.

Недостатком известного технического
решения является сложность и громоздкая
конструкция.

Целью заявленного технического реше-
ния является упрощение конструкции.

Поставленная цель достигается тем, что
привод, содержащий колеса со ступицей,

закрепленных на раме, шкивы, закреплен-
ные на оси по обе стороны ступицы,
снабженные гибкими элементами, взаимо-
связанными с роликами, смонтированными
в верхней части рамы, шестернями располо-
женными на оси и связанными со шкивом,
при этом конец гибкого элемента закреплен
на шкиве, а второй снабжен серьгой, одна
из шестерен жестко прикреплена к шкиву, а
вторая выполнена с хвостовиком и разме-
щена подвижно на оси, для взаимодействия
со ступицей через обгонную муфту с проме-
жуточная шестерня выполнена с хвостови-
ком, который размещен на стойке рамы в
подшипниках, для взаимодействия с каж-
дой из указанных ранее шестерен.

На фиг. 1 представлен общий вид приво-
да в разрезе; на фиг.2 - монтажная схема.

Привод содержит ось колеса 1 со ступи-
цей 2, закрепленных на раме 3, ступицу об-
гонной му фты 4, шкивы 5, конические
шестерни, одна 6 из которых жестко при-
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креплена к шкиву 5, а вторая 7 выполнена с
хпостовиком, входящим в ступицу, проме-
жуточную шестерню 8, хвостовик которой
размещен на стойке велосипеда в подшип-
никах, гибкие элементы 9, взаимосвязанные
с подвесными роликами 10, серьгой 11, шки-
вом 12.

Привод работает следующим образом.
При прикладывании усилия на серьгу 11

происходит разматывание гибкого элемен-
та 9 со шкива 5, в это время шкив провер-
нется по часовой стрелке. Крутящий момент
будет передаваться на колесо велосипеда
через обгонную муфту 4. Одновременно бу-
дет поворачиваться шкив 72, наматывая
гибкий элемент в противоположном направ-

10

15

лении по отношению к шкиву 5. Обгонная
муфта 4 в это время совершает холостой
ход.  При нажатии на серьгу 11 гибкий эле-
мент будет разматываться со шкива 5, пово-
рач ив ая его, а ш ес терн и 6, 7 и 8
преобразовывают направление вращения и
через обгонную муфту 4 передают крутящее
усилие на колесо велосипеда, в это время
происходит наматывание гибкого элемента
на шкив 5. Обгонная муфта 4 в это время
совершает холостой ход. Предложенное
техническое решение по ера.нению с про-
тотипом в значительной мере повысит коэф-
фициент полезного действия при передаче
крутящего момента на колесо, а также он
более безопасен в работе, значите/*, но уп-
рощает конструкцию велосипеда.
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