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загрязнения, блок формирователей
импульсов 5~8- Для повышения точнос-
ти измерений и эффективности обработ-
ки результатов в устройство введены
блок счетчиков 9-12 импульсов и ин-
терфейсный блок 13. Входы блока счет-
чиков подключены через блок формиро-
вателей 5-8 к детекторам 1 -** опреде-
ления радиоактивного загрязнения, а
выходы блока счетчиков соединены с
входом интерфейсного блока 13, имею-
щего выходы для подключения к управ-
ляющей микроЭВМ. h ил.

Изобретение относится к измерение
ям гамма-излучений радиоактивного
загрязнения местности и может быть
использовано для обнаружения терри-
торий» загрязненных радиоактивными
веществами.

Известно устройство для обнаруже-
ния радиоактивного загрязнения мест-
ности, которое содержит детектор гам-
ма-излучения, анализатор амплитуд им-
пульсов, счетно-решающее устройство,
которое состоит из блока определения
концентрации радиоактивного материа-
ла и блока компенсации. Устройство
предназначено для определения радио-
активных элементов в горных породах
при аэрогеофезическои съемке в гор-
ных условиях. Оно может обнаружить
радиоактивное загрязнение местности,
однако полученные данные требуют слож-
ного и длительного процесса расшиф-
7-92

ровки и конструктивно не позволяют
построить карту изолиний.

Наиболее близким является рентге-
нометр, предназначенный для аэрогам-
масъемки местности, загрязненной
радиоактивными веществами. Оно состо-
ит из блока детекторов гамма-излуче-
ния, который через блок формировате-
лей импульсов и пульт управления сое-
динен с фоторегистратором. Это уст-
ройство содержит также дистанцион-
ный пульт управления, отметчик вре-
мени, приставку видимой записи, пре-
образователь .

Недостатками являются невысокая
точность измерений и низкая эффектив-
ность обработки результатов обследо-
вания загрязненной местности, что
вызвано интегрированным характером
измерений и ручной обработкой полу-
ченных результатов.
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Целью изобретения является повы-^
шение точности измерений и эффектив-
ности обработки результатов путем сок-
ращения времени их обработки.

Поставленная цель достигается
тем, .что в устройстве обнаружения
радиоактивного загрязнения местности,
содержащем блок детекторов определе-
ния радиоактивного загрязнения мест-' fg
ности, блок формирователей импульсов,
устройство для регистрации излучения
и пульт управления, введены блок счет-
чиков импульсов и интерфейсный блок

;

входы блока счетчиков подключены че- 15
рез блок формирователей к блоку де-
текторов определения радиоактивного
загрязнения, а выходы блока счетчи-
ков соединены с входом интерЛейсно--
го блока, имеющего выходы для подклю- 20
чения к управляющей микроЭВМ.

На фиг.1 изображена функциональ-
ная схема устройства; на фиг.2 - схе-
ма блока формирователей импульсов;
на фиг.З и k - схема алгоритма рабо- 25
ты устройства.

Устройство состоит из блока де-
текторов ]-Ц определения радиоактив-
ного загрязнения, которые подключе-

время нового цикла измерении микро-
ЭВМ обрабатывает полученные результа-
ты, определяет, какой из детекторов
определения радиоактивного загрязне-
ния находится в линейном режиме,
нормирует результат на высотный ко-
эффициент и рыдает на- экран дисплея
в цифровом и графическом виде.

Для привязки к местности в устрой-
стве предусмотрен параллельный ввод
номера картографических съемок. Обра-
ботка результатов в плане привязки
к местности и учета высотного коэффи-
циента осуществляется по заранее сня-
тым калибровочным характеристикам
устройства. По окончании измерений
на отдельном галсе вся накопленная
информация под соответствующим шиф-
ром записывается на гибкий магнитный
диск. А по завершении облета задан-
ной территории происходит обработка
результатов по всем галсам с выдачей ,
экспресс-информации в виде карты изо-
линий распределения радиоактивных
веществ.

Для решения задачи изменен блок
формирователей импульсов и введен
блок счетчиков импульсов (использо-

ны к блоку формирователей 5-8 импуль- зо
 в а н ы с ч е т ч и к и

 известной конструкции),

сов, выходы которых соединены с вхо-
дами блока счетчиков 9~12. Каждый
счетчик 9"12 подключен к интерфейсно-
му блоку 13» который, в свою очередь,
имеет выходы ih для подключения к 25
микроЭВМ 15» оснащенной графическим
дисплеем 16, клавиатурой 17» печатаю-
щим матричным устройством 18 и на-
копителем на гибких магнитных дис-
ках 19. 40

Устройство устанавливается на всех
видах летательных аппаратов и пита-
ется от бортовой сети.

Под воздействием гамма-квантов от
поверхности заряженной местности на
детекторы 1-** определения радиоактив-
ного загрязнения образуются импуль-
сы, поступающие с выходов этих детек-
торов на входы формирователей 5~8,
где они нормализуются по амплитуде
и длительности, после чего поступают
•на входы счетчиков 9-12. Через задан-
ный интервал времени информация со
счетчиков через интерфейсный блок
13 запоминается ЭВМ. Процедура съема
информации со счетчиков 9~12 занима-
ет несколько микросекунд, что и опре-
деляет мертвое время регистрации. За

45

55

что позволило повысить точность оп-
ределения радиоактивного загрязне-
ния местности за счет перехода от
интегрального режима сбора информа-
ции к режиму реального счета импуль-
сов. Особенностью блока формировате-
лей является то, что формирователи
5, 6 и 7 выполнены по одной схеме,
а формирователь 8 зависит от типа
детектора. Выбор формирователя осу-
ществляется установкой перемычек 20-
21, 22-23» либо 20-2*1, 25-22, либо
2Я-26, 22-27-

В данном устройстве используется
ЭВМ типа ДВК-ЗМ.

Основной принцип построения ал-
горитма работы устройства основан
на максимальной автоматизации про-
цесса измерений и контроля аппарату-
ры. Поэтому выбран диалоговый режим
работы с использованием алгоритма для
селекции определенных видов рйбот.

Схема алгоритма представлена
на фиг.З, где

28 - режим калибровки и определе-
ния высотного коэффициента
необходим для калибровки всех
измерительных каналов систем,
а также определения высотного
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коэффициента для более точно-
го измерения реального заг-
рязнения местности;

7.9 - режим тестирования каналов - 5
позволяет визуально контро-
лировать численное значение
мощности дозы гамма-излуче-
ния одновременно по всем из-
мерительным каналам на экра- 10
не дисплея;

30 - режим измерения - основная
измерительная программа опре-
деления радиоактивного заг-
рязнения местности по трассе 15
заданного галса с формирова-
нием итогового массива данных
в виде поименованного файла;

31 • режим ввода карты объекта -
необходим для формирования 20
и корректировки файла коор-
динатных меток по всем гал-
сам исследуемой местности
(подготавливается перед по-
летом) ; 25

32 - режим просмотра галса - слу-
жит для визуализации накоп-
ленных данных по каждому гал-
су в графическом и цифровом
виде на экране дисплея; 30

33 - режим построения изолиний -
программа вычисления изоли-
ний с заданными значениями
мощности дозы гамма-излуче-
ний; эе

34 - режим печати карты изолиний -
вывод карты изолиний на мат-
ричное печатающее устройство
с обозначением номеров и гал-
сов основных координатных ^0
точек местности.

Основным в меню является режим
измерений.

Схема его алгоритма изображена
на фиг.4.

 4 5

Запуск этого режима начинается
с очистки экрана (35) и вывода пара-
метров измерительной системы (36).
В программе предусмотрена возмож-
ность коррекции этих параметров (37)-
В дальнейшем производится запрос но-
мера галса с последующим чтением
его характеристик из файла карты
(38), которые выводятся на экран дисп-
лея совместно с рамкой графической
визуализации поступающей информации
(39). В соответствии с заданным вре-
менным интервалом выборки информации
происходит измерение мощности дозы

50

по всем каналам K^V), после чего
считанная с детекторов информация
обрабатывается с учетом калибровоч-
ных коэффициентов с цифровой индика-
цией итоговых результатов, которые
характеризуются наименьшей ошибкой
(*Н). Этот процесс зациклен до момен-
та начала измерений {k2), которое
задает оператор. Если нет команды
оператора "конец галса" (*в) получен-
ная информация последовательно в гра-
фическом виде выводится на экран
дисплея (kk) и фиксируется как опре-
деленный элемент в массиве данных
(^5). Для фиксации определенной кар-
тографической метки предусмотрена воз-
можность записи номера метки (*t6),
которая реализуется по команде опе-
ратора "ввод координат" (V/). Процесс
измерения повторяется до ввода коман-
ды оператора "конец галса" (^3), пос-
ле чего весь накопленный массив дан-
ных по заданному галсу записывается
в виде поимениованного Файла (**8) на
магнитном носителе. В дальнейшем
оператор либо ведет измерения по
следующему галсу (^9), либо заканчи-
вает измерения с выходов в меню (50).

Изобретение обеспечивает точность
определения радиоактивного загряз-
нения местности за счет перехода от
интегрированного режима сбора инфор-
мации к режиму реального счета им-
пульсов. Высокая скорость опроса де-
текторов увеличивает пространственное
разрешение в процессе считывания ин-
формации. При этом итоговые результа-
ты регистрируются с учетом поправки
на высоту полета, а также с вычетом
естественного фона, космического из-
лучения и радиоактивного загрязне-
ния летательного аппарата.

Устройство позволяет также произво-
дить визуальный контроль поступающей
информации на экран дисплея с после-
дующей ее фиксацией на магнитных но-
сителях и параллельным выводом на
матричное печатающее устройство.

Кроме того, процесс измерений
и обработка результатов полностью
автоматизированы, что повышает точ-
ность, достоверность и скорость об-
работки результатов.

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я

Устройство для измерения степени
радиоактивного загрязнения местности,
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содержащее блок детекторов радиоак-
тивного загрязнения, выходы которого
подклочены к входам блока формирова-
телей импульсов, и регистратор из-
лучения, о т л и ч а ю щ е е с я
тем, что, с целью повышения точнос-
ти измерения, в него введены блок
счетчиков импульсов и интерфейсный
блок, а в качестве регистратора излу

чения использована микроЭВМ, первый-
четвертый выходы которой подключены
соответственно к дисплею, клавиатуре,
печатающему устройству и накопителю
на магнитных дисках

(
при этом выходы

блока формирователей импульсов че-
рез блок счетчиков подключены к вхо-
дам интерфейсного блока, присоединен-
ного выходами к входам микроЭрМ.
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