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затискачі, який обертається, багаторазового повторного крутного навантаження за рахунок 
коливання закріпленого на ньому верхнім кінцем шатуна. До нижнього кінця шатуна кріплять 
зубчатий сектор, який через рейку кінематично пов'язаний з кулісним механізмом з можливістю 
надання шатуну двосторонніх коливань з кутом відхилення його від положення рівноваги, 
рівним α, при цьому величину кута α регулюють величиною ходу рейки. 
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Корисна модель належить до механічних випробовувань матеріалів, зокрема може бути 
використана для визначення опору деревини утомленості при крученні. 

Відомий спосіб визначення опору деревини утомленості при крученні (Патент України на 
корисну модель, № 53227, G01 N3/00. Бюл. № 18 від 27.09.2010 р. МПК. Спосіб визначення 
опору деревини утомленості при крученні. О.О. Котречко), згідно з яким, один кінець 5 
горизонтально-розміщеного зразка жорстко закріплюють у нерухомому затискачі, а до другого, 
встановленого у затискачі, що обертається, прикладають односторонні багаторазові повторні 
крутні навантаження через шатун від ексцентрика. При цьому кут закручування α зразка 
навколо своєї осі визначається величиною ексцентриситету ексцентрика. 

До недоліку відомого способу можна віднести вид навантажень, які є односторонніми. На 10 
практиці в процесі експлуатації готових виробів із деревини, що працюють на утомленість при 
двосторонніх крутних навантаженнях, термін їх роботи менший в порівнянні з терміном, 
визначеним згідно з відомим способом. Крім того, для зміни величини кута закручування α 
зразка навколо своєї осі необхідно виготовляти ексцентрики з іншими значеннями величин 
ексцентриситетів. 15 

Корисною моделлю ставиться задача розширення інформативності відомого способу 
шляхом прикладання до зразка двосторонніх багаторазових повторних навантажень з 
можливістю зміни його кута закручування α навколо своєї осі в необхідних межах без 
використання ексцентриків. 

Поставлена корисною моделлю задача у способі визначення опору деревини утомленості 20 
при крученні, що включає прикладання до зразка жорсткозакріпленого одним кінцем у 
нерухомому затискачі, а другим, розміщеним у рухомому затискачі, який обертається, 
багаторазового повторного крутного навантаження за рахунок коливання закріпленого на ньому 
верхнім кінцем шатуна, згідно з корисною моделлю до нижнього кінця шатуна кріплять зубчатий 
сектор, який через рейку кінематично пов'язаний з кулісним механізмом з можливістю надання 25 
шатуну двосторонніх коливань з кутом відхилення його від положення рівноваги, рівним α, при 
цьому величину кута α регулюють величиною ходу рейки. 

На фіг. 1 - схема установки зразка у затискачах пристрою; на фіг. 2 - вид по А-А фіг. 1; на 
фіг. 3 - кінематична схема прикладання до зразка двосторонніх повторних навантажень. 

Для реалізації поставленої корисною моделлю задачі використовують пристрій, що містить 30 
нерухомий 1 і рухомий 2 затискачі для установки в них зразка 3. На рухомому затискачі 2, що 
обертається у підшипнику 4, встановлений шатун 5, до нижнього кінця якого прикріплений 
зубчатий сектор 6, кінематично пов'язаний через рейку 7 із кулісним механізмом, до складу 
якого входять куліса 8 і колісна шестірня 9. По радіальним направляючим кулісної шестірні 9 
переміщується кривошипний палець 10, з'єднаний з кулісним каменем 11, який, в свою чергу, за 35 
допомогою ковзної посадки переміщується у прорізях куліси 8. При обертанні кулісної шестірні 9 
куліса 8 передає рейці 7 зворотно-поступальний рух. Величину руху рейки 7 регулюють 
змінюючи радіус г положення кривошипного пальця 10 відносно осі його обертання. 

Визначення опору деревини утомленості при крученні здійснюють наступним чином. Зразок 
3 одним кінцем розміщують у рухомому затискачі 2, а другий його кінець жорстко кріплять у 40 
нерухомому затискачі 1. Потім, змінюючи радіус r, шляхом переміщення кривошипного пальця 
10, встановлюють величину ходу рейки 7, який відповідає необхідному куту коливання 2α 
шатуна 5, де α - кут відхилення шатуна від положення рівноваги.  

 
ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 45 

 
Спосіб визначення опору деревини утомленості при крученні, що включає прикладання до 
зразка, жорстко закріпленого одним кінцем у нерухомому затискачі, а другим, розміщеним у 
рухомому затискачі, який обертається, багаторазового повторного крутного навантаження за 
рахунок коливання закріпленого на ньому верхнім кінцем шатуна, який відрізняється тим, що 50 
до нижнього кінця шатуна кріплять зубчатий сектор, який через рейку кінематично пов'язаний з 
кулісним механізмом з можливістю надання шатуну двосторонніх коливань з кутом відхилення 
його від положення рівноваги, рівним α, при цьому величину кута α регулюють величиною ходу 
рейки.
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