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(57) 1 Пристрій для випорожнювання сміттєвих
контейнерів в нагромаджувальний контейнер з
розташованим на нагромаджувальному контейнері
підйомним пристроєм з ходовими полозками і що-
найменше одним розташованим на підйомному
пристрої поворотним пристроєм з поворотною ла-
пою, на якій розміщена підйомна рама з прий-
мальним пристроєм для захоплювання сміттєвого
контейнера, який відрізняється тим, що на пово-
ротному кронштейні розташована шарнірна чоти-
риланкова напрямна з верхнім привідним важелем
та нижнім привідним важелем, на якій встановлена
підйомна рама з приймальним пристроєм, що
верхній привідний важіль подовжений за його точ-
ку зчленування до нагромаджувального контейне-
ра і утворює керуючий важіль, поміж вільним
кінцем якого та ходовими полозками встановлений
на шарнірі циліндричний поршневий пристрій, і що
при приведенні у дію циліндричного поршневого
пристрою його точка зчленування на шарнірній
чотириланковій напрямній переміщується за дугою
окружності між обома точками зчленування
шарнірної чотириланкової напрямної на поворот-
ному кронштейні

2 Пристрій за п 1, який відрізняється тим, що

відстань обох точок зчленування шарнірної чоти-
риланкової напрямної на поворотному кронштейні
більша за довжину керуючого важеля
3 Пристрій за п 1 або 2, який відрізняється тим,
що циліндричний поршневий пристрій встановле-
но і виконано з можливістю складання приймаль-
ного пристрою на ходових полозках та розвертан-
ня приймального пристрою в завантажувальний
отвір нагромаджувального контейнера
4 Пристрій за одним з пп 1-3, який відрізняється
тим, що точка зчленування поворотного крон-
штейна розташована вище точки циліндричного
поршневого пристрою на ходових полозках
5 Пристрій за одним з пп 1-4, який відрізняється
тим, що циліндричний поршневий пристрій має
один єдиний циліндр робочої рідини
6 Пристрій за одним з пп 1 -5, який
відрізняється тим, що два поворотних кронштей-
ни та дві шарнірні чотириланкові напрямні
розміщені спарено поміж підйомною рамою та хо-
довими полозками
7 Пристрій за п 6, який відрізняється тим, що
обидва верхніх привідних важелі вигнуті за їхньою
точкою зчленування на відповідному поворотному
кронштейні і сполучені один з одним на їхніх ке-
руючих важелях, при цьому двигун робочої рідини
встановлений на шарнірах в МІСЦІ з'єднання ке-
руючого важеля
8 Пристрій за одним з пп 1-7, який відрізняється
тим, що циліндричний поршневий пристрій вико-
наний з можливістю управління за допомогою ке-
руючого пристрою, підключеного до системи
розпізнавання контейнера
9 Пристрій за одним з пп 1-8, який відрізняється
тим, що на ПІДЙОМНІЙ рамі розташований всмокту-
вальний пристрій

О
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Винахід стосується пристрою для випорожню-
вання сміттєвих контейнерів в нагромаджувальний
контейнер

Такий випорожнювальний пристрій відомий,
наприклад, з DE 36 40 132 А1 Цей підйомний при-

стрій має приймальні пристосування для сміттєвих
контейнерів, а також для двох розташованих поруч
один з одним побутових сміттєвих бачків Маленькі
побутові бачки підвішуються на гребінку-підбирач,
що закріплена на розташованому на підйомному
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пристрої поворотному пристрої, за допомогою яко-
го контейнер перекидається в нагромаджувальний
контейнер

Недолік цього відомого пристрою полягає у
тому, що пересуванням ходових полозків попере-
дньо задана і тим самим обмежена висота при-
ймального пристрою За існуючими директивами з
охорони праці СМІТТЄВІ контейнери повинні при-
йматися з землі, тобто ходові полозки повинні ма-
ти можливість виїжджати вниз настільки, щоб за-
довольнити вимогу можливості прийняття з землі
також маленьких контейнерів Ця вимога при відо-
мому пристрої задовольняється за рахунок того,
що підйомний пристрій простягається далеко вниз,
внаслідок чого, проте, істотно зменшується шля-
ховий просвіт Інший недолік можна бачити утому,
що приймач контейнерів розташований всередині
бічних напрямних рейок і тому для сміттярів
ускладнене розташування контейнера на прийма-
чі

Цей недолік, напевне, міг би усуватися за до-
помогою пристрою ВІДПОВІДНО до DE-OS 4142 307,
де приймач контейнерів виконаний висувним Цим
хоча й полегшене обслуговування, тобто підвішу-
вання контейнера на приймальний пристрій, однак
за допомогою цього відомого пристрою ще не чи-
ниться дія на недостатній або ж обмежений шля-
ховий просвіт і, разом з тим, на висоту приймача
для контейнерів, тому що приймач з його найниж-
чої точки на напрямних рейках може висуватися
лише горизонтально до контейнера

В DE-OS 26 54 542 дається опис підйомно-
перекидального пристрою з шарнірною чотирила-
нковою напрямною, на одному КІНЦІ якої встанов-
лений приймач для контейнера і яка іншим кінцем
розташована з можливістю повороту на поворот-
ному кронштейні Нижній приводний важіль по-
довжений до нагромаджувального контейнера й
утворює важіль управління, з яким взаємодіє цилі-
ндричний поршневий пристрій У складеному по-
ложенні циліндричного поршневого пристрою ша-
рнірна чотириланкова напрямна з приймачем для
контейнера повернена униз, так що може прийма-
тися контейнер У цьому положенні обидва приві-
дних важелі шарнірної чотириланкової напрямної
вказують похило униз Коли циліндричний порш-
невий пристрій висувається, приймач контейнера
за дугою окружності повертається угору доти, доки
край сміттєвого контейнера не захопить блокува-
льна планка У цьому положенні, яке також відпо-
відає вихідному положенню, циліндричний порш-
невий пристрій ще не цілком висунутий і керуючий
важіль вказує похило униз Точка дії циліндричного
поршневого пристрою на керуючому важелі утво-
рює найглибше розташовану точку пристрою і ви-
значає шляховий просвіт, який є у машини під час
руху Поршень або поршні циліндричного поршне-
вого пристрою за рахунок цього зазнає(ють) по-
шкоджень

Інший недолік цього відомого варіанта полягає
у тому, що циліндричний поршневий пристрій по-
винен мати ВІДПОВІДНО більшу довжину, так щоб
могли бути використані телескопічні циліндри

Задачею винаходу є, виходячи з DE-OS 36 40
132, поліпшити обмежений шляховий просвіт пер-
пендикулярно транспортному підіймачу і збільши-

ти рухомий простір для висоти приймання контей-
нерів на пристрої, причому керуючий пристрій зна-
чною мірою повинен бути захищений від пошко-
джень

Ця задача вирішується за допомогою при-
строю для випорожнювання сміттєвих контейнерів
в нагромаджувальний контейнер з розташованим
на нагромаджувальному контейнері підйомним
пристроєм з ходовими полозками і щонайменше
одним розташованим на підйомному пристрої по-
воротним пристроєм з поворотною лапою, на якій
розміщена підйомна рама з приймальним при-
строєм для захоплення сміттєвого контейнера,
згідно з винаходом на поворотному кронштейні
розташована шарнірна чотириланкова напрямна з
верхнім та нижнім привідним важелем, на якій
встановлена підйомна рама з приймальним при-
строєм Верхній привідний важіль за його точкою
зчленування на поворотному кронштейні подов-
жений до нагромаджувального контейнера й утво-
рює керуючий важіль, поміж вільним кінцем якого
та ходовими полозками встановлений на шарнірах
циліндричний поршневий пристрій При приведен-
ні у дію циліндричного поршневого пристрою точка
зчленування на керуючому важелі переміщається
за дугою окружності між обома точками зчлену-
вання шарнірної чотириланкової напрямної на по-
воротному кронштейні

За рахунок того, що верхній привідний важіль
подовжений, і він, таким чином, утворює плече
важеля для переміщення приймального пристрою,
точка зчленування циліндричного поршневого
пристрою лежить набагато вище, ніж це має місце
в рівні техніки, так що поршень або поршні цилінд-
ричного поршневого пристрою зазнає(ють) не на-
стільки сильних забруднень та пошкоджень Далі
за рахунок пристрою ВІДПОВІДНО ДО винаходу збі-
льшується шляховий просвіт, тому що циліндрич-
ний поршневий пристрій не виступає униз

У транспортному положенні, коли приймаль-
ний пристрій на ходових полозках знаходиться у
складеній позиції, точка зчленування циліндрично-
го поршневого пристрою знаходиться в зоні між
верхньою і нижньою точкою зчленування шарнір-
ної чотириланкової напрямної на поворотному
кронштейні та при наявності двох шарнірних чоти-
риланкових напрямних у просторі між обома шар-
нірними чотириланковими напрямними, за рахунок
чого циліндричний поршневий пристрій захищений
ще краще Цьому також сприяє те, що відстань
обох точок зчленування шарнірної чотириланкової
напрямної на поворотному кронштейні переважно
більша за довжину керуючого важеля

У цілому конструктивна довжина циліндрично-
го поршневого пристрою може бути відчутно більш
короткою, ніж у відомого пристрою, так що немає
потреби у телескопічному циліндрі Радіус траєк-
торії руху точки зчленування циліндричного порш-
невого пристрою на верхньому привідному важелі
під час всього транспортного ходу менше, ніж у
пристрою ВІДПОВІДНО до DE-OS 26 54 542

Циліндричний поршневий пристрій встановле-
ний і виконаний з можливістю складання прийма-
льного пристрою на підйомних полозках та розве-
ртання приймального пристрою в завантажуваль-
ний отвір нагромаджувального контейнера При-
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имальнии пристрій у найнижчому положенні ходо-
вих полозків може бути відвернений від них і, ра-
зом з тим, також одночасно за дугою окружності
повернений униз, так що для затискання підлягаю-
чого випорожненню контейнера підйомний при-
стрій не повинен висуватися униз так далеко, як це
було б необхідно, якби цей процес повороту не
був передбачений Ця конструкція також сприяє
збільшенню шляхового просвіту

При відкиданні приймального пристрою у при-
ймальну позицію циліндричний поршневий при-
стрій повністю прибирається Це означає, що ци-
ліндричний поршневий пристрій у складеному ста-
ні частково висунутий і при повороті сміттєвого
контейнера висувається повністю

Підйомна рама може підніматися у суміщено-
му русі після приймання сміттєвого контейнера
вже за допомогою ходових полозків підйомного
пристрою Це має перевагу, яка полягає у тому,
що блокувальне положення сміттєвого контейнера
знаходиться поза радіусом дії обслуговуючого пе-
рсоналу, за рахунок чого усувається небезпека
виникнення нещасних випадків Одночасно звідси
випливає також виграш у часі Блокування контей-
нера здійснюється перед кінцем підйому, перева-
жно між приймачем і блокувальною планкою, яка
розміщена між поворотними кронштейнами й охо-
плює край контейнера

Переважно точка зчленування поворотного
кронштейна знаходиться вище точки зчленування
циліндричного поршневого пристрою на ходових
полозках Чим більша відстань між точками зчле-
нування та чим ближче розташовується точка
зчленування циліндричного поршневого пристрою
до вертикалі, що проходить через точку зчлену-
вання поворотного кронштейна, тим більший на-
явний кут повороту при перекиданні в завантажу-
вальний отвір

Циліндричний поршневий пристрій переважно
має тільки один єдиний циліндр робочої рідини, за
рахунок чого пристрій може бути ще більш спро-
щений

З міркувань стабільності два поворотних
кронштейни та дві шарнірні чотириланкові напря-
мні можуть бути також розміщені спарено між під-
йомною рамою та ходовими полозками

Якщо це спарене розміщення скомбіноване з
двигуном робочої рідини, то обидва верхніх приві-
дних важеля позаду їхньої точки зчленування на
відповідному поворотному кронштейні переважно
вигнуті і на їхніх керуючих важелях сполучені один
з одним Двигун робочої рідини у цьому випадку
встановлений на шарнірах в МІСЦІ з'єднання керу-
ючого важеля

Циліндричний поршневий пристрій може
управлятися підключеним до системи розпізна-
вання контейнера керуючим пристроєм Переваж-
но за допомогою сигналів, що надходять від сис-
теми розпізнавання контейнера, управляється
увесь пристрій До керуючих процесів, у тому числі
стосується й того, що ходові полозки та приймаль-
ний пристрій приводяться у правильне для кожно-
го випорожнюваного сміттєвого контейнера поло-
ження Для приймання контейнера підйомна рама
вручну або шляхом розмикання контейнера чи
носія даних відводиться угору, і приймальний при-

стрій причіпляється під захват на контейнері, пе-
реважно під край контейнера

ВІДПОВІДНО ДО ТОГО, ЯКИЙ ТИП СМІТТЄВОГО кон-
тейнера був визначений системою розпізнавання
контейнерів, приводиться у дію ВІДПОВІДНИЙ заван-
тажувальний отвір Відокремлення підйомного
пристрою і поворотного пристрою має перевагу,
що полягає утому, що підйомна рама може повер-
татися на будь-якій висоті нагромаджувального
контейнера, щоб випорожнити контейнер

Переважно на ПІДЙОМНІЙ рамі розташований
всмоктувальний пристрій, який під час приймання
прилягає до корпусу сміттєвого контейнера, щоб
захистити його під час усього процесу випорожню-
вання Підлягаючий випорожнюванню сміттєвий
контейнер завдяки цьому фіксується вже заздале-
гідь, а саме раніше, ніж блокувальна планка охоп-
лює край сміттєвого контейнера і, таким чином,
блокує сміттєвий контейнер на приймальному
пристрої

Приклади конструктивного виконання винахо-
ду докладніше пояснюються нижче за допомогою
креслень, на яких показано

на фіг 1 - вигляд збоку усього пристрою випо-
рожнювання,

на фіг 2 - вигляд збоку усього пристрою випо-
рожнювання під час процесу перекидання в заван-
тажувальний отвір,

на фіг 3 - вигляд збоку пристрою з відкинутим
приймальним пристроєм,

на фіг 4а - пристрій, показаний на фіг 3, з при-
ймальним пристроєм у складеному стані,

на фіг 46 - вертикальний переріз через пока-
заний на фіг 4а пристрій, причому площина пере-
різу розміщується паралельно площині паперу, і

на фіг 5 - вигляд спереду показаного на фіг 1
пристрою

На фіг 1 подано увесь пристрій для випоро-
жювання сміттєвих контейнерів у вигляді збоку
Цей пристрій має сміттєвий контейнер 1 з кришкою
2 Нагромаджувальний контейнер 3, в який пови-
нен випорожнюватися сміттєвий контейнер 1, мо-
же бути розташований, наприклад, на СМІТТЄВІЙ
машині Завантажувальний отвір 4 передбачений
на верхньому боці нагромаджувального контейне-
ра 3, але можуть ще бути розташовані ІНШІ заван-
тажувальні отвори 4 нижче завантажувального
отвору 4, такі, як, наприклад, подано на фіг 2

На задньому боці нагромаджувального кон-
тейнера 3 на бічній СТІНЦІ 45 розташована верти-
кально спрямована рейка 46, на якій рухаються
ходові полозки 6 3 ходовими полозками 6 зачіп-
ляється трос 9, який через напрямні ролики сполу-
чений з ходовим двигуном 7 робочої рідини За
рахунок висування верхнього поршня 8а і втягу-
вання нижнього поршня 86 переміщається трос 9,
і, таким чином, ходові полозки 6 тягнуться у верти-
кальному напрямку вгору

На ходових полозках 6 розташовані два пово-
ротних кронштейна 40а,б, які через дві шарнірні
чотириланкові напрямні 30а,б сполучені з підйом-
ною рамою 11 3 шарнірних чотириланкових на-
прямних у показаному тут положенні можна бачи-
ти лише нижній привідний важіль 32а передньої
шарнірної чотириланкової напрямної 30а На хо-
дових полозках 6 розміщена, крім того, блокуваль-
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Деталі пристрою подані на фіг 3, 4а та 46
Йдеться про спарене розміщення з двома поворо-
тними кронштейнами 40а,б та двома шарнірними
чотириланковими напрямними 30а,б, з яких ВІДПО-
ВІДНО показані передні деталі і позначені літерою
а Поворотний кронштейн 40а встановлений на
шарнірах в точці зчленування 41а на ходових по-
лозках 6 і має, по суті, трапецієподібну форму
Шарнірна чотириланкова напрямна 30а утворена
верхнім привідним важелем 31а та нижнім привід-
ним важелем 32а, які сполучені на шарнірах в точ-
ках зчленування 34а та 37а на поворотному крон-
штейні 40а та на іншому КІНЦІ В точках зчленуван-
ня 35а та 36а на ПІДЙОМНІЙ рамі 11, яка на своєму
верхньому боці має гребінку-підбирач 12, яка зачі-
пляється з краєм сміттєвого контейнера 1 Далі
приймальний пристрій 10 має всмоктувальний
пристрій 13, який розташований на ПІДЙОМНІЙ рамі
11 і прилягає до корпусу контейнера та фіксує його
під дією низького тиску

Верхній привідний важіль 31а шарнірної чоти-
риланкової напрямної 30а на своєму задньому
КІНЦІ подовжений заточку зчленування 34а й утво-
рює, таким чином, керуючий важіль 33а, на КІНЦІ
якого в точці 25 встановлено на шарнірах цилінд-
ричний поршневий пристрій 21 з поршнем 23 У
показаному на фіг 3 поворотному положенні при-
ймальний пристрій 10 відкинутий від ходових по-
лозків 6, причому гребінка-підбирач 12 переміща-
ється за дугою окружності навколо точки повороту
34а За рахунок цього здійснюється не тільки рух
від ходових полозків, але й одночасно досягається
опускання приймального пристрою 10 і, таким чи-
ном, гребінки-підбирача 12 У цьому положенні
циліндричний поршневий пристрій 21 повністю
утягнений

Точка зчленування 24 циліндричного поршне-
вого пристрою 21 знаходиться на ходових полоз-
ках 6 нижче точки зчленування 41 а поворотного
кронштейна 40а Відстань між точками 24 та 41а
обрано дуже великою, причому точка зчленування
24 знаходиться майже на вертикалі 26, що прохо-
дить через точку 41а За рахунок цього створюєть-
ся дуже великий кут повороту для перекидання в
завантажувальний отвір

За рахунок того, що верхній привідний важіль
31а виконаний подовженим, точка зчленування 25
циліндричного поршневого пристрою 21 знахо-
диться вище точки зчленування 37а і, таким чи-
ном, в захищеній зоні Коли циліндричний поршне-
вий пристрій 21 висувається, точка зчленування 25
переміщається за круговою траєкторією 50, що
проходить між точками зчленування 37а та 34а

На фіг 4а показано складений стан Поршень
23 циліндричного поршневого пристрою 21 у цьо-
му положенні виведений лише частково, причому
точка зчленування 25 знаходиться між точками
зчленування 34а та 37а Це більш чітко показано
на зображенні перерізу на фіг 46, на якому шарні-
рна чотириланкова напрямна 30а не показана і
видно шарнірну чотириланкову напрямну 306 Ци-
ліндричний поршневий пристрій 21 також поданий
у перерізі, і можна бачити, що поршень 23 виведе-
ний лише частково У цьому положенні, що відпо-
відає транспортному положенню пристрою, по-

ршень 23 своєю точкою зчленування 25 знахо-
диться в захищеній зоні між шарнірними чотири-
ланковими напрямними 30а та 306 Далі
циліндричний поршневий пристрій 21 вже знахо-
диться у похилому положенні, що, зокрема, більш
прийнятне для передачі зусилля під час процесу
розвертання в завантажувальний отвір

На фіг 5 пристрій поданий у вигляді спереду
Тут йдеться про циліндричний поршневий при-
стрій, який має лише один циліндр робочої рідини,
що розташований в середині між поворотними
кронштейнами 40а та 406 Верхні привідні важелі
31а та 316 мають за їхніми точками зчленування
34а та 346 вигнуті ділянки 38а та 386, які утворю-
ють виконавчий пристрій 33а,б, що ведуть до спі-
льної точки зчленування 25 для поршня 23 За
рахунок цього створюється простий та компактний
пристрій

На фіг 5 більш чітко можна бачити всмоктува-
льний пристрій 13, який має гумове кільце, що об-
межує внутрішній простір 16, в якому знаходиться
всмоктувальний отвір 15 Якщо підлягаючий випо-
рожнюванню сміттєвий контейнер 1 своєю стінкою
прилягає до гумового кільця 14, за рахунок відсмо-
ктування через всмоктувальний отвір 15 повітря,
що знаходиться у внутрішньому просторі 16, у вну-
трішньому просторі 16 створюється низький тиск,
який притискує контейнер до гумового кільця 14

Умовні позначки
1 сміттєвий контейнер
2 приймальний край
3 нагромаджувальний контейнер
4, 4' завантажувальний отвір
5 підйомний пристрій
6 ходові полозки
7 ходовий двигун робочої рідини
8а, б поршневий шток
9 трос
10 приймальний пристрій
11 підйомна рама
12 гребінка-підбирач
13 всмоктувальний пристрій
14 гумове кільце
15 всмоктувальний отвір
16 внутрішній простір
19 блокувальна планка
20 поворотний пристрій
21 циліндричний поршневий пристрій
22 циліндр
23 поршневий шток
24а, б точка зчленування
25а, б точка зчленування
26 вертикаль
30а, б шарнірна чотириланкова напрямна
31 а, б верхній привідний важіль
32а, б нижній привідний важіль
33а, б керуючий важіль
34а, б точка зчленування
35а, б точка зчленування
36а, б точка зчленування
37а, б точка зчленування
38а, б вигнута ділянка
40а, б поворотний важіль
41 а, б точка зчленування
45 бічна стінка
46 рейка
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