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(57) 1. Способ перемещения длинномер-
ных тяжеловесных конструкций, заклю-
чающийся в том, что поочередно подни-
мают грузоподъемным средством концы
конструкции над одной из двух опор,
опирая ее на другую опору, о т л и -
ч а ю щ и й с я тем, ч т о , с целью
снижения эксплуатационных расходов
на перемещение конструкции, при подъ-
еме одного конца конструкции о с в о б о -
дившуюся опору перемещают к другой
нагруженной о п о р е , а при подъеме дру-
г о г о ее конца конструкцию вместе
с освободившейся опорой посредством
механизма перемещают от нагруженной
опоры, после ч е г о операции повторяют,
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2. Устройство для перемещения

длинномерных тяжеловесных конструк-
ций по п. 1, содержащее раму, в сред
ней части которой расположены две
опоры, а передняя часть соединена
с грузоподъемным устройством, о т-
л и ч а ю щ е . е с я тем, что,
с целью сокращения эксплуатационных
расходов на перемещение конструкции,
одна из опор выполнена подвижной
с возможностью ограниченного продоль-
ного перемещения и с механизмом ее
передвижения, соединяющим эту опору
с другой опорой.

3. Устройство по п . 2, о т л и -
ч а ю щ е е с я тем, что оно снабже-
но направляющей с ползуном, с кото-
рым шарнирно соединена подвижная опо-
ра, а механизм ее передвижения выпол-
нен из двух расположенных симметричнс
относительно оси рамы силовых ци-
линдров.

4. Способ перемещения длинйомерных
тяжеловесных конструкций, заключаю-
щийся в том, что поочередно поднима-
ют грузоподъемным средством концы
конструкции над одной из двух опор,
опирая ее на другую опору, о т л и -
ч а ю щ и й с я тем, что, с целью
унижения эксплуатационных расходов

на перемещение конструкции, при подъ-
еме одного конца конструкции освобо-
дившуюся опору фиксируют относительно
перемещаемой конструкции и перемеща-
ют к нагруженной опоре в блоке с этой
конструкцией, опуская освободившуюся
опору на грунт, а при подъеме друго-
го конца конструкцию фиксируют отно-
сительно освободившейся опоры и в бло-
ке с последней посредством механизма
передвижения перемещают от нагружен-
ной опоры, одновременно поднимая
освободившуюся опору, после чего опе-
рации повторяют.

5. Устройство для перемещения длин-
номерных тяжеловесных конструкций,
содержащее раму, в средней части ко-
торой расположены две опоры, причем
передняя часть рамы соединена с гру-
зоподъемным устройством, о т л и -
ч а ю щ е е с я тем, что, с целью
сокращения эксплуатационных расходов
на перемещение конструкции, обе опо-
ры установлены с возможностью ограни-
ченного продольного перемещения и вы-
полнены с механизмом передвижения,
соединяющим эти опоры между собой,
при этом рабочий ход механизма пере-
движения превышает величину перемеще-
ния каждой из опор,

Изобретение относится к транспорти-
рованию тяжеловесных крупногабарит-
ных грузов.

Цель изобретения - расширение об-
ласти применения и снижение эксплуа- 5
тационных расходов.

На фиг. 1 представлена кинематичес-
кая схема устройства, реализующего
способ; на фиг. 2 - схема поэтапного
перемещения конструкции; на фиг. 3 - W
кинематическая схема устройства, реа-
лизующего вариант способа; на фиг.4 -
схема поэтапного перемещения устройст-
ва реализующего вариант способа.

На левом, конце рамы 1 установлено 15
грузоподъемное средство, выполненное
в виде гидроцилиндра 2. На средней
части рамы неподвижно установлена
опора 3. Кроме того, на средней части
рамы, как на направляющей, с возмож- 26
костью продольного перемещения уста-

новлен ползун 4. На последнем, с воз-
можностью вращения относительно оси,
перпендикулярной плоскости рамы 1,
установлена подвижная опора 5. Пере-
мещение ползуна 4 ограничено упора-
ми 6 и 7 . Опоры 3 и 5 шарнирно соеди-
нены гидроцилиндрами 8 и 9, которые
расположены симметрично относительно
продольной оси рамы 1. Для уменьшения
нагрузки, воспринимаемой гидроцилинд-
ром 2, расстояние между ним и упо-
ром 7 должно быть значительно меньше,
чем расстояние от упора 7 до опоры 3.

В устройстве, реализующем вариант
способа, опора 3 установлена на ра-
ме 1 с возможностью продольного
перемещения, которое ограничено упо-
рами 10 и 11. При этом ход поршня
гидроцилиндров 8,и 9 должен превышать
величину 0L возможного перемещения каж-
дой из опор 3 и 5. Наиболее рациональ-



1230984

но, когда ход поршня гидроцилиндров 8

и 9 равен 2CU

Перемещение конструкции осуществ-

ляют следующим образом.

Конструкцию укладывают на раму 1 s

и закрепляют таким образом, чтобы

ее центр масс находился между гидроци-

линдром 2 и упором 7 в непосредст-

венной близости к этом упору. Конст-

рукцию перемещают поэтапно в следую- 10

щем порядке.

Этап I. Раму 1 поднимают гидроци-

линдром 2 до тех пор, пока опора 5

не отрывается от опорной поверхности

(земли). В этом положении опора 3 15

оказывается защемленной между рамой 1

и опорной поверхностью.

Этап II. Гидроцилиндрами 8 и 9

опору 5 перемещают относительно ра-

мы 1 до соприкосновения ползуна А 20

с упором 6.

Этап III. Раму t опускают гидро-

цилиндром 2 до тех пор, пока опора 3

не отрывается от опорной поверхности

(земли). В этом положении почти вся 25

нагрузка от массы транспортируемой

конструкции воспринимается опорой 5,

которая оказывается защемленной меж-

ду рамой 1 и опорной поверхностью.

Этап IV. При помощи гидроцинид- зо

ров 8 и 9 опору 3 вместе с рамой 1

и транспортируемой конструкцией пере-

мещают относительно опоры 5. Послед-

няя при этом остается неподвижной,

поскольку трение между ползуном 4 при.

его перемещении относительно рамы J

меньше, чем трение между опорой 5

и опорнйй поверхностью (землей). Пе-

ремещение рамы 1 осуществляют до со-

прикосновения ползуна 4 с упором 7.
 4 0

После этого весь цикл повторяется.

Поворот конструкции осуществляют не-

равномерной работой гидроцилиндров 8

и 9 во время IV этапа. При этом ра-

ма 1 совместно с транспортируемой ,*

конструкцией поворачивается относи-

тельно неподвижной опоры 5.

Перемещение конструкции в соответ-

ствии с вариантом предлагаемого спо-

'35

осуществляют поэтапно следующим

образом.

Этап I. Раму 1 поднимают гидроци-

линдром 2 до тех пор, пока опора 5

не отрывается от опорной поверхности.

В этом положении опора 3 оказывается

защемленной.

' Этап II. Гидроцилиндрами 8 и 9

опору 5 перемещают относительно ра-

мы 1 и опоры 3. После соприкосновения

ползуна А с упором 6 опора 5 переме-

щается совместно с рамой 1 и транс-

портируемой конструкцией до аоприкос-

новения упора 10 с опорой 3.

Этап III. Раму 1 опускают гидро-

цилиндром 2 до тех пор, пока опора 3

не отрывается от опорной поверхности.

В этом положении опора 5 оказывается

защемленной.

Этап IV. Гидроцилиндрами 8 и 9

опору 3 перемешают относительно ра-

мы 1 и опоры 5. После соприкоснове-

ния с упором 1t опора 3 перемещается

совместно с рамой 1 и транспортируе-

мой конструкцией до соприкосновения

упора 7 с ползуном 4. После этого

весь цикл повторяется.

Таким образом, при осуществлении

предлагаемого способа за время всего

цикла горизонтальное перемещение кон-

струкции происходит только во время

IV этапа, а при осуществлении вариан-

та способа - во время ТІ и IV этапов.

Использование предлагаемого спо-

соба и устройства для его осуществле-

ния позволяет перемещать длинномерные

конструкции в стесненных условиях,

что расширяет область применения

предлагаемого способа. Поскольку опо-

ра 3 находится на значительном удале-

нии от центра масс транспортируемой

конструкции, она воспринимает незна-

чительную часть нагрузки от массы

транспортируемой конструкции, что

позволяет использовать или грузоподъ-

емные средства меньшей грузоподъем-

ности, или увеличить массу транспор-

тируемой конструкции.
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