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(57) Спосіб виділення зображення, у якому зобра-
ження об'єкта проектують на фотодіодну матрицю,
на виході якої одержують відеосигнал у вигляді
набору значень, кожне з яких є сигналом осередку
фотодіодної матриці, який відрізняється тим, що
зазначений світловий потік другим проекційним
об'єктивом проектують на другу фотодіодну мат-
рицю, далі кожний відеосигнал перетворюють у
сигнал ліній зображення,  для чого величину кож-
ного значення відеосигналу блоком електронних
матриць порівнюють (вирахуванням) з величиною
кожного сусіднього значення відеосигналу, при
величині різниці більше граничного рівня блоком
електронних ключів пропускають зазначені зна-
чення сигналу, при цьому величина пропущених
значень сигналу однакова й вона дорівнює заданій
величині (значень сигналу ліній зображення), далі
визначають зрушення кожної точки ліній зобра-
ження другого об'єктива відносно відповідних то-
чок ліній зображення першого об'єктива, що відпо-

відно визначенню відстаней від об'єктивів до
відповідних точок існуючих фігур, для чого пере-
микають контакти виходу комутатора з кожної лінії
контактів входу, які розташовані перпендикулярно
напрямку між осями об'єктів, на контакти парале-
льних їм ліній входу в напрямку від осі другого
об'єктива на вісь першого об'єктива, при цьому
блоком електронних матриць порівнюють (вираху-
ванням) отримані величини значень сигналу ліній
зображення другого об'єктива з величинами відпо-
відних значень сигналу ліній зображення першого
об'єктива, при цьому при величині різниці, рівній
нулю, значення сигналу ліній зображення першого
блоком електронних ключів пропускають, а при
величині різниці, більшій нуля, зазначені значення
блоком електронних ключів не пропускають, далі
величини пропущених значень блоком регульова-
них індивідуальних підсилювачів змінюють на ве-
личини пропорційно моментам часу пропуску зна-
чень сигналу, що задають генератором імпульсів,
при цьому величини значень отриманого сигналу
(які відповідні лініям зображення першого об'єкти-
ва) на світлодіодній матриці мають яскравість, що
збільшується залежно від зменшення відстані від
точок ліній фігур до першого об'єктива.

Корисна модель ставиться до інформатики, і
вона може бути використана в пристрої технічного
зору транспортного засобу: автомобіля, літака,
крилатої ракети, що йде по заданому маршруті,
балістичної ракети з поділюваної на частині боє-
головкою з індивідуальним наведенням кожної
частини й у системі керування зброєю, а також для
одержання голографічних зображень, у тому числі
й у голографічному телебаченні.

Відомий пристрій розпізнавання зображення,
що містить два проекційних об'єктиви й дві фото-
діодні матриці, кожний елемент однієї фотодіодної
матриці з'єднаний у мостовій схемі паралельно з
відповідним йому елементом другий фотодіодної
матриці, і в кожну діагональ мосту елементів фо-
тодиодных матриць включений елемент матриці
модулятора світла. Відомий пристрій розпізнаван-

ня зображення працює в такий спосіб. Світлові
потоки: еталонний і розпізнаваний-проектуються
відповідними об'єктивами на фотодіодні матриці.
При однакових світлових потоках на двох відпові-
дних елементах двох фотодіодних матрицях, які
включені в мостову схему з елементом модулято-
ра світла, значення сигналу (електричний струм)
на відповідному елементі матриці модулятора сві-
тла дорівнює нулю й зазначений елементу прозо-
рий. При різних світлових потоках на зазначених
елементах фотодіодних матриць, значення сигна-
лу (струм у діагоналі мосту) більше нуля й розгля-
нутий елемент матриці модулятора світла непро-
зорий. Кількість прозорих елементів матриці
модуляторів світла реєструють фотоелементом,
що реєструє світловий потік від джерела світла,
пропущений через матрицю модулятора світла.
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При прозорості всіх елементів матриці розпізнава-
на фігура ідентична еталонній фігурі. При частко-
вій прозорості всіх елементів розпізнавана фігура
має відмінності від еталонної фігури. Докладніше
дивитися опис винаходу до авторського посвід-
чення СРСР №842871.

Недоліком відомого способу розпізнавання зо-
браження є відсутність можливості його реалізації
при близьких значеннях яскравості й кольору об'-
єкта та обстановки, наприклад при недостатній
освітленості об'єкта й обстановки в нічний час до-
би, або в замкнутому приміщенні при відсутності
освітлення, у лісі, у заростях чагарнику, у житловій
або промисловій зонах, у зонах суцільного або
аномального задимлення, запилення, пожежі, ту-
мана.

Наслідком зазначеного недоліку є відсутність
можливості застосування пристроїв технічного
зору. Застосування оптики, що просвітлює, або
приладів нічного візування, які використають ін-
фрачервоне випромінювання, нічого істотного не
дає, тому що об'єкт одночасно з обстановкою збі-
льшує свою яскравість, а пристрій технічного зору
також як і око людини й тварин сприймають його
як один об'єкт, аналогічно картині.

Загальновідомий спосіб визначення відстані
до об'єкта (точки), у якому відстань до об'єкта (то-
чки) дорівнює відношенню відстані між двома опо-
рними точками до тангенса кута між напрямками з
гіпотенузи на катет.

В основу корисної моделі поставлене завдан-
ня оптимізації Способу виділення зображення, у
якому зображення об'єкта проектують на фотодіо-
дну матрицю, на виході якої одержують відеосиг-
нал у вигляді набору значень,  кожне з яких є сиг-
налом осередку фотодіодної матриці, завдяки
тому, що зазначений світловий потік другим прое-
кційним об'єктивом проектують на другу фотодіод-
ну матрицю, далі кожний відеосигнал перетворять
у сигнал ліній зображення, для чого величину кож-
ного значення відеосигналу блоком електронних
матриць порівнюють (вирахуванням) з величиною
кожного сусіднього значення відеосигналу, при
величині різниці більше граничного рівня блоком
електронних ключів пропускають зазначені зна-
чення сигналу, при цьому величина пропущених
значень сигналу однакові й вони дорівнюють за-
даній величині (значень сигналу ліній зображення),
далі визначають зрушення кожної точки ліній зо-
браження другого об'єктива щодо відповідних то-
чок ліній зображення першого об'єктива, що відпо-
відно визначенню відстаней від об'єктивів до
відповідних точок існуючих фігур, для чого пере-
микають контакти виходу комутатора з кожної лінії
контактів входу, які розташовані перпендикулярно
напрямку між осями об'єктивів, на контакти пара-
лельних їм ліній входу в напрямку від осі другого
об'єктива на вісь першого об'єктива, при цьому
блоком електронних матриць порівнюють (вираху-
ванням ) отримані величини значень сигналу ліній
зображення другого об'єктива з величинами відпо-
відних значень сигналу ліній зображення першого
об'єктива, при цьому, при величині різниці рівної
нулю значення сигналу ліній зображення першого
об'єктива, блоком електронних ключів пропуска-

ють, а при величині різниці більшої нуля зазначе-
ним значення блоком електронних ключів не про-
пускають, далі величини пропущених значень
блоком регульованих індивідуальних підсилювачів
змінюють на величини пропорційно моментам часу
пропуску значень сигналу, що задають генерато-
ром імпульсів, при цьому величини значень отри-
маного сигналу ( які відповідні лініям зображення
першого об'єктива) на светодіодній матриці мають
яскравість,  що збільшується залежно від змен-
шення відстані від точок ліній фігур до першого
об'єктива, чим забезпечують виділення об'єктів по
величині значень сигналу, залежно від відстані до
об'єкта, і за рахунок цього розширені технічні мож-
ливості пристроїв технічного зору.

Поставлене завдання оптимізації Способом
виділення зображення, у якому зображення об'єк-
та проектують на фотодіодну матрицю, на виході
якої одержують відеосигнал у вигляді набору зна-
чень, кожне з яких є сигналом осередку фотодіод-
ної матриці, завдяки тому, що зазначений світло-
вий потік другим проекційним об'єктивом
проектують на другу фотодіодну матрицю, далі
кожний відеосигнал перетворять у сигнал ліній
зображення, для чого величину кожного значення
відеосигналу блоком електронних матриць порів-
нюють (вирахуванням) з величиною кожного сусід-
нього значення відеосигналу, при величині різниці
більше граничного рівня блоком електронних клю-
чів пропускають зазначені значення сигналу, при
цьому величина пропущених значень сигналу од-
накові й вони дорівнюють заданій величині (зна-
чень сигналу ліній зображення), далі визначають
зрушення кожної точки ліній зображення другого
об'єктива щодо відповідних точок ліній зображення
першого об'єктива, що відповідно визначенню від-
станей від об'єктивів до відповідних точок існуючих
фігур, для чого перемикають контакти виходу ко-
мутатора з кожної лінії контактів входу, які розта-
шовані перпендикулярно напрямку між осями об'-
єктивів,  на контакти паралельних їм ліній входу в
напрямку від осі другого об'єктива на вісь першого
об'єктива, при цьому блоком електронних матриць
порівнюють (вирахуванням) отримані величини
значень сигналу ліній зображення другого об'єкти-
ва з величинами відповідних значень сигналу ліній
зображення першого об'єктива, при цьому, при
величині різниці рівної нулю значення сигналу лі-
ній зображення першого об'єктива, блоком елект-
ронних ключів пропускають, а при величині різниці
більшої нуля зазначеним значення блоком елект-
ронних ключів не пропускають, далі величини про-
пущених значень блоком регульованих індивідуа-
льних підсилювачів змінюють на величини
пропорційно моментам часу пропуску значень сиг-
налу, що задають генератором імпульсів, при
цьому величини значень отриманого сигналу (які
відповідні лініям зображення першого об'єктива)
на світлодіодній матриці мають яскравість, що
збільшується залежно від зменшення відстані від
точок ліній фігур до першого об'єктива.

Спосіб виділення зображення об'єкта реалізу-
ється в Пристрої розпізнавання зображення.
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Корисна модель пояснюється блок-схемою, на
котрому показана структура Пристрою розпізна-
вання зображення.

Пристрій розпізнавання зображення містить
канали - 1, 2 сигнали ліній зображення, канал - 3
сигнали зсуву зображення, канал - 4 зміни величин
значень сигналу, канал - 5 запам'ятовування сиг-
налу, канал - 6 вибору еталонної фігури, канал - 7
зміни масштабу зображення, канал-8 зрушення
зображення по осі X, канал - 9 зрушення зобра-
ження по осі Y, канал - 10 повороту зображення,
субканал - 11 ототожнення зображення, у канали -
1, 2 включені, проекційний об'єктив - 12, у фокаль-
ній площині якого розташована фотодіодна мат-
риця - 13, кожний осередок фотодіодної матриці -
13 подає сигнал, що відповідає значенню відеоси-
гналу, на один із входів блоку - 14 електронних
матриць, а на другий вхід зазначеної електронної
матриці блоку - 14 подають значення відеосигналу
із сусіднього осередку фотодіодної матриці - 13, на
виході якої одержують величину значення сигналу
відповідної різниці величин значень на двох вхо-
дах, вихід блоку - 14 електронних матриць з'єдна-
ний із входом блоку електронних ключів - 15, блок
- 15 електронних ключів виконаний з можливістю
пропуску кожного значення сигналу із входу на
виході, які більше заданої граничного рівня, вихід
блоку - 15 ключів соответственен виходу каналу -
1 (2) на якому одержують сигнал ліній зображення,
вихід каналу - 1 з'єднаний з першим входом кана-
лу -  3,  а вихід каналу -  2  з'єднаний із другим вхо-
дом каналу - 3, у канал - 3 включені блок - 16 елек-
тронних матриць, комутатор - 17, блок
електронних ключів - 18, перший вхід каналу-3
відповідний першому входу блоку - 16 електро-
нних матриць, і входу блоку -18 електронних клю-
чів, а другий вхід каналу-3 с відповідний входу
комутатора - 17, вихід блоку - 18 електронних клю-
чів відповідній виходу каналу - 3, другий вхід блоку
- 16 електронних матриць з'єднаний з виходом
комутатора - 17, вихід блоку - 16 електронних мат-
риць з'єднаний з першим другим блоку - 18 елект-
ронних ключів, крім того керуючий вхід комутатора
- 17 з'єднаний з виходом каналу - 3, комутатор - 17
виконаний з можливістю перемикання електродів
виходу з одних електродів входу, які розташовані в
лініях, перпендикулярних напрямку між осями об'-
єктивів -  12  на сусідні електроди входу.  які розта-
шовані по паралельних лініях, по напрямку з осі
другого об'єктива - 12 на вісь першого об'єктива -
12, при подачі на управляючий вхід комутатора -
17 відповідних сигналів керування з керуючого
виходу каналу -  4,  блок -  18  ключів виконаний з
можливістю пропуску сигналу із входу на вихід
кожного індивідуального ключа, при подачі на дру-
гий індивідуальний вхід відповідного ключа сигна-
лу, величина якого більше граничного рівня, при
подачі на перший індивідуальний вхід блоку - 18
величини сигналу рівного нулю, у канал - 4 вклю-
чені, блок - 19 електронних підсилювачів, суматор
- 20, електронний ключ - 21, формувач імпульсів -
22, вхід блоку - 19 електронних підсилювачів о
відповідний входу,  каналу -  4,  а вихід блоку -  19
електронних підсилювачів с відповідний виходу
каналу - 4, вихід каналу - 4 з'єднаний із входом

каналу -  5  другий вихід каналу -  4  з'єднаний з ке-
руючими входами каналу - 3, каналу - 5, каналу -
6, каналу - 11, формувач імпульсів - 22 з'єднаний із
входом суматора - 20, вихід суматора - 20 з'єдна-
ний із входом ключа - 21 із керуючим входом блоку
- 19 регульованих електронних підсилювачів, су-
матор - 20 виконаний з можливістю набору вели-
чини суми величин імпульсів,  які подані на вхід
суматора - 20, з одержанням величини набраної
суми на виході суматора - 20 у вигляді безперерв-
ного сигналу, зі скиданням набраної суми до нуля
по сигналі керування, що поданий на керуючий
вхід суматора - 20 з виходу ключа - 21, ключ - 21
виконаний з можливістю пропуску сигналу, при
величині сигналу вище граничного рівня, блок - 19
підсилювачів виконаний з можливістю зміни вели-
чини сигналу на кожному індивідуальному виході
по сигналі керування, що поданий на індивідуаль-
ний керуючий вхід блоку - 19 електронних підси-
лювачів на величину відповідну значенню сигналу
суми з виходу суматора-20 який поданий на керу-
ючий вхід, крім того, вихід формувача імпульсів -
22, з'єднаний із входом суматора - 20, у канал - 5
включений перший блок - 23 суматорів, вихід якого
з'єднаний із входом блоку - 24 електронних ключів,
вихід блоку - 24 електронних ключів з'єднаний із
входом другого блоку - 23 суматорів, вихід другого
блоку - 23 суматорів відповідний виходу каналу - 5,
керуючий вхід першого блоку - 23 суматорів з'єд-
наний з виходом суматора - 20 каналу - 5 через
лінію - 25 затримки сигналу, а керуючий вхід блоку
- 24 ключів з'єднані з виходом Суматра - 20 кана-
лу-5 через іншу линові затримки - 26 сигналу, час
затримки якої менше чим у лінії -  25  затримки,  а
керуючий вхід другого блоку - 23 суматорів з'єдна-
ний з виходом суматора - 20 каналу - 5 безпосере-
дньо, крім того в каналі - 5 розташований ключ - 21
вихід якого з'єднаний з керуючим входом суматора
- 20 каналу - 5, вхід ключа - 21 з'єднаний з вихо-
дом суматора - 20, вхід суматора - 20 каналу - 5
з'єднаний з другим виходом каналу - 4, у канал - 6
вибору еталонної фігури включений лінійний кро-
ковий двигун з набором зображень еталонних фі-
гур-27, які закріплені на штоку лінійного крокового
двигуна, керування вибором-переміщенням ета-
лонних фігур - 27 здійснено суматором - 20 разом
із ключем -  21,  при цьому на вхід суматора -  20
каналу - 6 поданий сигнал з другого виходу каналу
- 4, виділена каналом-6 еталонна фігура - 27 опти-
чно пов'язана із проекційним об'єктивом - 12 кана-
лу - 7 зміни масштабу, у якому фотодіодна матри-
ця - 13 розташована у фокальній площині
проекційного об'єктива - 12, блок - 14 електронних
матриць, і блок - 15 ключів а також суматор - 20 із
ключем – 21, з можливістю керування лінійним
кроковим двигуном для переміщення оптичних
елементів проекційного об'єктива - 12 із внутрі-
шньою зміною величини масштабу зображення з
виходу суматора - 20 каналу - 7, керуючий вхід
суматора-20 каналу-7 з'єднаний з виходом ключа -
21 каналу-7, вихід блоку-15 електронних ключів
каналу-7 відповідний виходу каналу - 7, що з'єдна-
ний із входом каналу-8 переміщення зображення
по осі О-Х, у канал - 8 включений комутатор - 28 і
суматор - 20 з ключем - 21, суматор - 20 з ключем -
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21 з'єднані аналогічно, як і в каналах - 4, 5, якими
здійснюють керування комутатором - 28, вихід ко-
мутатора - 28 відповідний виходу каналу - 7, що
з'єднаний із входом каналу - 9, пристрій якого іде-
нтичний каналу - 8, розходження якого таке, що по
керуючих сигналах суматора - 20 у каналі - 8 здій-
снене перемикання комутатора - 28 електродів
виходу. які розташовані по лініях - X, а в канапі - 9
по лініях -  Y,  які перпендикулярні лініям -  X,  у ка-
налі - 10 здійснений поворот електродів виходу з
одних електродів входу, які розташовані по раді-
альних лініях напрямку на інші електроди входу,
які розташовані також на радіальних лініях напря-
мку, при цьому вхід суматора - 20 каналу - 10 з'єд-
наний з виходом суматора - 20 каналу - 9, вхід
суматора-20 каналу - 9 з'єднаний з виходом сума-
тора - 20 каналу - 8, вхід суматора - 20 каналу - 8
з'єднаний з виходом суматора - 20 каналу - 7, а
вхід суматора - 20 каналу - 7 з'єднаний з виходом
суматора - 20 каналу - 6, у канал - 11 включені,
блок - 16 електронних матриць, входи якого відпо-
відні входам каналу - 11, вихід якого з'єднані із
входом блоку - 18 ключів, вихід блоку - 18 ключів
з'єднаний із входом першого комутатора - 17 ка-
налу - 11, керуючий вхід блоку - 18 ключів з'єдна-
ний із другим входом блоку - 16 електронних мат-
риць, вихід першого комутатора - 17 з'єднаний з
першим каналом - 5 у каналі - 11, вихід зазначено-
го каналу - 5 у каналі - 11 з'єднаний із входом дру-
гого комутатора - 17, який з'єднаний із входом дру-
гого каналу - 5 у каналі - 11, вихід другого каналу -
5 у каналі - 11 з'єднаний із входом ключа - 29, пе-
рший вхід каналу - 11 з'єднаний з виходом каналу -
5, а другий вхід - з виходом каналу - 10, крім того
вихід каналу - 5 з'єднаний зі світлодіодною матри-
цею - 30.

Пристрій технічного зору працює в такий спо-
сіб Проекційні об'єктиви - 12 будують зображення
об'єкта у своїх фокальних площинах, у яких роз-
ташовані фотодіодні матриці - 13. На виході кожної
фотодіодної матриці - 13 одержують відеосигнал,
величина кожного значення якого відповідна світ-
ловому потоку, що попадає на відповідний осере-
док фотодіодної матриці - 13. Відеосигнал пода-
ють на блок - 14 електронних матриць, на виході
якого одержують попередній сигнал ліній зобра-
ження, величини значень яких різні, залежно від
яскравості фігур, а після блоку - 15 ключів величи-
ни значень однакові. При цьому сигнал ліній зо-
браження каналу - 1 відрізняється від сигналу ліній
зображення каналу -  2,  тому що в каналі -  2  він
відповідає зображенню зміщеному щодо зобра-
ження в каналі - 1. Сигнал ліній зображення каналу
- 1 подають наперший вхід блоку -16 електронних
матриць каналу - 3. На другий вхід блоку - 16 еле-
ктронних матриць каналу-3 подають сигнал ліній
зображення каналу - 3, через комутатор - 17 кана-
лу - 3. Комутатор - 17 каналу - 3 змінює сигнал
ліній зображення каналу - 2 так, що це відповідно
переміщенню зображення у фокальній площині
проекційного об'єктива - 12 каналу - 2 у напрямку
від осі проекційного об'єктива - 12 каналу - 2 на
вісь проекційного об'єктива - 12 каналу - 1. При
цьому, блоком-16 електронних матриць каналу-3
здійснюється вирахування величин кожного зна-

чення сигналу ліній зображення каналу - 1 з вели-
чини відповідного значення сигналу ліній зобра-
ження каналу - 2. Якщо величини відповідних
значень рівні що відповідно точці лінії зображення
на фотодіодній матриці - 13 у каналі - 1 і в каналі -
2, то величина відповідного значення сигналу на
другому виході блоку - 16 електронних матриць
каналу - 3 рівняється нулю, і блоком - 18 ключів
каналу - 3 пропускають значення сигналу з першо-
го входу каналу - 3 на вхід блоку - 19 електронних
підсилювачів каналу - 4, а якщо величини двох
сигналів різні, то блоком - 18 ключів каналу - 3 не
пропускають, крім того якщо величини двох сигна-
лів рівняють нулю, що відповідно ділянці зобра-
ження на якому відсутні лінії зображення, те відпо-
відний ключ блоку-18 ключів відкритий, але на
його вході сигнал відсутній. Таким чином, каналом
- 3 здійснюється зміна сигналу ліній зображення
каналу - 2 це відповідно переміщенню зображення
каналу - 2 на зображення в каналі - 1, по величині
переміщення визначають зрушення кожної точки
ліній зображення каналу - 2 щодо відповідної точ-
ки каналу - 1, а це відповідно відстані від проекцій-
ного об'єктива - 12 каналу - 2 до кожної точки лінії
фігур. Це є фактично обробкою об'ємного зобра-
ження.  Сигнал з виходу каналу-3  подають на вхід
каналу - 4. У каналі - 4 здійснюють зміна величин
сигналу залежно від порядку надходження сигна-
лу. Блоком - 19 підсилювачів збільшують значення
сигналу, відповідно до асових інтервалів надхо-
дження сигналу на вхід каналу - 4. На початку про-
пускаються значення сигналу, які відповідні най-
більш віддаленим точкам об'єктів, далі точкам
об'єктів, які менш віддалені, а потім точкам об'єк-
тів, відстань до яких по шкалі градації зменшуєть-
ся, при цьому величини відповідних значень у міру
зменшення відстані до об'єктів збільшуються. .
Крім того канал -4 здійснює керування роботою
всього пристрою технічного юру формувачем ім-
пульсів - 22. Формувач імпульсів - 22 подає сигнал
у вигляді імпульсів на вхід суматора - 20, на виході
суматора - 20 одержують безперервний сигнал
величина якого рівняється сумі величин імпульсів
сигналу на вході суматора - 20. Сигнал з виходу
суматора - 20 подають на вхід ключа - 21. При ве-
личині сигналу на вході ключа - 21 вище певного
граничного рівня ключ - 21 пропускає сигнал зі
свого входу на свій вихід. При цьому сигнал із вхо-
ду ключа - 21 попадає на керуючий вхід суматора -
20, що скидає набрану суму величини сигналу до
нулю.  У такий спосіб при наборі величини суми
імпульсів сигналу до певної величини суми здійс-
нюється скиданням суми до нулю з подальшим
повторним набором суми, працюючи спільно сума-
тор - 20 із ключем - 21 в імпульсному режим здійс-
нюють перекомутацію комутаторів і відмикання
ключів і блоків ключів, скидання сум суматорів і
блоків суматорів, а також керуванням посилення
блоку підсилювачів. Сигнал з виходу каналу - 4
подають на вхід каналу - 5. У каналі - 5 сигнал за-
пам'ятовують. Для чого сигнал з виходу блоку - 19
підсилювачів подають на вхід першого блоку - 23
суматорів, на виході якого одержують безперерв-
ний сигнал.  Сигнал з виходу першого блоку -  23
суматорів пропускають блоком - 24 ключів на вхід
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другого блоку - 23 суматорів по імпульсу керуван-
ня поданому на керуючий вхід блоку -  24  ключів.
Для скидання блоками - 23 суматорів раніше на-
браних значень у каналі-5 здійснюють по імпульсі
керування з виходу суматора - 20 з ключем - 21,
що подають на керуючий вхід першого блоку - 23
суматорів, через лінію затримки - 25, а на керую-
чий вхід блоку -  24  ключів через лінію затримки -
26, і на упраляющий вхід другого блоку - 23 сума-
торів безпосередньо. Це забезпечує спочатку ски-
дання попереднього сигналу другим блоком - 23
суматорів, з подальшим пропущенням поточного
сигналу з першого блоку - 23 суматорів через блок
-  24  ключів з закриттям блоку -  24  ключів і пода-
льшим скиданням першим блоком - 23 суматорів
поточного сигналу, і з набором першим блоком -
23 суматорів нового сигналу. У такий спосіб на
виході каналу-5 одержують сигнал у вигляді змін-
ного в часі набору імпульсів різної амплітуди які
відповідні лініям зображення першого об'єктива,
які мають різну яскравість, що збільшується при
зменшенні відстані до проекційних об'єктивів - 12
каналів - 1, 2, поданого на світлодіодну матрицю -
30. Для отутодження виділених каналами - 1, 2, 3,
4,  5  фігур сигнал з виходу каналу -  5  подають на
перший вхід каналу - 11. На другий вхід каналу -
11 подають еталонний сигнал, що одержують у
каналах - 6, 7, 8, 9, 10. У каналі - 6 суматором - 20
із ключем - 21 управляють переміщенням штока
крокового двигуна з вибором еталонних фігур - 27
які переміщають залежно від величини сигналу на
виході суматора - 20. Обрана каналом-6 еталонна
фігура - 27 оптично пов'язана із проекційним об'єк-
тивом - 12 каналу - 7. У каналі - 7 змінюють масш-
таб зображення еталонної фігури - 27, для чого
управляють переміщенням крокового двигуна оп-
тичних елементів об'єктива-12, що викликає опти-
чну зміну розмірів еталонної фігури - 27, з якого
фотодіодною матрицею - 13 каналу - 7 і блоком
електронних матриць - 14 каналу - 7 формують
відеосигнал, що змінюють блоком - 15 ключів на
виході якого одержують сигналу ліній зображення
еталонної фігури - 27. У каналі - 8 по сигналах ке-
рування із суматора - 20 із ключем - 21 каналу -7
здійснюють керування комутатором - 28, аналогіч-
но керуванню комутатором - 16 у каналі - 3. При
цьому зміна сигналу в каналі - 8 рівнозначно кро-
ковому переміщенню еталонної фігури - 27 уздовж
оси О-Х, у каналі - 9 - переміщенню уздовж oci - Y,
а в каналі – 10 - кроковому повороту еталонної
фігури - 27 навколо оси проекційного об'єктива - 12
каналу - 7. Отутоджнення сигналу фігури з сигна-
лом еталонної фігури - 27 здійснюють каналом - 11
у якому сигнал фігури,  що,  подають на один вхід
блоку електронних матриць - 16 каналу - 11 а на
другий вхід цього блоку електронних матриць - 16
подають сигнал еталонної фігури - 27 з виходу
каналу - 10. На виході блоку електронних матриць

- 16 каналу - 11 одержують сигнал різниці у вигляді
набору безперервних значень сигналу, кожне зна-
чення яких відповідно різниці величин сигналів, що
перетвориться блоком - 18 ключів. Отриманий
сигнал, що представляє набір значень певної ве-
личини, які відповідні набору амплітуд-значень, які
розміщені в площині, по координатах як X так і Y,
при перетворенні сигналу першим комутатором -
17 значення сигналу відповідні набору сум амплі-
туд-значень сигналів, які розміщені по лініях Y
причому кожне значення по лінії X відповідно сумі
величин по відповідній лінії Y, що запам'ятовуєть-
ся першим каналом - 5 каналу - 11. Далі другим
комутатором - 17 здійснюють визначення сумарної
різниці значень, що запам'ятовують другим кана-
лом - 5 каналу - 11. При цьому керування комута-
торами - 17 здійснюється суматорами - 20 каналів
- 5 каналу - 11. Величина сумарної різниці фіксу-
ється ключем - 29 каналу - 11, на виході якого
одержують сигнал при сумарній різниці величини
сигналу менше граничного рівня, при подачі на
керуючий вхід ключа - 29 імпульсу від ключа - 21
другого каналу - 5 каналу - 11. Контроль за робо-
тою здійснюють візуально по світлодіодній матриці
- 30, на другу подають сигнал з виходу каналу - 5.

У такий спосіб здійснюючи виділення ліній зо-
браження об'єктів (предметів), які розташовані до
об'єктивів ближче, чим інші предмети, які ідентифі-
куються як обстановка, по величині яскравості, що
дуже зручно як для їхньої ідентифікації,  так і для
маневрування між ними транспортного засобу без
їхньої ідентифікації. При цьому транспортний засіб
може орієнтуватися в процесі свого руху по клю-
чових орієнтирах-об'єктах, які розташовуються на
шляху його руху, причому інформація про ці орієн-
тири може носити навіть загальний характер. Крім
того представлений спосіб технічного зору є більш
високого рівня, у порівнянні з відомими способами
, що використають всі існуючі як біологічні об'єкти,
такі як різні тварини й людина, так і відомі пристрої
технічного зору. Крім цього представлений спосіб
може бути використаний при будь-якому рівні осві-
тленості, у тому числі й при незначній освітленості
від малопотужного джерела світла або природного
малопотужного джерела світла, наприклад світла
зірок на небосхилі, або слабких відблисків на глад-
ких поверхнях. Представлений Спосіб виділення
зображення об'єкта може бути використаний для
одержання голографічного зображення, у тому
числі й у голографічному телебаченні.

Застосування Способу виділення зображення
дозволить виділяють всі об'єкти на з ображений за
критерієм яскравості, котра залежить від відстані
до об'єкта, чим спроститься конструкція пристрою
й безвідмовність його роботи, у тому числі й при
відсутності подібного еталонного зображення для
ідентифікації об'єкта.
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