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(57) 1.  Мобільний пристрій для визначення кута
нахилу об'єкта, що містить корпус у вигляді запов-
неної рідиною сфери з нанесеною на її поверхні
вимірювальною шкалою, який відрізняється тим,
що сфера заповнена рідиною повністю до забез-
печення наявності усередині тільки одного індика-
торного елемента, що не розбивається, при цьому
сфера забезпечена пристроєм її закріплення на
об'єкті, а вимірювальна шкала виконана у вигляді
трьох сферичних вимірювальних доріжок на пове-
рхні сфери, причому кожна вимірювальна доріжка
виконана на сфері симетрично відносно її центра-
льної лінії, утвореної площиною, що проходить
через діаметр сфери, при цьому вимірювальні
доріжки розміщені на сфері таким чином, що пло-
щини, які проходять через їхню центральну лінію,
розташовані перпендикулярно одна до одної, при-
чому пристрій закріплення на об'єкті виконаний з
можливістю встановлення сфери на об'єкті із за-
безпеченням збігу площини, що проходить через
центральну лінію однієї з вимірювальних доріжок,
з однією із площин симетрії об'єкта, паралельності
площини, що проходить через центральну лінію
другої вимірювальної доріжки, із другою із площин
симетрії об'єкта, і паралельності площини, що
проходить через центральну лінію третьої вимірю-
вальної доріжки, із площиною об'єкта обробки, при
цьому вимірювальні доріжки виконані з можливіс-

тю виміру кута повороту об'єкта на 210-270 граду-
сів, а ширина вимірювальних доріжок виконана
сумірною з розмірами індикаторного елемента.
2. Мобільний пристрій для визначення кута нахилу
об'єкта за п. 1, який відрізняється тим, що індика-
торний елемент виконаний у вигляді пузирчика
повітря.
3. Мобільний пристрій для визначення кута нахилу
об'єкта за п. 1, який відрізняється тим, що індика-
торний елемент виконаний у вигляді кульки, щіль-
ність якої менше щільності рідини, якою заповнена
сфера.
4. Мобільний пристрій для визначення кута нахилу
об'єкта за п. 1, який відрізняється тим, що вимі-
рювальні шкали виконані на зовнішній поверхні
сфери.
5. Мобільний пристрій для визначення кута нахилу
об'єкта за п. 1, який відрізняється тим, що шири-
на вимірювальних доріжок виконана рівною діаме-
тру індикаторного елемента.
6. Мобільний пристрій для визначення кута нахилу
об'єкта за п. 1, який відрізняється тим, що сфера
забезпечена заправним елементом.
7. Мобільний пристрій для визначення кута нахилу
об'єкта за п. 1, який відрізняється тим, що при-
стрій закріплення виконаний з встановлювальної
частини, що закріплюється нерухомо на сфері, і
основи, що закріплюється на об'єкті.
8. Мобільний пристрій для визначення кута нахилу
об'єкта за п. 1 і п. 7, який відрізняється тим, що
встановлювальна ділянка й основа пристрою за-
кріплення на об'єкті виконані у вигляді відповідних
частин з'єднання типу ластівчина хвоста з можли-
вістю їхньої легкої фіксації між собою.

Корисна модель відноситься до області вимі-
рювальної техніки й може бути використана для
орієнтування в просторі ручного будівельного ін-
струмента, наприклад ручного електричного дри-
ля.

Відомий пристрій для визначення кута нахилу
об'єкта, що містить корпус, виконаний у вигляді
ємності, частково заповненої рідиною й забезпе-
ченої шкалою, нанесеною на її поверхні, причому

ємність виконана у вигляді двох прозорих концен-
трично розташованих напівсфер, з'єднаних по ве-
ртикальному діаметру трубкою [див. а.с. СРСР
№705254, МПК G01С 9/36, 1979].

Однак цей пристрій громіздкий, з його допомо-
гою можливо вимірювати тільки незначні кути на-
хилу (до 45 градусів), і, крім того, його неможливо
встановити на ручний будівельний інструмент для
визначення кута нахилу останнього при проведен-
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ні будівельних робіт (горизонтальність або верти-
кальність інструмента щодо стіни, підлоги).

Завданням створення мобільного пристрою
для визначення кута нахилу об'єкта, що заявля-
ється, є створення конструкції, що забезпечує мо-
жливість візуального контролю за кутом нахилу
ручного інструмента при проведенні будівельних
робіт, тобто визначення горизонтальності або вер-
тикальності інструмента щодо об'єкта обробки, і за
рахунок цього поліпшення умов праці будівельни-
ків, підвищення продуктивності при виконанні буді-
вельних робіт.

Поставлене завдання вирішується тим,  що в
мобільному пристрої для визначення кута нахилу
об'єкта, що містить корпус у вигляді заповненої
рідиною сфери з нанесеною на її поверхні міряль-
ною шкалою, відповідно до корисної моделі сфера
заповнена рідиною повністю до забезпечення на-
явності усередині тільки одного індикаторного
елемента, що не розбивається, при цьому сфера
забезпечена пристроєм її закріплення на об'єкті, а
міряльна шкала виконана у вигляді трьох сферич-
них міряльних доріжок на поверхні сфери, причому
кожна міряльна доріжка виконана на сфері симет-
рично щодо її центральної лінії, утвореної площи-
ною, що проходить через діаметр сфери, при цьо-
му міряльні доріжки розміщені на сфері таким
чином, що площини, які проходять через їхню
центральну лінію, розташовані перпендикулярно
одна до одної, причому пристрій закріплення на
об'єкті виконаний з можливістю встановлення
сфери на об'єкті із забезпеченням збігу площини,
що проходить через центральну лінію однієї з мі-
ряльних доріжок, з однієї із площин симетрії об'єк-
та, паралельності площини, що проходить через
центральну лінію другої міряльної доріжки, із дру-
гою із площин симетрії об'єкта, і паралельності
площини, що проходить через центральну лінію
третьої міряльної доріжки, із площиною об'єкта
обробки, при цьому міряльні доріжки виконані з
можливістю виміру кута повороту об'єкта на 210-
270 градусів, а ширина міряльних доріжок викона-
на сумірною з розмірами індикаторного елемента.

Крім того, індикаторний елемент може бути
виконаний у вигляді пухирця повітря або кульки,
щільність якого менше щільності рідини, якою за-
повнена сфера, а міряльні шкали можуть бути ви-
конані на зовнішній поверхні сфери, при цьому
сфера може бути забезпечена заправним елемен-
том, а пристрій закріплення може бути виконаний з
установочної частини, яка закріплюється нерухомо
на сфері,  і основи,  що закріплюється на об'єкті у
вигляді відповідних частин з'єднання типу «ластів-
чин хвіст»  з можливістю їхньої легкої фіксації між
собою.

Заповнення сфери рідиною повністю до за-
безпечення наявності всередині тільки одного ін-
дикаторного елемента, що не розбивається, вико-
нання міряльної шкали у вигляді трьох сферичних
міряльних доріжок на поверхні сфери, причому
кожної міряльної доріжки на сфері симетрично
щодо її центральної лінії, утвореної площиною, що
проходить через діаметр сфери, при цьому розмі-
щення міряльних доріжок на сфері таким чином,
що площини, які проходять через їхню центральну

лінію, розташовані перпендикулярно одна до од-
ної, при цьому виконання міряльних доріжок з мо-
жливістю виміру кута повороту об'єкта на 210-270
градусів, і шириною, сумірною з розмірами індика-
торного елемента, дозволяє забезпечити можли-
вість безпосереднього візуального контролю за
кутом нахилу ручного інструмента при проведенні
будівельних робіт, поліпшує умови праці будівель-
ників, підвищує продуктивність їхньої праці при
виконанні будівельних робіт.

Забезпечення сфери пристроєм її закріплення
на об'єкті, причому виконання його з можливістю
встановлення сфери на об'єкті із забезпеченням
збігу площини, що проходить через центральну
лінію однієї з міряльних доріжок, з однієї із площин
симетрії об'єкта, паралельності площини, що про-
ходить через центральну лінію другої міряльної
доріжки,  із другою із площин симетрії об'єкта,  і
паралельності площини, що проходить через
центральну лінію третьої міряльної доріжки, із
площиною об'єкта обробки, дозволяє спростити
процес визначення горизонтальності або вертика-
льності положення інструмента щодо об'єкта об-
робки, забезпечити можливість візуального конт-
ролю за кутом нахилу,  і за рахунок цього
поліпшити умови праці будівельників, підвищити
продуктивність їхньої праці при виконанні будіве-
льних робіт.

Застосування пропонованого мобільного при-
строю для визначення кута нахилу об'єкта дозво-
ляє забезпечити наступний технічний результат:

з'являється можливість встановлювати ручний
будівельний інструмент на необхідний кут щодо
об'єкта обробки;

спрощується процес контролю за збережен-
ням необхідного кута встановлення ручного буді-
вельного інструмента щодо об'єкта обробки в про-
цесі виконання будівельних робіт.

Крім того:
з'являється можливість забезпечити ручний

будівельний інструмент малогабаритним засобом
контролю за його положенням в просторі щодо
об'єкта обробки;

поліпшуються умови праці будівельників;
підвищується продуктивність праці будівель-

ників при виконанні робіт.
На Фіг.1 зображений мобільний пристрій для

визначення кута нахилу об'єкта, загальний вид, на
Фіг.2 - вид А на Фіг.1, на Фіг.3 - вид Б на Фіг.2, на
Фіг.4 - зображене взаємне розташування об'єкта
обробки й пристрою, встановленого на ручний
електродриль (при горизонтальному розташуванні
свердла - для свердління стіни), на Фіг.5 - вид В на
Фіг.4 (зображення умовне), на Фіг.6 - зображене
взаємне розташування об'єкта обробки й при-
строю, встановленого на ручний електродриль
(при вертикальному розташуванні свердла для
свердління підлоги), на Фіг.7 - зображене взаємне
розташування об'єкта обробки й пристрою, вста-
новленого на ручний електродриль (при вертика-
льному розташуванні свердла для свердління
стелі).

Мобільний пристрій для визначення кута на-
хилу об'єкта містить герметичну прозору сферу 1,
заповнену рідиною до утворення індикаторного
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елемента у вигляді одного пухирця повітря 2, що
не розбивається, пристрій закріплення сфери 1 на
об'єкті у вигляді установочної частини 3 і основи 4,
і міряльні шкали 5, 6 і 7. Останні виконані на зов-
нішній поверхні сфери 1 симетрично щодо відпо-
відних їм діаметральних центральних окружностей
8, 9 і 10 і обмежені окружностями: міряльна шкала
5 - окружностями 11 і 12, міряльна шкала 6 - окру-
жностями 13 і 14, а міряльна шкала 7 - окружнос-
тями 15 і 16, причому відстань між останніми вико-
нана порівнянною (наприклад рівною) з діаметром
пухирця повітря 2. Причому міряльні шкали 5, 6, 7
виконані на сфері 1 таким чином, що площини 17,
18 і 19, що утворюють окружності 8, 9 і 10, відпові-
дно, взаємно перпендикулярні. Основа 4 виконана
за формою корпуса 20 ручного інструмента й за-
кріплена на останньому, а установочна частина 3
виконана за формою сфери 1 і також закріплена
на ній, причому остання встановлена на сфері 1
таким чином, що при встановленні установочної
частини 3 у пази типу «ластівчин хвіст» основи 4,
закріпленої на корпусі 20, площина 18 (проходить
через окружність 9) збігається із площиною симет-
рії 21 ручного інструмента, друга площина 19 (про-
ходить через окружність 10) паралельна площині
симетрії 22 ручного інструмента, а третя площина
17 (проходить через окружність 8) паралельна
площини 23 об'єкта обробки. Міряльні шкали 5, 6 і
7 при перетинанні одна з одною утворюють зони
24, 25, 26, 27, 28 і виконані з поділками, які дозво-
ляють орієнтувати інструмент у межах 210-270
градусів.

Основу 4 закріплюють на корпусі 20 ручного
інструмента (наприклад, за допомогою клею) у
зібраному стані пристрою закріплення (установоч-
на частина 3 перебуває в пазах основи 4). При
цьому основу 4 орієнтують таким чином, щоб пло-
щина 18 сфери 1 збігалася із площиною симетрії

21 ручного інструмента, друга площина 19 була
паралельна площині симетрії 22 ручного інструме-
нта, а третя площина 17 була паралельна площині
23 об'єкта обробки (наприклад, стіни).

При свердлінні стіни ручний інструмент уста-
новлюють відповідно до Фіг.4. Перпендикулярність
свердла й стіни визначають візуально за пухирцем
повітря 2, який повинен перебувати в зоні 24. У
процесі свердління напрямок підтримують шляхом
утримання пухирця повітря 2 у зоні 24.

При свердлінні підлоги ручний інструмент
установлюють відповідно до Фіг.6. Перпендикуля-
рність свердла й підлоги визначають візуально за
пухирцем повітря 2, який повинен перебувати в
зоні 26. У процесі свердління напрямок підтриму-
ють шляхом утримання пухирця повітря 2 у зоні
26.

При свердлінні стелі ручний інструмент уста-
новлюють відповідно до Фіг.7. Перпендикулярність
свердла й стелі визначають візуально за пухирцем
повітря 2, який повинен перебувати в зоні 25. Кон-
тролюють його місцезнаходження візуальним з'єд-
нанням зони 26 із зоною 25, що проглядається
крізь рідину сфери 1. У процесі свердління напря-
мок підтримують шляхом візуального з'єднання
зони 26 із зоною 25.

Зони 27 і 28 служать для контролю за поло-
женням інструмента при свердлінні стіни ручним
інструментом в обмеженому просторі (за браком
місця, коли доводиться розвертати інструмент).

При потребі, мобільний пристрій для визна-
чення кута нахилу об'єкта може бути використаний
для різних інструментів (шліфувальний інструмент,
болгарка, інший електродриль). У цьому випадку
достатньо на кожний інструмент прикріпити лише
основу 4 і за необхідності робити перестановку
пристрою за рахунок з'єднання типу «ластівчин
хвіст».
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