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БАЙНАХ

(57) Изобретение относится к сельско-

хозяйственному машиностроению. Цель

изобретения - увеличение срока служ-

бы механизма изменения боковой ком-

поненты движения. Устройство распо-

ложено на наружной стороне боковой

стенки 24 комбайна, Водила 25, 26

механизма изменения боковой компонен-

ты движения присоединены к верхнему

решету 14. При движении комбайна на

склоне шток 41 выдвигается или вдви-

гается. Емкость 38 поворачивается

относительно точки подвеса против ча-

совой стрелки или по часовой стрелке.

Меняется угловое положение поворотных

рычагов 29 и 30, После этого меняется

величина боковой компоненты движения

верхнего решета 14. Это происходит

автоматически в зависимости от накло-

на комбайна относительно его продоль-

ной оси. 2 з,п. ф-лы, 4 ил.
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Изобретение относится к области
сельскохозяйственного машиностроения,
а именно к устройству для равномерно-
го распределения груза на совершаю-
щих возвратно-поступательное движение
транспортирующих и очистных органах
решетных элеваторов при наклонном по-
ложении, преимущественно для равно-
мерного распределения убираемого про-
дукта в решетном стане самоходного
зерноуборочного комбайна при уборке
урожая на склонах, при этом направле-
ние колебательного движения и, следо-
вательно, также направление перемеще-
ния груза меняется в зависимости от
бокового наклона транспортирующих
и очистных органов.

Цель изобретения - увеличение сро-
ка службы механизма изменения боковой
компоненты движения.

На фиг.1 изображено устройство для
равномерного распределения груза в
самоходных шасси, узел очистки, вид
сбоку; на фиг.2 - то жє^ в аксономет-
рии; на фиг.З - то же, с раздвинутым
цилиндро-поршневым механизмом, вид
сверху; на фиг.к - то же, со сдвину-
тым цилиндро-поршневым механизмом,
вид сверху.

Устройство для равномерного рас-
пределения груза в самоходных шасси
содержит решетный стан 1 комбайна,
молотильное устройство 2, соломотряс
З, В решетном стане 1 установлено
нижнее решето 4, Нижнее решето 4 сое-
динено с кривошипом 5 с шатуном 6
для приведения его в возвратно-посту-
пательное движение. На стрясной дос-
ке 7 с установлен кронштейн 8, шарнирнс
к которому присоединен шатун 6 криво-
шипа. 5. К той же точке на кронштейне
8 присоединен дэуплечий рычаг 9, к
верхней части которого шарнирно при-
соединена соединительная тяга 10,
Двуплечий рычаг 9, который приблизи-
тельно посередине, в точке 11 уста-
новлен на корпусе машины и нижний
конец которого шарнирно соединен с
решетным станом 1, благодаря чему
обеспечивается его привод. Решетный
стан 1 через рычаг 12 соединен со
скатной доской 13, Помимо решетного
стана 1 к боковым стенкам комбайна
подвешено верхнее решето 14 с помо-
щью рычагов 15, имеющих опорные точки
16 и 17, обеспечивающих подвижность
верхнего решета 14 в любую сторону.
Привод верхнего решета 14 осуществля-

1489 2

ется через тягу 10. Решетный стан 1
имеет боковую стенку 18. Верхнее ре-
шето 14 установлено над нижним реши-

сь том 4 в раме 19, С рамой 19 жестко
соединены два, расположенные на оп-
ределенном расстоянии один от другого
держателя 20 и 21, которые через про-
рези 22 и 23 в боковой стенке 18

Ю решетного стана и в боковой стенке
24 комбайна выступают наружу. Меха-

1

низм изменения боковой компоненты
движения выполнен в виде водил 25,
26, присоединенных одним концом к

15 верхнему решету 14 и проходящих че-
рез прорези 22, 23. Свободные концы
держателей 2Ои21 соединены с водила-
ми 25 и 26, противоположные держате-
лям концы которых установлены с воз-

20 можностью поворота в опорных элемен-
тах 27 и 28. Последние являются де-
талями поворотных рычагов 29

f
 30,

которые установлены также с возмож-
ностью поворота в кронштейнах 31

25 и 32, жестко соединенных с боковой
стенкой 24 комбайна. К опорным эле-
ментам 27 и 28 приварены рычаги 33
и 34, которые связаны один с другим
соединительной тягой 35. На фиг.2 - 4

30 показано, что с одним из двух рычагов
30 жестко соединен держатель 36, ко-
торый одним концом соединен с соеди-
нительной тягой 37 ̂  другим концом
соединен с соединительной тягой 37»

35 Другим концом подвижно связанной с
емкостью 38. Емкость 38 подвешена с воз-
можностью поворота на- кронштейнах 39,
которые жестко соединены с боковой
стенкой 24 комбайна. Под соединительной

40 тягой 37 присоединен цилиндр 40 гидрав-
лического цилиндро—поршневого меха-
низма, шток 41 которого прикреплен
к боковой стенке 24, Емкость 38 име-
ет точку подвеса 42.

45

В емкости 38 с возможностью пово-
рота поперек направления движения
комбайна подвешен маятник 43, движе-
ние которого замедляется демпфирую-

50 щим средством, находящимся в емкости
38, К стержню 44 маятника прикрепле-
на соединительная штанга 45 распреде-
лительного клапана 46, предусмотрен-
ного в емкости 38, который трубопро-

55 водом 47 связан со сливной магист-
ралью, имеющейся в машине гидравли-
ческой системы, и трубопроводом 48
соединен с баком этой системы. Дру-
гие трубопроводы 49 и 50 ведут от



распределительного
линдру 40.

клапана 46 к ци-
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Ф о р м у л а и з о б р ' е т е н и я
1 . Устройство для равномерного

распределения груза в самоходных'ком-Устройство для равномерного рас-
пределения груза в самоходных комбай- с байнах, содержащее решетный стан с
нах работает следующим образом*
і

Если комбайн наклоняется на скло-

не
 t
 то наклоняется также и емкость

38, которая соединена с боковой стен-

кой 24 через кронштейн 39 и подвеску

42 с одной стороны.и через цилиндр

40 и шток 41 с другой стороны. Но

так как маятник 43 постоянно находит-

ся в вертикальном положении, положе-

ние емкости относительно маятника ме-

няется, в результате чего золотник

управляет клапаном 46., жестко связан-

ным с емкостью 38, и цилиндр 40 в

верхним и нижним решетами и механизм

изменения боковой компоненты движе-

ния, о т л и ч а ю щ е е с я тем,

что, с целью увеличения срока службы

to механизма изменения боковой компонен-

ты движения, верхнее решето имеет

соединенные с ним и с корпусом ком-

байна подвески, при этом механизм

изменения боковой компоненты движения

15 выполнен в виде водил, присоединенных

одним концом к верхнему решету, и

проходящих через прорези, которые вы-

полнены в боковой стенке решетного

стана и в боковой стенке комбайна,
зависимости от вида и величины накло-

 2 0 а
 д

р у г и м
 концом установлены шарнирно

на комбайна находится под напором до

тех пор, пока стержень 44 маятника

не станет параллельно продольной оси

емкости. Благодаря нагрузке на ци-

линдр 40 меняется угловое положение

поворотных рычагов 29 и 30 относи-

тельно боковой стенки 24 и, следова-

тельно, изменяется величина боковой

компоненты движения верхней решетки

14. На фиг.З показано положение пово-
 3 0
 шарнирно соединена с кронштейном,

ротных рычагов 29 и 30 при выдвинутом закрепленным на боковой стенке ком-
положении штока 41, в то время как

на опорных элементах, же с тко соеди-

ненных с поворотными рычагами, кото-

рые шарнирно установлены в кронштей-

нах, закрепленных снаружи на боковой

25 стенке комбайна, и связаны между со-

бой соединительной тягой, причем

один из поворотных рычагов через до-

полнительную соединительную тягу свя-

зан с емкостью, верхняя часть которой

на фиг
о
4 представлено положение пово-

ротных рычагов 29 и 30 при вдвинутом

штоке. Если: шток 41 выдвигается или

вдвигается, емкость 38 поворачивается

относительно точки подвеса 42 против

часовой стрелки или по часовой стрел-

ке, благодаря чему меняется угловое

положение поворотных рычагов 29 и 30

и, следовательно, вепичина боковой

компоненты движения верхнего решета

14 при ее колебаниях. Это происходит

автоматически в зависимости от накло-

на комбайна на боковом склоне, т.е.

в зависимости от наклона комбайна

относительно его продольной оси.

байна, а нижняя - посредством цилинд-

ро-поршневого механизма, присоединен-

ного с другой стороны к боковой стен-

•jt ке комбайна, при этом цилиндро-порш-

невой механизм соединен с распредели-

телем подачи масла, жестко связанным

с емкостью и соединенным с подвешен-

ным в емкости приводным маятником

4о
 и
 со сливной системой гидроустановки.

2. Устройство по л.1, о т л и -

ч а ю щ е е с я тем, что емкость за-

полнена средством для замедления

движения маятника.

45 3. Устройство по пп.1 и 2, о т -

л и ч а ю щ е е с я тем, что распре-

делитель расположен в емкости.
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