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(57) Изобретение относится к телемеханике,
в частности к системам телемеханики длл
охранной сигнализации, и предназначено
для формирования команд телеуправления,
которыми обьекты включаются (ставятся на
охрану) или отключаются (снимаются с охра-

ны). Отличительной особенностью устройст-
ва является запоминание и передача не
только команд телеуправления1 подаваемых
в текущий отрезок времени, но и всех ра-
нее поданных команд, Целью изобретение
является повышение информативности ус-
тройства. Устройство обеспечивает автома-
тическую коррекцию приемника команд,
если по какой-либо причине, например из-
за помех в канале связи происходят искаже-
ния информационных посылок. Устройство
содержит блоки 1 ключей управления, муль-
типлексоры 6, 7, счетчики 8, 9, 13, коммута-
тор 9, блок 10 элементов памяти, элементы
И 18-21, триггеры 14-16, генератор 17, эле-
менты ИЛИ 22, 23, элемент 24 задержки.
1 ил.
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Изобретение относится к системам те-
лемеханики, в частности к системам для ох-
ранной сигнализации, и обеспечивает
передачу команд телеуправления типа
"Взять объект на охрану" или "Снять объект
с охраны". Особенностью таких систем яв-
ляется необходимость запоминания всех
ранее поданных команд и их подтвержде-
ния в каждом последующем информацион-
ном цикле.

Цель изобретения - повышение инфор-
мативности устройства, обеспечиваемое со-
хранением в каждом новом информационном
цикле всех команд, поданных ранее, и вклю-
чение их в информационные посылки при
последующих передачах команд телеуправ-
ления.

На чертеже приведена структурная схе-
ма устройства.

Устройство для формирования команд
телеуправления содержит блок 1 ключей уп-
равления, состоящий из узлов 2-4 формиро-
вания адреса (кроме того, узлы 2-4
предназначены для задания одного из двух
видов подаваемой команды, например ко-
манды 1 "Включить" ("Взятьобъект на охра-
ну") или команды 2 "Отключить" ("Снять
объект с охраны"). Для обработки сигналов
от блока 1 используется блок 5 преобразо-
вателей параллельных кодов координат ад-
реса объекта в последовательный. Блок 5
содержит мультиплексоры 6 и 7 и счетчики
8 и 9. Для хранения подаваемых команд
использован блок 10 элементов памяти, уз-
лы обработки команд телеуправления со-
держат коммутатор 11, счетчик 12 (число
основных разрядов у которого выбирается
равным сумме числа разрядов у счетчиков 8
и 9, число дополнительных разрядов равно
двум), счетчик 13, триггеры 14-16, генера-
тор 17, тактовых импульсов элементы
И 18-21, элементы ИЛИ 22, 23, элементы 24
задержки и элемент ИСКЛЮЧАЮЩЕЕ ИЛИ
25. Узлы 2-4 содержат ограничительные
элементы 26.1-п, ключи 27.1-п.

Устройство работает следующим обра-
зом.

При подаче любой команды с помощью
узлов 2 и 3 формируют сигналы адреса вы-
бранного объекта управления. При большом
числе объектов целесообразно адрес разби-
вать на несколько координат, например,
если разбить все объекты на группы, обра-
зуются две координаты адреса: номер
группы и номер объекта в группе. Принци-
пиально возможно разбиение объектов те-
леуправления так, чтобы образовалось
произвольное число координат адреса, од-
нако в приведенном варианте реализации
устройства принято разделение объектов

телеуправления на группы с образованием
двух координат. В соответствии с этим блок
1 включает раздельные узлы 2 и 3 Число
ключей в узлах 2 и 3 может быть произволь-

5 ным; в приведенной реализации устройства
приняты числогрупп и число объектов теле-
управления в группе, равные восьми, т.е
общее число объектов принято равным ше-
стидесяти четырем. В блоке 1 содержится

10 также узел 4 задания одного из двух видов
подаваемой команды, например "Вклк-
чить" или 'Отключить объект"; "Поставить
объект на охрану" или "Снять его с охраны",
В каждом из узлов 2, 3 и 4 для каждого из

15 формируемых сигналов на чертеже показа-
но использование размыкающего контакта
27, включенного последовательно с ограни-
чительным элементом 26 между полюсами
источника питания +иПиг и - иПит. Таким

20 образом, при переводе любого ключа 27 в
рабочее положение на выходе цепочки фор-
мирования сигналов - средней точки сое-
динения резистора и контакта ключа -
образуется сигнал " 1 " . Отметим, что в уст-

25 ройстве могут использоваться и замыкаю-
' щие контакты ключей, для чего достаточно

изменить на противоположное подключе-
ние шин от источника питания. Сигналы от
узлов 2 и 3 поступают на блок 5. Параллель-

30 ные сигналы от групп узлов 2 и 3 поступают
на первую группу информационных входов
соответствующего мультиплексора 6 или 7.
На вторую группу входов адресных сигна-
лов мультиплексоров 6 и 7 поданы кодовые

35 сигналы счетчиков 8, 9. На выходы мульти-
плексоров 6 и 7 проходит сигнал с входа,
номер которого соответствует кодовому сиг-
налу на адресных входах

, На первый вход счетчика 8 подается уп-
40 равляющий сигнал "0", разрешающий счет

импульсных сигналов, поступающих на вто-
рой вход счетчика. Счетчики 8 и 9 восприни-
мают сигналы с первого выхода генератора
17, формирующего на своих выходах после-

45 довательности различной частоты, частота
этих сигналов должна быть достаточно вы-
сокой, чтобы минимизировать время задер-
жки передачи поданной команды
телеуправления.

50 По мере поступления на счетчики 8 и 9
тактовых импульсов кодовые комбинации
на выходах счетчиков 8 и 9 изменяются.
Синхронно с этим изменяются номера вход-
ных сигналов, проходящих на выходы муль-

55 типлексоров 6 и 7. Когда мультиплексорами
6 или 7 сканируется вход, соединенный с
переведенным в рабочее состояние ключом,
на их выходах образуется сигнал " 1 " . Этот
сигнал, поступая на счетчик 8 или 9, блоки-
рует дальнейшее изменение его состояния.
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Таким образом, когда на выходе элемента И
18 образуется сигнал "V, кодовые комбина-
ции, зафиксированные счетчиками 8 и 9,
соответствуют координатам адреса выбран-
ного объекта телеуправления, а суммарная 5
кодовая комбинация на выходных шинах
счетчиков соответствует адресу объекта те-
леуправления. Сигнал " 1 " от элемента И 18
разрешает дальнейшую обработку коман-
ды, которая ставится в зависимость от нали- 10
чия сигнала " 1 " на выходе элемента ИЛИ 22,
т.е. от выбора одного из двух видов коман-
ды. По фронту сигнала от элемента ИЛИ 22
устанавливается в " 1 " триггер 14, от которо-
го разрешающий сигнал подается на вход 15
управления триггера 15. Триггер 15 перево-
дится в состояние, соответствующее уста-
новленному на его первом входе по фронту
сигнала на его втором входе, а возвращает-
ся в состояние "0" при подаче сигнала " 1 " на 20
его третий вход. Сигнал на первом (D) входе
триггера 15 задает значение выходного сиг-
нала, устанавливаемого по фронту сигнала
на втором (С) входе; сигналом " 1 " по треть-
ему (R) входу триггер переводится в состоя- 25
ние "0".

В рассматриваемом режиме сигнал " 1 "
на втором входе триггера 15 формируется
элементом И 19 при подаче на его входы
сигналов " 1 " от элемента И 18 (при фикса- 30
ции полного адреса объекта телеуправле-
ния) и с второго выхода счетчика 13.
Двухразрядный счетчик 13 (аналогичный
счетчикам 8 и 9) используется для формиро-
вания разделенных во времени сигналов, 35
стробирующих запись или считывание ин-
формации из блока 10 и задающих адрес
одного из элементов памяти (работа блока
10 рассматривается ниже).

Как следует из описанного выше, при 40
выборе вида команды управления и фикса-
ции полного адреса объекта по сигналу от
счетчика 13 триггер 15 устанавливается в
"V, формируя сигнал "Запуск", информиру-
ющий внешнее устройство управления о го- 45
товности устройства к передаче команды.
Одновременно сигналом от триггера 15 ком-
мутатор 11 переводится в режим передачи
на выход сигналов от первой группы вход-
ных сигналов, т.е. сигналов от счетчиков 8 и 50
9, и блокировки передачи на выход сигналов
от второй группы входных сигналов, т.е. сиг-
налов с выходов счетчика 12. Сигнал от триг-
гера 15 поступает также на третий вход
(управления) блока 10, переводя его в ре- 55
жим записи сигнала в ячейку, адрес которой
определяется выходными сигналами на
первой (адресной) группе входов блока 10,
т.е. выходными сигналами коммутатора.
Вид записываемого сигнала ("Г или "О")

определяется сигналом на втором (инфор-
мационном) входе блока 10, который соеди-
няется с первым выходом узла 4 Таким
образом, при выборе команды "Включить"
("Взять на охрану") в ячейку памяти блока по
выбранному адресу заносится сигнал " 1 " , а
при выборе команды "Отключить" ("Снять с
охраны") - сигнал "0". Стробирующий сиг-
нал занесения данных в блок 10 формирует-
ся элементом 24 задержки и элементом И 20
следующим образом. Сигнал управления
триггером 15 формируется по сигналу от
счетчика 13, который также подается на эле-
мент ИЛИ 23, проходящий через элемент И
20 на вход стробирования блока 10. Эле-
мент задержки формирует сигнал, задер-
жанный относительно фронта сигнала от
счетчика 13, который, поступая на инверти-
рующий вход элемента И 20, блокирует его
работу. В то же время сигнал от элемента 24
возвращает триггер 15 в состояние "О", чем
снимается сигнал блокировки элемента И
20. Таким образом, на спаде сигнала эле-
мента 24 формируется рабочий фронт стро-
бирующего сигнала, по которому е блок 8
заносится поданная команда.

В устройстве применяется метод пооче-
редной подачи команд телеуправления, в
качестве блока 10 используется ОЗУ с по-
следовательным выводом данных.

Таким образом, при подаче каждой но-
вой команды в блок 10 вновь заносится ин-
формация только по выбранному адресу и
не разрушается информация, занесенная в
него на предшествующих этапах. Это позво-
ляет осуществлять передачу на пункт при-
ема не только поданной в текущий отрезок
времени команды, но и одновременно по-
вторять передачу команд для всех осталь-
ных объектов. Этим достигается повышение
информативности передачи, т.к. при случай-
ных искажениях поданные ранее команды
будут переданы в каждом последующем ин-
формационном цикле.

Рассмотрим работу устройства в режи-
ме передачи последовательного кода, соот-
ветствующего данным, зафиксированным
блоком 10.

В ответ на инициативный сигнал "За-
пуск" внешнее устройство управления фор-
мирует сигнал "Разрешение", которым
деблокируется работа счетчика 12 и уста-
навливается в"1"триггер 16. Сигналоттриг-
гера 16 поступает на выход "Готовность" и
разрешает пропуск на выход "Информация"
сигналов от блока 10, прошедших через эле-
мент ИСКЛЮЧАЮЩЕЕ ИЛИ 25.

При отсутствии сигнала "V от триггера
15 коммутатор 11 установлен на пропуск на
выход, т.е. на первую группу входов блока



1660025 8

10, сигналов 1...6 от счетчика 12, а сам блок
10 установлен в режим считывания (сигнал
"О" от триггера 15 на третьем входе блока
10).

Синхронизация работы счетчика 12 и
блока 10 обеспечивается счетчиком 13 и эле-
ментом ИЛИ 23. Каждым низкочастотным
сигналом на втором выходе генератора 17,
частота которого устанавливается равной
частоте передачи команд телеуправления
приемнику, счетчик 13 устанавливается в
"О" и удерживается в этом состоянии до
исчезновения сигнала от генератора 17. По-
сле этого счетчик 13 оказывается чувстви-
тельным к высокочастотным тактовым
сигналам, поступающим на его первый вход
с первого выхода генератора 17. Поело фик-
сации первого тактового сигнала образует-
ся сигнал " 1 " на первом выходе счетчика 13
и выходе элемента ИЛИ 23. Сигналом от
элемента ИЛИ 23, прошедшим через эле-
мент И 20, блокируется чувствительность
блока 10 к входным сигналам. С задержкой,
равной одному периоду сигналов на первом
выходе генератора 17, образуется сигнал на
втором выходе счетчика 13 причем сигнал
блокировки блока 10 йе снимается. По фрон-
ту сигнала " 1 " на втором выходе счетчика 13
счетчик 12 переключается наследующую ко-
довую позицию, а счетчик 13 сигналом по
второму входу'блокируется, т.е. теряет чув-
ствительность к тактовым сигналам от гене-
ратора. Следовательно, на каждом спаде
тактовых сигналов, поступающих с второго
выхода генератора 17, вначале блокируется
чувствительность блока элементов памяти
10, а затем модифицируется адрес опраши-
ваемой ячейки памяти.

В начале каждого очередного периода
тактовых сигналов, когда счетчик 13 возвра-
щается в нулевое состояние, сигнал блоки-
ровки блока 10 от элемента И 20 снимается
и блок 10 передает на выход значение сиг-
нала, хранимое в ячейке, адрес которой ука-
зывается кодовыми сигналами счетчика 12.
Описанная работа устройства в режиме счи-
тывания данных из блока 10 продолжается
до завершения сканирования всех ячеек
блока 10, т.е. до появления сигнала " 1 " на
выходе 7 счетчика 12 (в приведенном вари-
анте реализации устройства суммарное чис-
ло разрядов счетчиков 8 и 9 равно шести и
соответствует числу основных разрядов
счетчика 12).

Для повышения достоверности переда-
ваемых команд телеуправления в устройст-
ве использован метод повторной передачи
с инверсией информационных сигналов, пе-
реданных в основной посылке. Поэтому по-
сле вывода из блока 10 всех хранимых

информационных сигналов сигналы "Готов-
ность" и "Информация" не снимаются. Из
блока 10 повторно выводятся ранее выве-
денные сигналы (выходные кодовые комби-

5 нации счетчика 12 повторяются), однако на
этом этапе образуется сигнал " 1 " на выходе
счетчика 12, который подается на вход эле-
мента ИСКЛЮЧАЮЩЕЕ ИЛИ 25. При этом
элемент 25 работает как инвертор для сиг-

10 налов, поступающих на его другой вход, т.е.
считанных из блока 10 После завершения
повторной выдачи проинаертированной ин-
формационной посылки сигнал " 1 " образу-
ется на выходе счетчика 12. По этому

15 сигналу снимаются "Готовность" и 'Инфор-
мация", а в ответ от внешнего устройства
должен быть смят сигнал "Разрешение", чем
и завершается рабочий цикл устройства.

Следует отметить, что в описанном аа-
20 рианте устройства передача информации

является следствием подачи новой коман-
ды, т.є выдачи устройством сигнала "За-
пуск". Однако передача хранимых в блоке
10 команд может быть реализована либо по

25 сигналу от таймера, либо по внешнему сиг-
налу-требованию передами. Для этого до-
статочно подключить указанные сигналы к
шине "Разрешение" вне зависимости от на-
личия сигнала "Запуск".

30 Благодаря описанному построению уст-
ройства обеспечивается формирование и
запись в память каждой вновь поступающей
команды телеуправления без разрушения
всех ранее поданных и хранимых а памяти

35 команд. Этим обеспечивается повышение*
информативности устройства, т к. можно ав-
томатически восстанавливать искаженные
помехами команды при любой новой пере-
даче без усложнения приемника команд.

40 Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
Устройство для формирования команд

телеуправления, содержащее блок ключей
управления, блок элементов памяти, гене-
ратор тактовых импульсов, первый выход

45 которого соединен с первым входом перво-
го и второго счетчиков, первый выход второ-
го счетчика подключен к первому адресному
входу первого мультиплексора, элемент ИС-
КЛЮЧАЮЩЕЕ ИЛИ, первый, второй и тре-

50 тий триггеры, выход первого триггера
подключен к первому входу второго тригге-
ра, коммутатор, выход третьего триггера яв-
ляется первым выходом устройства,
первый, второй и третий элементы И, выход

55 второго элемента И соединен с вторым вхо-
дом второго триггера, первый элемент ИЛИ,
о т л и ч а ю щ е е с я тем, что, с целью
повышения информативности, в него введе-
ны третий и четвертый счетчики, вторые
мультиплексор и элемент ИЛИ, элемент за-
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держки, четвертый элемент И, блок ключей
управления состоит из первого и второго
узлов формирования адреса объекта и узла
формирования команд, которые выполнены
на ограничительных элементах и ключах, 5
выводы подвижных контактов которых под-
ключены к шине отрицательного потенциа-
ла, первые выводы ограничительных
элементов соединены шиной положитель-
ного потенциала, вторые выводы ограничи- 10
тельных элементоЕЗ соединены с выводами
неподвижных контактов соответствующих
ключей, выводы неподвижных контактов
ключей первого и второго узлов формирова-
ния адреса объекта соединены с соответст- 15
вующими информационными входами
соответственно первого и второго мульти-
плексоров, выводы неподвижных контактов
ключей узла формирования команд соеди-
нены с соответствующими входами первого 20
элемента ИЛИ, вывод неподвижного кон-
такта первого ключа узла формирования ко-
манд подключен к первому управляющему
входу блока элементов памяти, выход пер-
вого элемента И соединен с первым входом 25,
второго элемента И, первый выход генера-
тора тактовых импульсов подключен к пер-
вому входу третьего счетчика, второй выход -
к второму входу первого счетчика, первый
выход которого соединен со своим третьим 30
входом, первым входом второго элемента
ИЛИ, четвертого счетчика и вторым входом
второго элемента И, выходы первого и вто-
рого мультиплексоров соединены с вторы-
ми входами соответственно второго и 35
третьего счетчиков и соответственно с пер-
вым и вторым входами первого элемента И,
второй и третий выходы второго счетчика
подключены к соответствующим адресным

входам первого мультиплексора, выходы
третьего счетчика соединены с соответству-
ющими адресными входами второго мульти-
плексора, выходы второго и третьего
счетчиков подключены к соответствующим
входам первой группы коммутатора, выходы
которого соединены с информационными
входами блока элементов памяти, второй
выход первого счетчика подключен к второ-
му входу второго элемента ИЛИ, выход ко-
торого соединен с первым входом третьего
элемента И и является вторым выходом уст-
ройства, выход второго триггера является
третьим выходом устройства и подключен к
входу коммутатора, второму управляющему
входу блока элементов памяти и через эле-
мент задержки - к своему третьему входу и
второму входу третьего элемента И, второй
вход четвертого счетчика объединен с пер-
вым входом третьего триггера и является
входом устройства, информационные выхо-
ды четвертого счетчика соединены с соот-
ветствующими входами второй группы
коммутатора, выход третьего элемента И
подключен к третьему управляющему входу
блока элементов памяти, выход которого
подключен к первому входу элемента ИСК-
ЛЮЧАЮЩЕЕ ИЛИ, выход которого соеди-"
ней с первым входом четвертого элемента
И, выход которого является четвертым выхо-
дом устройства, выход третьего триггера со-
единен с вторым входом четвертого
элемента И, первый и второй управляющие
выходы четвертого счетчика соединены с
вторым входом соответственно элемента
ИСКЛЮЧАЮЩЕЕ ИЛИ и третьего триггера,
выход первого элемента ИЛИ подключен к
второму входу первого триггера.
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