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Корисна модель належить до сфери транспортного обслуговування, переважно для 
контролю витрат пального транспортних засобів (ТЗ) в різних умовах експлуатації. 

Відомо, що в системах контролю (системи GPS-моніторингу) та обліку палива в баки ТЗ 
монтуються високоточні ємнісні датчики рівня палива. Принцип роботи ємнісних датчиків 
заснований на зміні ємності вимірювальної частини (сенсора), виконаній у вигляді двох 5 
коаксіально-розташованих труб, які являють собою ємнісний конденсатор, при зміні рівня 
пального. Електрична ємність датчика збільшується при зануренні сенсора у паливо, яке являє 
собою діелектричну рідину в баку. Зміна ємності призводить до зміни вихідного сигналу датчика 
рівня палива пропорційно рівню палива. 

Вихідні дані (сигнал) датчика рівня палива усереднюються для того, щоб збільшити 10 
стабільність показів рівня палива внаслідок впливу завад різного походження: шумів, вібрації 
бака, коливань та різких змін рівня палива під час руху. Показники автомобільного датчика рівня 
палива з різним часом усереднення проілюстровані на Фіг. 1 та Фіг. 2 - на графіках відображені 
зміни рівня палива під час зупинки, заправки, руху та зливу палива з бака транспортного засобу. 

У статичному стані (тобто під час стоянки), вплив похибки вимірювань найменший. Під час 15 
стоянки транспортного засобу, вибір великого значення часу усереднення показань датчика 
рівня палива призводить до того, що немає можливості чітко визначити час заправки або зливу 
палива (за рахунок великого усереднення, значення датчика рівня палива буде змінюватися 
дуже повільно (Фіг. 2)). Якщо встановити невеликий час усереднення, заправки/зливу палива 
будуть чітко відображатись під час зупинки, але під час руху за рахунок вібрацій бака та 20 
бовтанки палива, показники будуть нестабільні (Фіг. 1). 

Задача корисної моделі змінювати час усереднення під час зупинки та руху ТЗ таким чином, 
щоб під час зупинки, час усереднення був мінімальним, для того, щоб оператор, який контролює 
графік рівня палива міг чітко побачити час, кількість заправленого/злитого палива у/з бак(а). 
Водночас, в період руху транспортного засобу, час усереднення має збільшуватись, для того, 25 
щоб графік змін рівня палива був стабільнішим. 

Суть корисної моделі полягає у динамічній зміні часу усереднення в залежності від сили 
вібрацій паливного бака (бовтанки палива), що пояснюється графіком на Фіг. 3. 

Поставлена задача корисної моделі вирішується тим, що датчик рівня палива з 
акселерометром, в якому акселерометр додатково вимірює прискорення датчика у трьох 30 
площинах, дозволяє розрахувати характер бовтанки палива, та проводити динамічну зміну часу 
усереднення даних вимірювань рівня палива в автоматичному режимі (Фіг. 3). 

Технічним результатом поставленої задачі є автономна зміна часу усереднення рівня 
палива в залежності від сили прискорення датчика рівня палива, що призводить до значно 
вищої якості показів датчика рівня палива. Таким чином, в момент заправки і стоянки час 35 
усереднення зменшується до 1 секунди (немає вібрації), під час руху і вібрацій бака - час 
усереднення зростає до потрібного значення, наприклад, до 120 секунд, відбувається 
"бовтанка" пального в баку, яка компенсується великим усередненням показників датчика. 
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Датчик рівня палива з акселерометром, що містить вимірювальний зонд, виконаний у вигляді 
коаксіально-розташованих труб, закріплених в корпусі (головці) датчика, блок живлення, датчик 
температури для термокомпенсації показань, інтерфейсів передачі, який відрізняється тим, що 
додатково має акселерометр, який вимірює прискорення датчика у трьох площинах, що 45 
дозволяє розрахувати характер бовтанки палива та проводити динамічну зміну часу 
усереднення даних вимірювань рівня палива в автоматичному режимі: під час руху, зупинки та 
вібрацій.
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