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Корисна модель належить до сільськогосподарської техніки, а саме до приводів сівалок, 
саджалок, машин для внесення добрив. 

Відома конструкція механізму приводу дозувального пристрою механічної сівалки ССТ-12Б, 
що має ведуче колесо, ланцюгову передачу, яка складається з ведучої і веденої зірочок, 
редуктор з вихідним валом та вал дозувального пристрою [1]. 5 

Ведуче колесо контактує з ґрунтом та жорстко співвісно з'єднане з ведучою зірочкою, яка 
через ланцюгову передачу з'єднана з веденою зірочкою, що з'єднана з редуктором, який має 
вихідний вал, з'єднаний з валом дозувального пристрою. Під час свого обертання, ведуче 
колесо передає рух на ведучу зірочку, яка через ланцюг передає рух на ведену зірочку і на 
редуктор, підбором шестерень у редукторі досягається необхідна кутова швидкість обертання 10 

вихідного вала, з'єднаного з валом дозувального пристрою. 
Недоліками цього приводу є складна і металомістка конструкція, неможливість плавно 

регулювати кутову швидкість обертання вала дозувального пристрою, що веде до збільшення 
енергоємності, неможливості плавно регулювати відстань між насінинами в ряду або норму 
внесення добрив, збільшення витрат посівного або підживлювального матеріалу, збільшення 15 

собівартості врожаю. 
За прототип прийнято привід дозувального пристрою сівалки СОМ-4, що складається з 

ведучого колеса, ланцюгової передачі, яка складається з ведучої зірочки, набору змінних 
ведених зірочок, одна з якого встановлена на вихідному валу, і ланцюга вихідного вала, 
з'єднаного з валом дозувального пристрою [2]. 20 

Ведуче колесо контактує з ґрунтом та жорстко співвісно з'єднане з ведучою зірочкою, яка 
через ланцюг з'єднана зі змінною веденою зірочкою на вихідному валу, з'єднаному з валом 
дозувального пристрою. Під час свого обертання ведуче колесо передає рух на ведучу зірочку, 
яка через ланцюг передає рух на змінну ведену зірочку, встановлену на вихідному валу, що 
з'єднаний з валом дозувального пристрою. Підбором змінної веденої зірочки досягається 25 

необхідна кутова швидкість обертання вала дозувального пристрою. 
Недоліками цього приводу дозувального пристрою є неможливість плавно регулювати 

частоту обертання вала дозувального пристрою, що унеможливлює плавно регулювати 
відстань між насінинами в ряду або норму внесення добрив, призводить до збільшення витрат 
посівного або підживлювального матеріалу, збільшення вартості врожаю. 30 

В основу корисної моделі поставлено задачу удосконалення приводу дозувального 
пристрою, в якому встановлено колесо змінного діаметра, що дозволяє плавно регулювати 
швидкість обертання вала дозувального пристрою, зменшує витрати матеріалу на виконання 
технологічного процесу, знижує собівартість вихідної продукції. 

Поставлена задача вирішується за рахунок того, що привід дозувального пристрою, який 35 

складається з ведучого колеса, з'єднаного жорстко співвісно з ведучою зірочкою, яка через 
ланцюг з'єднана з веденою зірочкою, встановленою на вихідному валу, з'єднаному з валом 
дозувального пристрою, згідно з корисною моделлю ведуче колесо виконано змінного діаметра 
та складається з маточини, до якої співвісно жорстко прикріплено диск, на плоскій поверхні 
якого на однаковому радіусі від центра розташовані радіальні напрямні з різьбовим отвором, 40 

перпендикулярним до площини диска, в яких в радіальному до диска напрямі встановлено 
рухомі пальці, на зовнішніх торцях яких розташовані увігнутою стороною до центра колеса 
вигнуті пластини, радіус вигину яких дорівнює мінімальному радіусу колеса, їх площини 
паралельні до площини диска, а сумарна довжина їх зовнішніх криволінійних поверхонь 
дорівнює мінімальному периметру колеса змінного діаметра, а рухомі пальці фіксуються за 45 

допомогою підтягування болтів у різьбових отворах радіальних напрямних. 
Застосування конструкції приводу дозувального пристрою, який складається з ведучого 

колеса, з'єднаного жорстко співвісно з ведучою зірочкою, яка через ланцюг з'єднана з веденою 
зірочкою, встановленою на вихідному валу, з'єднаному з валом дозувального пристрою, згідно з 
корисною моделлю ведуче колесо виконано змінного діаметра та складається з маточини, до 50 

якої співвісно жорстко прикріплено диск, на плоскій поверхні якого на однаковому радіусі від 
центра розташовані радіальні напрямні з різьбовим отвором, перпендикулярним до площини 
диска, в яких в радіальному до диска напрямі встановлено рухомі пальці, на зовнішніх торцях 
яких розташовані увігнутою стороною до центра колеса вигнуті пластини, радіус вигину яких 
дорівнює мінімальному радіусу колеса, їх площини паралельні до площини диска, а сумарна 55 

довжина їх зовнішніх криволінійних поверхонь дорівнює мінімальному периметру колеса 
змінного діаметра, а рухомі пальці фіксуються за допомогою підтягування болтів у різьбових 
отворах радіальних напрямних, дозволить плавно регулювати частоту обертання вала 
дозувального пристрою, та як наслідок - зменшити витрати посівного або підживлювального 
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матеріалу, покращити розподіл насінин або добрив на полі, підвищити врожайність та зменшити 
собівартість кінцевої продукції. 

Технічна суть і принцип роботи запропонованого приводу дозувального пристрою пояснена 
кресленнями, на яких: 

Фіг. 1 - привід дозувального пристрою. 5 

Фіг. 2 - переріз А-А фіг. 1. 
Запропонований привід дозувального пристрою складається з ланцюгової передачі, що 

містить ведучу зірочку 2, ведену зірочку 3, встановлену на вихідний вал 5 і з'єднану з ведучою 
зірочкою ланцюгом 4, та вихідного вала 5, з'єднаного з валом 12 дозувального пристрою 13, 
причому ведуча зірочка 2 жорстко з'єднана з ведучим колесом 1 змінного діаметра, яке 10 

складається з маточини 6, до якої співвісно жорстко прикріплено диск 7, на плоскій поверхні 
якого на однаковому радіусі від центра розташовані радіальні напрямні 8 з різьбовим отвором, 
перпендикулярним до площини диска, в яких в радіальному до диска напрямі встановлено 
рухомі пальці 9, на зовнішніх торцях яких розташовані увігнутою стороною до центра колеса 
вигнуті пластини 10, радіус вигину яких дорівнює мінімальному радіусу колеса, їх площини 15 

паралельні до площини диска, а сумарна довжина їх зовнішніх криволінійних поверхонь 
дорівнює мінімальному периметру колеса змінного діаметра, ведена зірочка встановлена 
незмінно, рухомі пальці 9 фіксуються за допомогою підтягування болтів 11 у різьбових отворах 
радіальних напрямних 8. 

Привід дозувального пристрою працює наступним чином. Під час руху ведучого колеса 20 

змінного діаметра 1 по полю внаслідок зчеплення з ґрунтом воно обертається і передає 
обертовий рух на ведучу зірочку 2, яка співвісно жорстко з ним зв'язана, через ланцюг 4 рух 
передається на ведену зірочку 3, яка розташована на вихідному валу 5, з'єднаному з валом 12 
дозувального пристрою 13. Для зміни частоти обертання вала 12 дозувального пристрою 13 
необхідно змінити діаметр ведучого колеса змінного діаметра і шляхом переміщення рухомих 25 

пальців 9 в радіальних напрямних 8 та фіксуванням їх у необхідному положенні за допомогою 
болтів 11. 
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ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 

 
Привід дозувального пристрою, який складається з ведучого колеса, з'єднаного жорстко 
співвісно з ведучою зірочкою, яка через ланцюг з'єднана з веденою зірочкою, встановленою на 40 

вихідному валу, з'єднаному з валом дозувального пристрою, який відрізняється тим, що 
ведуче колесо виконано змінного діаметра та складається з маточини, до якої співвісно жорстко 
прикріплено диск, на плоскій поверхні якого на однаковому радіусі від центра розташовані 
радіальні напрямні з різьбовим отвором, перпендикулярним до площини диска, в яких в 
радіальному до диска напрямі встановлено рухомі пальці, на зовнішніх торцях яких розташовані 45 

увігнутою стороною до центра колеса вигнуті пластини, радіус вигину яких дорівнює 
мінімальному радіусу колеса, їх площини паралельні до площини диска, а сумарна довжина їх 
зовнішніх криволінійних поверхонь дорівнює мінімальному периметру колеса змінного діаметра, 
а рухомі пальці фіксуються за допомогою підтягування болтів у різьбових отворах радіальних 
напрямних.50 
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