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(54) ШЕСТЕРЕННАЯ ГИДРОМАШИНА "
(57) Изобретение относится к машинострое-
нию, в частности к шестеренным гидрома-
шинам, и может быть использовано в
гидросистемах в любой области машино-

строения. Цель изобретения - повышение
надежности в работе. Шестеренная гидро-
машина содержит корпус 1 со взаимно пере-
секающимися расточками 2, ведущую
шестерню 3, ведомую шестерню 4 с цапфа-
ми 5. которые установлены в подшипниках
6 скольжения, имеющих вдоль образующей
четыре ребра 7 жесткости, компенсаторы 8,
уплотнительные манжеты 9, крышку 10, ко-
торая центрируется выступом на подшипни-
ке 6 скольжения, причем на выступе по всей
длине выполнены симметрично располо-
женные ребра 11 в виде равносторонних
треугольников, боковые грани 12 и 13 кото-
рых и плоскость 14 сопряжения подшипни-
ков 6 выполнены перпендикулярно
плоскости 15, проходящей через геометри-
ческие оси вращения шестерен 3 и 4. 3 ил.



Изобретение относится к машиностро-
ению, в частности к шестеренным гидрома-
шинам, и является усовершенствованием
устройства по авт.св. № 1560801.

Цель изобретения - повышение надеж- 5
ности в роботе.

На фиг. 1 представлена гидромашнна,
продольный разрез; на фиг. 2 - разрез А-А
на фиг. 1; на фиг. 3-подшипник скольжения
а проекционной связи, 10

Шестеренная гидромашина содержит
корпус 1 со взаимно пересекающимися рас-
точками 2, ведущую (иэстерню 3, ведомую
шестерню 4 с цапфами Г>, которые установ-
лены с подшипниках 6 скольжения, имею- 15
щи<? ЧДСРЬ образующей четыре ребра 7
-КЭС1КОСТИ, компенсаторні 8, уплоінитель-
нь;е г іанжети 9, крыш<у 10, которая ценгри-
руегся выступом на подшипнике б
скольжения, причг-vi ма указанном г.ыггупе 20
по всей длине выпипненч сиілмеїрично рас-
положенные ребро 11 в виде рарносіорон-
них треугольников одни из боковых граней
12 и 1 < готарых и плоскость 14 сопряжения
1ОДШІ1-ІНИКЄВ б выполнены перпендикуляр- 25
ю f '• эскооги 15, проходящей через геомет-
•^н'огкие оси вращения шестерен 3 и 4.

Прр ;ітом вершины ребер 11 после про-
:<vu-n имоют контролируемый рззпер, до-
Сіатзчиьій для образования окружности, 30
рзрчой диаметру расточки в крышке по по-
.;здке с зазором h направление реакции
^эььидействующей 16 іидраплических сил
от ЙО?ДЙЙГ.ЧВИЯ цяпф шестерен we выходит
?п преде"ы треугольника указанных ре[3ер, 35
ЙЗЛЇ.ЮЩМХСЯ центрирую'дим рыступом.

ОГЛИЧИЙ предложенного технического
решения ot известного заключается в том,
что, с целью повышения надежности рабо-
ты, выступы выпопнены в эиде равносто- 40 ~
ронннх треугольников, одни из боковых
граней которых и плоскость сопряжения
подшипников скольжения выполнены па-
раллельно плоскости, проходящей через по-
люс зацепления, перпендикулярно ЛЪ

плоскости, проходящей через геометриче-
ские оси вращения шестерен.

Шестеренная гидромашина в режиме
месоса работает следующим образом.

При вращении шестерен 3 и 4 рабочая
жидкость захватывается их зубьями и в меж-
зубовых впадинах переносится из полости
всасывания в полость нагнетания. Одновре-
менно под действием давления рабочей
жидкости в полости нагнетания цапфы 5 ше-
стерен 3 и 4 прижимаются к рабочей повер-
хности подшипников 6, так как
равнодействующие 16 гидравлических сил
направлены под углом к общей оси 15, то и
•з ЭТОМ направлении располагается одно из
симметрично расположенных ребер 11, ко-
торое и воспринимает нагрузку от цапф 5
шестерен 3 и 4.

Выполнение опорной поверхности цен-
трирующих выступов в виде ребер и их рас-
положение о зоне действия равнодействую-
щей гидравлических сил обеспечивает улуч-
шение теплоогвода от контактирующих в
процессе работы поверхностей цапф 5 и
подшипников б за счет уменьшения толщи-
ны центрирующих выступов Б месте, где от-
сутстзует давление цапф 5, что также
обеспечивает достижение равнопрочности
центрирующего выступа, снижение матери-
алоемкости гидромашины, экономии анти-
фрикционного подшипникового сплава и
повышение надежности в работе.

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
Шестеренная гидромэшина по авт. св.

№ 1500801, о т л и ч а ю щ а я с я тем, что, с
целью повышения надежности в работе, вы-
ступы выполнены в виде равносторонних
треугольников, одни из боковых граней ко-
орых и плоскость сопряжения подшипни-

ков скольжения выполнены параллельно
плоскости, проходящей через полюс зацеп-
ления перпендикулярно плоскости, прохо-
дящей через геометрические оси вращения
шестерен.
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