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(57) 1. Колосопідйомник для косаркового робочого 

механізму збиральної машини з принаймні одним 
косарковим пальцем (2), який включає несучу рей-
ку (5), яка першим кінцем (6)  закріплюється на 
косарковому робочому механізмі, стеблопідйомник 
(8), з'єднаний з другим кінцем (7) несучої рейки (5) 
і утворює з несучою рейкою (5) гострий кут, який 
відрізняється тим, що повернутий до несучої 

рейки (5) перший відрізок (10) стеблопідйомника 
(8) складається з U-подібного у розрізі профілю 

(11), а відвернений від несучої рейки (5) другий 
відрізок (9) стеблопідйомника (8) складається з 
трубчастого у розрізі профілю (12). 
2. Колосопідйомник за п. 1, який відрізняється 

тим, що два відрізки (9, 10) стеблопідйомника (8) є 
виконаними суцільно. 
3. Колосопідйомник за п. 1 або 2, який відрізня-
ється тим, що стеблопідйомник (8) виконаний із 

листового матеріалу. 
4. Колосопідйомник за п. 1 або 2, який відрізня-
ється тим, що другий відрізок (9) розташовується 

на кінцевій ділянці першого відрізку (10) стеблопі-
дйомника (8). 
5. Колосопідйомник за одним з пп. з 1 по 3, який 
відрізняється тим, що стеблопідйомник (8) на 

першому відрізку (10) з'єднується з несучою рей-
кою (5). 
6. Колосопідйомник за одним з пп. з 1 по 4, який 
відрізняється тим, що обидва відрізки (9, 10) сте-

блопідйомника (8) утворюють тупий кут, який розк-
ривається у напрямку несучої рейки (5). 
7. Колосопідйомник за одним з пп. з 1 по 5, який 
відрізняється тим, що несуча рейка (5) закріплю-

ється на косарковому пальці (2) за допомогою крі-
пильного засобу (16), а ділянка переходу (17) двох 
відрізків (9, 10) стеблопідйомника (8) у робочій 
позиції колосопідйомника розташовується над 
кріпильним засобом (16) відносно горизонталі. 

 
 

 
 

Винахід стосується колосопідйомника для ко-
саркового робочого механізму збиральної машини 
з принаймні одним косарковим пальцем, що вклю-
чає несучу рейку, яка першим кінцем може закріп-
люватися на косарковому робочому механізмі, та 
стеблопідйомник, який з'єднується з другим кінцем 
несучої рейки і утворює з несучою рейкою гострий 
кут. 

Такий колосопідйомник ковзає передньою час-
тиною несучої рейки, на ньому закріплюється сте-
блопідйомник, по ґрунту або рухається над самим 
ґрунтом і піднімає стеблопідйомником стебла ку-
льтури, які лежать на ґрунті, таким чином, щоб 
вони могли зрізатися за допомогою косаркового 

робочого механізму, і колосся, таким чином, могло 
спрямовуватися, наприклад, до молотарки. 

Подібний колосопідйомник описується у DE 23 
25 916 А, у якому стеблопідйомник в цілому скла-
дається з U-подібної профільної частини, плече 
якої поступово скорочується від місця приварю-
вання стеблопідйомника до несучої рейки, до ві-
льного кінця стеблопідйомника. 

При в цілому U-подібних стеблопідйомниках 
згідно з відомим рівнем техніки виникає проблема 
з регулярним гаковим зчепленням між U-подібним 
профілем та зубами реверсивно переміщуваного 
мотовила, оскільки зуби мотовила зчеплюються в 
U-подібному профілі і можуть згинати стеблопід-
йомник у напрямку несучої рейки. 
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З огляду на це задача даного винаходу поля-
гає у забезпеченні колосопідйомника, у якому сте-
блопідйомник є меншою мірою схильним до коли-
вань і який при реверсивній роботі мотовила 
меншою мірою піддається небезпеці пошкодження 
зубами мотовила. 

Ця задача вирішується через колосопідйомник 
для косаркового робочого механізму збиральної 
машини з принаймні одним косарковим пальцем, 
що включає несучу рейку, яка першим кінцем мо-
же закріплюватися на косарковому робочому ме-
ханізмі, стеблопідйомник, який з'єднується з дру-
гим кінцем несучої рейки і утворює з несучою 
рейкою гострий кут, причому повернутий до несу-
чої рейки перший відрізок стеблопідйомника скла-
дається з U-подібного у розрізі профілю, і відвер-
нений від несучої рейки другий відрізок 
стеблопідйомника складається з трубчастого у 
розрізі профілю. 

Завдяки тому, що стеблопідйомник згідно з 
винаходом має як U-подібне профілювання, так і 
трубчасте профілювання, досягається потрібне 
переривання амплітуди коливань стеблопідйомни-
ка. Це сприяє стримуванню власних коливань сте-
блопідйомника. Крім того, замкнута й тонка форма 
стеблопідйомника, що досягається завдяки частині 
з трубчастим профілем, зменшує можливість зітк-
нень між стеблопідйомником та зубами мотовила 
при прямому переміщенні мотовила. При реверси-
вній роботі мотовила ризик гакового зчеплення між 
стеблопідйомником та зубами мотовила ефектив-
но виключається або принаймні значно знижуєть-
ся. 

У залежних пунктах формули винаходу з 2 по 
7 представлено особливо оптимальні варіанти 
втілення колосопідйомника за пунктом 1. 

У конкретному варіанті втілення два відрізки 
стеблопідйомника є виконаними суцільно. Для 
цього стеблопідйомник може бути виконаний як 
деталь листової форми. Перевагою у даному разі 
можна вважати просте й дешеве виготовлення. 

Особливо ефективно забезпечується змен-
шення зіткнення або, відповідно, ризику гакового 
зчеплення між стеблопідйомником та зубами мо-
товила, коли другий відрізок розташовується у 
кінцевій ділянці стеблопідйомника. 

Для першого відрізка стеблопідйомника пе-
редбачено, що він з'єднується з несучою рейкою. 
Оскільки перший відрізок є виконаним як U-
подібний профіль, може досягатися особливо стій-
ке з'єднання, наприклад, через приварювання, яке 
наноситься як на внутрішній стороні, так і на зов-
нішній стороні U-подібного профілю на несучу рей-
ку. В усякому разі, можливими також є й інші спо-
соби з'єднання. 

В оптимальному варіанті два відрізки стебло-
підйомника утворюють кут, який розкривається у 
напрямку несучої рейки. Завдяки цьому згладжу-
ванню підйому стеблопідйомника на його кінцевій 
ділянці досягається зменшення висоти, на яку під-
німається культура. Таким чином, культура підні-
мається лише на висоту, на якій зуби мотовила 
менш агресивно діють на культуру. Це забезпечує 
зменшення передчасного й небажаного молотіння 
через роботу мотовила. 

У ще одному варіанті втілення може бути пе-
редбачено з'єднання несучої рейки за допомогою 
кріпильного засобу з косарковим пальцем і розта-
шування ділянки переходу двох відрізків стеблопі-
дйомника у робочій позиції колосопідйомника над 
кріпильним засобом відносно горизонталі. 

Оптимальний приклад втілення винаходу 
представлено на фігурах. Серед них: 

Фіг.1 є боковою проекцією колосопідйомника, 
встановленого на брусі косаркового ножа та коса-
рковому пальці збиральної машини, 

Фіг.2 показує стеблопідйомник колосопідйом-
ника згідно з винаходом з Фіг.1 

a) у боковій проекції, 
b) у вигляді знизу в U-подібному профілі, 
c) у розрізі уздовж лінії А-А з Фіг.2а, 
d) у розрізі уздовж лінії В-В з Фіг.2а, і 
Фіг.3 показує бокову проекцію колосопідйом-

ника з Фіг.1 та мотовило з зубами мотовила. 
На Фіг.1 у схематичному зображенні предста-

влено косарковий брус 1, від якого виступає косар-
ковий палець 2. Він закріплюється на косарковому 
брусі 1 за допомогою гвинта 3. На косарковому 
брусі 1 на відстані один від одного розташовують-
ся ще кілька косаркових пальців 2, які є спрямова-
ними углиб площини зображення або виступають 
від неї назовні. Косаркові пальці 2 служать для 
спрямування ножового бруса 4, який має косаркові 
леза для зрізання зібраної культури. Перший кі-
нець 6 несучої рейки 5 закріплюється на косарко-
вому брусі 1, наприклад, за допомогою гвинта 3. 
Несуча рейка 5 в оптимальному варіанті є викона-
ною з плоского матеріалу і має пружні на згин вла-
стивості. Несуча рейка 5 через кріпильний засіб у 
формі тримача 16 спирається на косарковий па-
лець 2. Тримач 16 з'єднується з несучою рейкою 5, 
наприклад, за допомогою клепок. 

На відверненому від першого кінця 6 другому 
кінці 7 на несучій рейці 5 кріпиться стеблопідйом-
ник 8, який проходить під кутом до несучої рейки 5 
з підніманням у напрямку косаркового бруса 1. 
Несуча рейка 5 та стеблопідйомник 8, таким чи-
ном, утворюють гострий кут. З'єднання між несу-
чою рейкою 5 та стеблопідйомником 8 може відбу-
ватися, наприклад, шляхом приварювання. 

Стеблопідйомник 8 складається з U-подібної 
профільної деталі 11, яка на відверненому від міс-
ця кріплення до несучої рейки 5 відрізку 9 набуває 
форми трубчастої профільної деталі 12. На повер-
нутому до місця кріплення до несучої рейки 5 від-
різку 10 стеблопідйомник 8 має відносно широкі 
плечі 13, які звужуються у напрямку трубчастої 
профільної деталі 12. Розташовані з боку місця 
кріплення широкі плечі 11 є придатними для міц-
ного зварного з'єднання з несучою рейкою 5. U-
подібна профільна деталь 11 переходить у труб-
частій профільній деталі 12 у ділянку переходу у 
формі подовжнього згину 17 і, таким чином, утво-
рює кут, який розкривається у напрямку несучої 
рейки 5. 

На Фіг.2с можна побачити, що два плеча 13 U-
подібної профільної деталі 11 є рознесеними від-
носно одне одного. Це виключає можливість нако-
пичення у процесі роботи бруду в U-подібному 
профілі або, у разі накопичення там бруду, забез-
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печує можливість його легкого видалення. Також 
може бути передбачено, щоб два плеча 13 U-
подібної профільної деталі 11 проходили парале-
льно одне одному. 

На Фіг.2b та 2d можна побачити, що стеблопі-
дйомник 8 на відрізку 9 набуває форми трубчастої 
профільної деталі 12. Це у найпростішому прикла-
ді відбувається завдяки тому, що два плеча 13 U-
подібного у вихідному стані профілю притискають-
ся одне до одного. Таким чином, як показано на 
Фіг.2d, утворюється краплеподібний розріз. Як на-
ступний етап, може бути передбачено перетво-
рення цього краплеподібного розрізу на круглий 
або наближений до круглого розріз, який на фігу-
рах не представлено. 

На Фіг.3 показано колосопідйомник зі стебло-
підйомником 8 та розріз мотовила 14 з зубами 15 
мотовила, та їх просторове розташування у робо-
чій позиції відносно один одного. Мотовило 14 
обертається вперед навколо осі обертання А у 
показаному напрямку обертання D. У цьому на-
прямку обертання D мотовило 14 спрямовує зіб-
рану культуру на переробку. Обертання мотовила 
14, яке є протилежним напрямкові обертання D 
позначається як реверсивна робота. На мотовилі 
14 тримаються зуби 15 з можливістю повороту 
навколо поворотної осі S. 

Просторове розташування стеблопідйомника 8 
та зубів 15 мотовила 15 є таким, що стеблопідйо-
мник 8 перебуває у площині зображення, а зуби 15 
мотовила - на малій відстані за стеблопідйомни-
ком 8, тобто, вони перебувають за площиною зо-
браження. Так само на малій відстані за зубами 15 
мотовила розташовується не показаний на фігурі 
інший колосопідйомник зі стеблопідйомником. Та-
ким чином, зуби 15 мотовила проходять, якщо ди-
витися перпендикулярно площині зображення, 
відстань між двома стеблопідйомниками 8, яка є 
дещо більшою за ширину зубів 15 мотовила, так 
само перпендикулярно площині зображення. При 
цьому проблему під час роботи створює те, що 
струшування пристрою або й злегка відігнутих убік 
зубів 15 мотовила або, відповідно, стеблопідйом-
ника 8 призводять до того, що зуби 15 мотовила 
перестають розташовуватись у лінію з точною від-
станню між стеблопідйомниками 8, і ці зуби 15 
мотовила стукаються об стеблопідйомник 8. Це в 
принципі є небажаним, оскільки, зокрема, при ре-
версивній роботі може призводити до зачеплення 

зубів 15 мотовила зі стеблопідйомником 8, приги-
нання їх до несучої рейки 5. Це може призвести до 
зупинки всієї машини. 

Оскільки згідно з винаходом передбачено, як 
можна побачити, зокрема, на Фіг.2b, що відверне-
ний від несучої рейки 5 відрізок 9 набуває форми 
трубчастої профільної деталі 12, у цій ділянці відс-
тань між двома стеблопідйомниками 8 збільшуєть-
ся таким чином, щоб в обох напрямках обертання 
мотовила 15 принаймні зменшувався ризик зітк-
нення зубів 15 мотовила зі стеблопідйомником 8. 
Крім того, зокрема, при реверсивній роботі мото-
вила, принаймні виключається майже гакове зчеп-
лення між зубами 15 мотовила 15 та стеблопідйо-
мником 8. Це особливо виразно виявляється при 
порівнянні Фіг.2с та 2d, оскільки, на відміну від 
відкритого вгору U-подібного профілю (Фіг.2с), 
трубчастий замкнутий профіль згідно з винаходом 
(Фіг.2d) на відрізку 9 стеблопідйомника 8 надає 
зубам 15 мотовила значно зменшену поверхню 
зчеплення для гакового зчеплення. 

Також на Фіг.3 можна побачити, що ділянка 
переходу у формі подовжнього згину 17, через яку 
U-подібна профільна деталь 11 переходить у тру-
бчасту профільну деталь 12, у робочій позиції ко-
лосопідйомника перебуває над тримачем 16 або 
приблизно над ним відносно горизонталі. 

Перелік умовних номерів 
1 - косарковий брус 
2 - косарковий палець 
3 - гвинт 
4 - ножовий брус 
5 - несуча рейка 
6 - перший кінець 
7 - другий кінець 
8 - стеблопідйомник 
9 - відрізок 
10 - відрізок 
11 U-подібна профільна деталь 
12 - трубчаста профільна деталь 
13 - плече 
14 - мотовило 
15 - зуби мотовила 
16 - тримач 
17 - подовжній згин стеблопідйомника 
А - вісь обертання 
S - поворотна вісь 
D - напрямок обертання 
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