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(57) Изобретение относится к демпфер-
ным системам вибрационных технологи-
ческих машин и может быть использова-
но для формирования изделий сборного
железобетона» Целью изобретения явля-

ется увеличение надежности виброопо-
ры за счет стабильных упругих харак-
теристик во всех направлениях путем
отвода тепла естественной циркуляци-
ей воздуха^ Для повышения надежности
виброопоры она имеет корпус 1, вы-
полненный из упругого материала с вы-
резом в виде арки 4, с лапами 2 и вы-
ступом 3 на его наружной поверхности
средней части, симметрично располо-
женные относительно него опорные эле-
менты 5 в виде уголков, прилегающих к
лапам 2, и металлический колпак 6,
размещенный на выступе 3, а радиус
арки 4, высота корпуса 1 от основа-
ния до выступа 3, длина корпуса 1 до
лап 2 и ширина корпуса I связаны оп-
ределенным соотношением» 2 ил„
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Изобретение относится к демпфер-
ным системам вибрационных технологи-
ческих машин и может быть использова—
но для формирования изделий сборного с
желез обет*онао

Цель изобретения ~ увеличение на-
дежности виброопоры за счет стабиль-
ных упругих характеристик во всех на"
правлениях путем отвода тепла естест™ JQ
венной циркуляцией воздухао

На фиго1 изображена упругая вибро-
опора, частичный разрез; на фиго2 -
вид А на фиго1о

Виброопора содержит корпус I из J5
эластичного материала, выполненный с
лапами 2 и выступом 3 на его наруж-
ной поверхности в средней части и вы-
резом в виде арки 4, симметрично рас-
положенные относительно корпуса \ 20
опорные элементы 5, выполненные в
виде уголков, прилегающих к лапам 2,
и металлический колпак 6, размещен-
ный на выступе Зо Опорные элементы
5 выполнены с отверстиями 7 для креп- 25
ления виброопоры посредством болтов
8 к фундаменту 9, а металлический '
колпак 6 - е углублением 10 для ус- *
тановки рабочего органа 11о

Корпус 1 для уменьшения напряже- ЗО
ний в местах переходов к лапам 2 име-
ет скругленияо Параметры корпуса 1
связаны следующими соотношениями

R = (0,4-0,6)h; L*(2-2,2)h;
Б = (l,5-2)h,

 3 5

где R - радиус арки;

h - высота корпуса 1 от основа-

ния до выступа 3;

Ь - длина корпуса 1 до лап 2;

В - ширина корпуса 1
0
 40

Предельные значения параметров

корпуса определяют следующим обра-

зом,,

При значении радиуса арки 4 мень- 45

шем 0,4 h ухудшается отвод тепла от

деформируемой виброопоры
0
 Значение

радиуса арки 4 больше 0,6 h умень-

шает несущую способность виброопоры
0

При значении длины корпуса 1 до лап 50

2 меньше 2 h ухудшается устойчи-

вость опоры при заданной грузоподъем-

ности. Ее длина больше 2,2 h умень-

шает отвод тепла из арочного выреза

корпуса 1„ Ширина корпуса 1 меньше 55

1,5 h снижает устойчивость виброопоры

в поперечном направление Ширина кор-

пуса 1 больше 2 h увеличивает жест-

кость виброопоры в поперечном направ-

лении, а следовательно, передачу виб-

рации на основание корпуса 1*

На болты 8, замоноличенные в фун-

даменте 9, надевается отверстиями 7 в

лапах 2 корпус 1 с колпаком 6 на вы-

ступе З
о
 По углублениям 10 положение

корпуса I корректируется в пределах

зазора отверстиями 7 в лапах 2 и бол-

тами 8 так. чтобы отклонение положе-
і '

ний углублений 10 от положения цен-

тров посадочных отверстий рабочего

органа 11 было минимальным
о
 На лапы 2

накладываются опорные элементы 5 в

виде уголков, гайки для болтов 8 затя-

гиваются
о
 При этом толщина лап 2

уменьшается, и материал упругого кор-

пуса 1 плотно прижимается к болтам 8

и к внутренним поверхностям опорных

элементов 5
О
 Прижатая кфундаменту 9

лапа 2 работает как твердое тело
о

Рабочий орган 11 устанавливается

на виброопору так, чтобы отверстия в

его посадочных местах наделись с попе-

речным зазором на выступ З
о
 При этом

металлический колпак 6, имеющий на

наружной поверхности заострения в ви-

де конуса, способствует легкому наде-

ванию его посадочными местами на вы-

ступы 3 и предохраняет материал упру-

гого корпуса Ї от повреждений как при

первоначальном монтаже, так и при по-

следующем техническом обслуживании
0

Рабочий орган I1 опирается своим поса-

дочным местом на верхнюю горизонталь-

ную часть виброопоры и удерживается

на ней за счет силы тяжести„

Виброопора работает следующим об-

разом
о

При колебаниях рабочего органа I1

его виброперемещения передаются че-

рез выступ 3 на корпусе 1
0
 Причем вы-

ступ 3, заключенный в металлический

колпак 6, работает как твердое тело,

а вырез корпуса 1 в виде арки 4 за

счет упругих деформаций в продоль-

ном, поперечном и вертикальном на-

правлениях дает возможность рабочему

органу 11 совершать заданные прост-

ранственные колебания и одновремен-

но обеспечивает виброизоляцию рабочих

мест
 о

Предлагаемая виброопора имеет

высокую надежность за счет стабильных

упругих характеристик во всех направ-

лениях путем отвода тепла естествен-

ной циркуляцией воздуха
0
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Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
Упругая виброопора, содержащая

корпус с вырезом в виде арки и сим-
метрично расположенные относительно
него опорные элементы с крепежными
отверстиями» о т л и ч а ю щ а я с я
тем, что, с целью увеличения ее на-
дежности» в корпусе выполнены лапы и
на наружной поверхности средней ч а с -
ти - выступ и параметры его связаны

• соотношениями

to

R = (0,4-0,b) h; L =* (2-2,2) h;

В * (1,5-2) h,

•где R - радиус арки;

h - высота корпуса от основания

до выступа;

L - длина корпуса до пап;

В - ширина корпуса,

причем опорные элементы выполнены в

виде уголков, прилегающих к лапам,

а опора снабжена металлическим кол-

паком, размещенным на выступе
о

Вид А
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