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(57) 1. Очисний комбайн, який містить шнекові
виконавчі органи, привідні редуктори, двосторон-
ній фланцевий електродвигун, розташований між
привідними редукторами та зв'язаний з їхніми кор-
пусами, портал, жорстко з'єднаний з корпусами
привідних редукторів, пристрій попереднього на-
вантаження, убудований у вузол з'єднання пор-
талу із привідним редуктором і виконаний з мож-
ливістю надання силового впливу на з'єднані
елементи конструкції, несучу балку, установлену
протилежно порталу між корпусами привідних ре-
дукторів і жорстко з'єднану з ними, який відрізня-
ється тим, що двосторонній фланцевий електро-
двигун жорстко з’єднаний фланцями з корпусами
привідних редукторів, при цьому несуча балка ви-
конана з двох частин, установлених із зазором між
їхніми торцями, і містить компенсуючий пристрій,
виконаний у вигляді стяжного механізму, зв'язано-

го із частинами несучої балки з можливістю зміни
величини зазору між ними.
2. Очисний комбайн за п. 1, який відрізняється
тим, що пристрій попереднього навантаження ви-
конаний у вигляді нарізного або гідравлічного ме-
ханізму.
3. Очисний комбайн за п. 1 або 2, який відрізня-
ється тим, що стяжний механізм компенсуючого
пристрою виконаний нарізним або гідравлічним.
4. Очисний комбайн, який містить шнекові вико-
навчі органи, привідні редуктори, двосторонній
фланцевий електродвигун, розташований між
привідними редукторами та зв'язаний з їхніми кор-
пусами, портал, жорстко з'єднаний з корпусами
привідних редукторів, пристрій попереднього на-
вантаження, виконаний з можливістю надання си-
лового впливу на з'єднані елементи конструкції,
несучу балку, установлену протилежно порталу
між корпусами привідних редукторів і жорстко
з'єднану з ними, який відрізняється тим, що дво-
сторонній фланцевий електродвигун жорстко з'єд-
наний фланцями з корпусами привідних редукто-
рів, несуча балка виконана з двох частин,
установлених із зазором між їхніми торцями, а
пристрій попереднього навантаження, виконаний у
вигляді стяжного механізму, зв'язаного із частина-
ми несучої балки з можливістю зміни величини
зазору між ними, при цьому у вузлі з'єднання пор-
талу із привідним редуктором установлений ком-
пенсуючий пристрій, виконаний у вигляді ексцент-
рикового елемента.
5. Очисний комбайн за п. 4, який відрізняється
тим, що стяжний механізм пристрою попереднього
навантаження виконаний нарізним або гідравліч-
ним.

Винахід належить до вугільного й гірничоруд-
ного машинобудування і може бути використаний
у вугільних комбайнах і агрегатах для механізації
очисних і нарізних робіт в умовах підземної розро-
бки корисних копалин у тонких пластах.

Відомий очисний комбайн EDW-170-LN (див.
загальні види комбайна EDW-170-LN за технічною

документацією фірми "Eickhoff'). Комбайн містить
виконавчі органи, поворотні й привідні редуктори,
електродвигун і портал.

Недоліком аналога є те, що основні вузли
комбайна: привідні редуктори, електродвигун і
портал зв'язані болтовими з'єднаннями, які не за-
безпечують достатньої жорсткості. Під час роботи
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комбайна навантаження, передане від виконавчих
органів і приводу подачі комбайна, сприймається
фланцевими з'єднаннями. Для збільшення надій-
ності й підсилення фланцевих з'єднань застосо-
вуються декілька стяжок, установлених збоку й
зверху комбайна, однак додаткові стикувальні
елементи призводять до збільшення габаритів
комбайна, що погіршує можливість застосування
комбайна при відпрацюванні тонких пластів.

Найбільш близьким до передбачуваного вина-
ходу за технічною сутністю та результатом, що
досягається, є очисний комбайн (патент України
№51994 від 18.12.2001, Е21С 27/02, бюл. №11,
2003p.), прийнятий за прототип.

Очисний комбайн містить виконавчі органи,
поворотні й привідні редуктори, електродвигун,
портал і натискний пристрій.

Основні вузли комбайна з'єднані між собою
безфланцево за допомогою осей, задньої несучої
балки й натискного пристрою, утворюючи жорстку
раму. Усередині рами на двох протилежних
центрувальних циліндричних виступах підвішений
електродвигун, а натискний пристрій убудований в
один із вузлів з'єднання порталу з корпусом приві-
дного редуктора й призначений для вибірки техно-
логічних зазорів і створення необхідного для екс-
плуатації комбайна попереднього навантаження
з'єднань.

Недоліком прототипу є те, що натискний при-
стрій, який виконує функції пристрою попередньо-
го навантаження з'єднань, розташований тільки з
одного боку електродвигуна відносно його поздо-
вжньої осі. Під час вибірки натискним пристроєм
зазорів у з'єднаннях зменшується відстань між
редукторами тільки з боку встановлення пристрою,
разом з тим несуча балка, розташована з проти-
лежного боку електродвигуна, має постійний роз-
мір, що забезпечує незмінну відстань між редукто-
рами. При цьому відбувається перекіс площин
редукторів відносно фланців електродвигуна, що
призводить до неспіввісності вала ротора елект-
родвигуна й валів привідних редукторів. Вищевка-
зане призводить до того, що в процесі роботи че-
рез неспіввісність вала двигуна відносно валів
привідних редукторів з'являється радіальна сила,
яка додатково навантажує підшипники двигуна й
редукторів. Крім того, між фланцями електродви-
гуна й привідних редукторів з боку несучої балки
залишається зазор, через який вода й пил попа-
дають на контактуючі поверхні напівмуфт редукто-
рів і двигуна,  що призводить до їхнього інтенсив-
ного зношування.

Недоліком також є те, що електродвигун роз-
міщений усередині жорсткої рами й вільно підві-
шений на двох протилежно розміщених центрува-
льних виступах,  внаслідок чого виникаючі під час
роботи комбайна динамічні знакозмінні наванта-
ження призводять до передчасної деформації по-
садочних місць у корпусі електродвигуна, збіль-
шення неспіввісності вала ротора з валом
редуктора й загального зниження довговічності
опорних поверхонь сполучених деталей і підшип-
ників.

В основу винаходу поставлена задача: в очис-
ному комбайні, шляхом зміни його конструкції, ви-

ключити можливість перекосу редукторів відносно
електродвигуна й збільшити довговічність опорних
поверхонь у сполученнях електродвигуна з редук-
торами, забезпечивши при цьому жорсткість з'єд-
нань основних вузлів рамної конструкції комбайна.

Поставлена задача вирішується тим, що в
очисному комбайні, який містить шнекові виконавчі
органи, привідні редуктори, двосторонній фланце-
вий електродвигун, розташований між привідними
редукторами й зв'язаний з їхніми корпусами, пор-
тал, жорстко з'єднаний з корпусами привідних ре-
дукторів, пристрій попереднього навантаження,
убудований у вузол з'єднання порталу із привід-
ним редуктором і виконаний з можливістю надання
силового впливу на з'єднані елементи конструкції,
несучу балку, установлену протилежно порталу
між корпусами привідних редукторів і жорстко
з'єднану з ними, відповідно до винаходу, двосто-
ронній фланцевий електродвигун жорстко з'єдна-
ний фланцями з корпусами привідних редукторів,
при цьому несуча балка виконана із двох частин,
установлених із зазором між їхніми торцями, і міс-
тить компенсуючий пристрій, виконаний у вигляді
стяжного механізму, зв'язаного із частинами несу-
чої балки з можливістю зміни величини зазору між
ними.

Пристрій попереднього навантаження й стяж-
ний механізм компенсуючого пристрою можуть
бути виконані у вигляді нарізного або гідравлічного
механізмів.

Поставлена задача вирішується також у тому
випадку, коли в очисному комбайні, що містить
шнекові виконавчі органи, привідні редуктори, дво-
сторонній фланцевий електродвигун, розташова-
ний між привідними редукторами та зв'язаний з
їхніми корпусами, портал, жорстко з'єднаний з ко-
рпусами привідних редукторів, пристрій попере-
днього навантаження, виконаний з можливістю
надання силового впливу на з'єднані елементи
конструкції, несучу балку, установлену протилеж-
но порталу між корпусами привідних редукторів і
жорстко з'єднану з ними, відповідно до винаходу,
двосторонній фланцевий електродвигун жорстко
з'єднаний фланцями з корпусами привідних редук-
торів, несуча балка виконана з двох частин, уста-
новлених із зазором між їхніми торцями, а при-
стрій попереднього навантаження, виконаний у
вигляді стяжного механізму, зв'язаного із частина-
ми несучої балки з можливістю зміни величини
зазору між ними, при цьому у вузлі з'єднання пор-
талу із привідним редуктором установлений ком-
пенсуючий пристрій, виконаний у вигляді ексцент-
рикового елемента.

При цьому стяжний механізм пристрою попе-
реднього навантаження може бути виконаний на-
різним або гідравлічним.

Жорстке з'єднання фланців електродвигуна з
корпусами привідних редукторів разом з можливіс-
тю силового впливу на з'єднані елементи комбай-
на пристрою попереднього навантаження, розта-
шованого з одного боку електродвигуна, і
компенсуючого пристрою, розташованого з іншого
боку електродвигуна, забезпечують відсутність
перекосу між корпусами привідних редукторів і
фланцями електродвигуна, а також необхідну жо-
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рсткість рами комбайна, у якій електродвигун є
центральним елементом. При цьому не збільшу-
ються габарити комбайна.

Виконання електродвигуна як елемента жорс-
ткої рами, а також надання пристроєм попере-
днього навантаження й компенсуючим пристроєм
замкнутого силового впливу на елементи рами
дозволяє також збільшити довговічність опорних
поверхонь, зберігши при цьому жорсткість конс-
трукції.

На Фіг.1 - зображений очисний комбайн у пла-
ні;

на Фіг.2 - вид А на Фіг.1;
на Фіг.3 - розріз Б-Б на Фіг.1 (виконання при-

строю попереднього навантаження з нарізним ме-
ханізмом);

на Фіг.4 - розріз Б-Б на Фіг.1 (виконання ком-
пенсуючого пристрою з ексцентриковими елемен-
тами);

на Фіг.5 - розріз В-В на Фіг.4.
Очисний комбайн складається зі шнекових ви-

конавчих органів 1, привідних редукторів 2, дво-
стороннього фланцевого електродвигуна 3, який
за допомогою болтових з'єднань жорстко з'єдна-
ний з корпусами привідних редукторів 2, порталу
4, з'єднаного за допомогою осей з корпусами при-
відних редукторів 2, і несучої балки 5, установле-
ної протилежно порталу 4 і жорстко з'єднаної з
корпусами привідних редукторів 2 за допомогою
осей і болтів.

В один з вузлів з'єднання порталу 4 з корпусом
привідного редуктора 2 убудований пристрій попе-
реднього навантаження. На Фіг.3 зображений ва-
ріант пристрою попереднього навантаження, вико-
наного у вигляді нарізного механізму, який
приводиться в дію за допомогою гвинтів 6.  При-
стрій попереднього навантаження може бути ви-
конаний також у вигляді гідравлічного механізму
(не показано).

Несуча балка 5 виконана із двох частин 7,
зв'язаних шипами 8, які забезпечують її жорсткість.
Між частинами 7 балки 5 установлений компенсу-
ючий пристрій. На Фіг.2 зображений компенсуючий
пристрій, який виконаний у вигляді стяжного наріз-
ного механізму й складається з наступних деталей
(Фіг.2): муфти 9, виконаної з лівою і правою наріз-
зю, осей 10, 11, відповідно з лівою і правою наріз-
зю, закладних півкілець 12, стопорних гайок 13.
Компенсуючий пристрій, може бути виконаний та-
кож у вигляді гідравлічного механізму (не показа-
но).

У варіанті виконання очисного комбайна, який
складається зі шнекових виконавчих органів 1,·
привідних редукторів 2, двостороннього фланце-
вого електродвигуна З, який за допомогою болто-
вих з'єднань жорстко з'єднаний з корпусами приві-

дних редукторів 2, порталу 4, з'єднаного за
допомогою осей з корпусами привідних редукторів
2, і несучої балки 5, установленої протилежно пор-
талу 4 і жорстко з'єднаної з корпусами привідних
редукторів 2 за допомогою осей і болтів, пристрій
попереднього навантаження встановлений у роз-
різній балці 5 і виконаний у вигляді стяжного наріз-
ного механізму, з'єднаного із частинами 7 балки 5.

Компенсуючий пристрій, у цьому випадку ви-
конаний у вигляді ексцентрикових елементів (вту-
лок) 14, установлених у вузлі з'єднання порталу 4
з корпусом привідного редуктора 2 (Фіг.4).

Пристрій попереднього навантаження може
бути виконаний також у вигляді гідравлічного ме-
ханізму (не показано).

Досягнення технічного результату здійснюєть-
ся таким чином.

Обертанням гвинтів 6 пристрої попереднього
навантаження вибирають зазори в з'єднаннях пор-
талу 4 з корпусами привідних редукторів 2 і ство-
рюють силовий вплив торців корпусів привідних
редукторів на фланці електродвигуна 3.

Обертанням муфти 9 компенсуючого при-
строю, розташованого із протилежного боку елек-
тродвигуна З, зменшують зазор X між торцями
частин 8  несучої балки 5,  після чого вибирають
зазори в з'єднаннях елементів рами, усуваючи
перекіс між фланцями електродвигуна 3 і привід-
ними редукторами 2. Після усунення зазорів у
з'єднаннях елементів комбайна його рамна конс-
трукція набуває необхідну жорсткість за рахунок
замкнутого силового впливу на всі елементи рами.

Під час роботи комбайна по вийманню вугілля
зусилля різання і подачі, які впливають на нього,
сприймаються всіма елементами жорсткої рами,
при цьому стержні гвинтів натяжного пристрою
працюють на стискання, а осі компенсуючого при-
строю працюють тільки на розтягання.

Всі зазначені сили спрямовані так, що між тор-
цями електродвигуна й корпусами привідних реду-
кторів створюються стискальні напруги.

У варіанті виконання очисного комбайна, при
якому компенсуючий пристрій виконаний у вигляді
ексцентрикових елементів (втулок), останні, про-
вертаючись під час встановлення в них з'єднува-
льних пальців, компенсують за рахунок ексцентри-
ситету неспіввісність розташування отворів у
порталі й корпусі привідного редуктора, забезпе-
чуючи мінімальні зазори в з'єднаннях. У цьому
випадку стяжний механізм, установлений між час-
тинами 7 несучої балки 5, виконує функцію при-
строю попереднього навантаження, забезпечуючи
необхідну жорсткість у вузлах з'єднань елементів
комбайна, і також може бути виконаний нарізним
або гідравлічним.
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