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(57) Реферат: 

Стенд для випробування частотно-регульованих асинхронних двигунів містить: асинхронний 
двигун; незалежний вентилятор; ваговий механізм; перетворювач частоти, що формує напругу 
заданої частоти асинхронного двигуна; гальмівний резистор, під'єднаний до перетворювача 
частоти; додатковий перетворювач частоти, що керує випробуваним частотно-регульованим 
асинхронним двигуном; три датчики струму та терморезистори, вбудовані в обмотку 
асинхронного двигуна. Стенд для випробування частотно-регульованих асинхронних двигунів 
містить: асинхронний двигун; незалежний вентилятор; перетворювач частоти, що формує 
напругу заданої частоти асинхронного двигуна; гальмівний резистор, під'єднаний до 
перетворювача частоти; блок навантаження, реалізований на основі генератора та 
мікропроцесорної системи керування імпульсною зміною його навантаження, виконаною на 
основі ключових елементів з опторозв'язкою. 
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Корисна модель належить до галузі електротехніки та електромеханіки і може бути 
використана під час випробувань трифазних асинхронних електродвигунів. Призначення 
корисної моделі - вдосконалення системи діагностування та перевірки працездатності 
асинхронних двигунів, що входять до складу частотно-регульованого електроприводу. 

Відомий стенд для випробування асинхронних двигунів за методом взаємного 5 

навантаження, що містить трифазний асинхронний двигун, на вал якого жорстко посаджено 
електродвигун, що працює в режимі генератора (Н.Ф. Котеленц, Н.Л. Кузнецов. Испытания и 
надежность электрических машин. - М.: Высшая школа, 1988. - С. 72). 

Недоліком такого стенда є неможливість забезпечення повноти реалізації режимів роботи 
двигуна та недостатність контролю його параметрів. 10 

Найближчим до корисної моделі, що з'являється, є автоматизований стенд для 
випробування частотно-регульованих асинхронних двигунів, що містить: асинхронний двигун; 
незалежний вентилятор; ваговий механізм; перетворювач частоти, що формує напругу заданої 
частоти асинхронного двигуна; гальмівний резистор, під'єднаний до перетворювача частоти; 
додатковий перетворювач частоти, що керує випробуваним частотно-регульованим 15 

асинхронним двигуном; три датчики струму та терморезистори, вбудовані в обмотку 
асинхронного двигуна (патент РФ № 41877U1). 

Недоліками такого стенда є наявність відносно високого електромагнітного впливу на 
суміжне обладнання, за рахунок використання двох перетворювачів частоти та неможливість 
перевірки випробуваного двигуна в умовах імпульсної зміни навантаження. 20 

Технічною задачею, що вирішується представленою корисною моделлю, є удосконалення 
схеми випробувального стенда з метою покращення процесу діагностування та перевірки 
працездатності частотно-регульованих асинхронних двигунів в умовах імпульсної зміни 
навантаження. 

Суть корисної моделі полягає у тому, що стенд для випробування частотно-регульованих 25 

асинхронних двигунів, що містить: асинхронний двигун; незалежний вентилятор; ваговий 
механізм; перетворювач частоти, що формує напругу заданої частоти асинхронного двигуна; 
гальмівний резистор, під'єднаний до перетворювача частоти; додатковий перетворювач 
частоти, що керує випробуваним частотно-регульованим асинхронним двигуном;три датчики 
струму та терморезистори, вбудовані в обмотку асинхронного двигуна, відрізняється тим, що 30 

стенд для випробування частотно-регульованих асинхронних двигунів містить: асинхронний 
двигун; незалежний вентилятор; перетворювач частоти, що формує напругу заданої частоти 
асинхронного двигуна; гальмівний резистор, під'єднаний до генератора та мікропроцесорної 
системи керування імпульсною зміною його навантаження, виконаною на основі ключових 
елементів з опторозв'язкою. 35 

На кресленні зображена структурна схема запропонованого стенда, де: 1 - випробуваний 
асинхронний двигун; 2 - генератор; 3 - статичний перетворювач частоти; 4 - мікропроцесорна 
система керування; 5 - блок навантаження; 6 - блок датчиків. 

Стенд працює наступним чином. Випробуваний асинхронний двигун, на вал якого жорстко 
закріплено генератор підключається до мережі через статичний перетворювач частоти. Під час 40 

роботи двигуна шляхом імпульсної зміни навантаження генератора, що реалізується 
мікропроцесорною системою керування та блоком навантаження здійснюється відповідна 
імпульсна зміна навантаження асинхронного двигуна. При цьому контроль параметрів 
випробуваного двигуна здійснюється блоком датчиків. 

Використання даного стенда загалом дозволить розширити можливості процесу 45 

випробувань трифазних асинхронних двигунів.  
 

ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 
 

Стенд для випробування частотно-регульованих асинхронних двигунів, що містить: 50 

асинхронний двигун; незалежний вентилятор; ваговий механізм; перетворювач частоти, що 
формує напругу заданої частоти асинхронного двигуна; гальмівний резистор, під'єднаний до 
перетворювача частоти; додатковий перетворювач частоти, що керує випробуваним частотно-
регульованим асинхронним двигуном; три датчики струму та терморезистори, вбудовані в 
обмотку асинхронного двигуна, який відрізняється тим, що стенд для випробування частотно-55 

регульованих асинхронних двигунів містить: асинхронний двигун; незалежний вентилятор; 
перетворювач частоти, що формує напругу заданої частоти асинхронного двигуна; гальмівний 
резистор, під'єднаний до перетворювача частоти; блок навантаження, реалізований на основі 
генератора та мікропроцесорної системи керування імпульсною зміною його навантаження, 
виконаною на основі ключових елементів з опторозв'язкою. 60 
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