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(57) И-іобретение относится к MditiNHotiрое
нию, в частности к конструкции органов
управления коробкой передач, например,
сельскохозяйственных машин Цель и зоб
ре.ения - упрощение конструкции Me
\<ІИИІЛ содержит рычаг ) управления с вил-
кой 2, шарнирно соединенный с валом '6,

систему тяг и рычагов, состоящую из двух
частей 5 и 6, каждая из которых свя
зана шарнирно с рычагом 1 и переключаю-
щим штоком коробки передач, при этом
одна часть 5 выполнена с возможностью
линейного перемещения штока, а другая 6 —
с возможностью вращения и имеет проме-
жуточный блок Новым в механизме явля-
ется то, что промежуточный блок выпол-
нен в виде двуплечего рычага 7 Г-образ-
ной формы, имеющего на одном плече сфе-
рический шарнир, в котором свободно раз-
мещен па.іец 9, шарнирно соединенный с
вилкой 2 рычага 1, при этом другое плечо
двуплечего рычага 7 шарнирно связано с
системой тлі и рычагов 6 В зависимости
от направления перемещения, задаваемого
рычагом пальцу 9 через сипем\ тяг и ры
чагои, производите я поворот или линейное
перемещение штока коробки передач 4 ил
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Изобретение относится к машинострое-
нию, в частности к конструкции органов
управления коробкой передач, например,
сельскохозяйственных машин.

Цель изобретения — упрощение конструк-
ции.

На фиг. I изображен механизм управ-
ления коробкой передач в нейтральном по-
ложении, вид сбоку; на фиг. 2 — то же, вид
сверху; на фиг 3 — сечение А—Л на
фиг 1, на фиг. 4 — сечение Б —Б на фиг I.

Механизм управления коробкой передач
состоит из рычага 1 управления, жестко свя-
занного с вилкой 2, которая охватывает
вал 3, например шестигранной формы, и сое-
динена с ним шарнирно посредством оси 4,
жестко связанной с валом 3, что позво-
ляет рычагу 1 проворачиваться вместе с ва-
лом 3 вокруг его продольной оси или вра-
щаться вокруг оси 4. при этом вал 3 непод-
вижен. С валом 3 шарнирно соединена
систему тяг и рычагов, состоящая из двух
частей 5 и 6, одна из которых (5) выполнена
с возможностью линейного перемещения пе-
реключающего штока коробки передач, а
другая (6) — с возможностью его поворота
Система тяг и рычагов 6 соединена с валом 3
через промежуточный блок Последний вы-
полнен в виде двуплечего рычага 7 Г-об-
рнзной формы, установленного на оси 8.
принадлежащей раме машины, и пальца 9
На одном плече двуплечею рычага уста
новлен сферический шарнир 10, в отверстии
котрого свободно размещен палец 9. дру-
гое плечо двуплечего рычага 7 шарнир-')
соединено с системой тяг и рычагов в.
Свободный конец пальца 9 шарнирно уста-
новлен на оси И, .закреш'екной па вилке 9
В нейтральном положении рычаг 1 зашшает
вертикальное положение, при этом , оси
рьічаіа І и пальца 9 находятся в <j± ІОЙ
плоскости с осью 8, вокруг которой враща-
ется двуплечий рычаг 7.

Механизм управления коробкой передач
работает следующим образом

Рычаг I с вилкой 2 выводят из нейтраль
ного положения и перемещают вокруг оси 4
(«влево,«вправо») Связанный с вилкой 2
палеи 9 перемещается вместе с ней. увле-

кает за собой сферический шарнпр І0, уста-
новленный в ОДРОМ плече двуплечего рыча-
га 7, проворачивая последний вокруг оси 8-
Через другое плечо двуплечего рычага 7

5 движение сообщается системе тяг и рыча-
гов 6, которая осуществляет поворот штола
коробки передач, Так как вилка 2 свобод-
но проворачивается вокруг оси 4, не воз-
действуя на нее и связанный с ней аал 3,

. то передача линейного перемещения аго^у
1 0 коробки передач через систему тяг и рыча-

гов 5 исключена.
Затем рычаг I перемещают вокруг про-

дольной оси вала 3 («вперед», мазал»),
при этом вилка 2, охватывающая вал 3,

15 проворачивает его вокруг упомянутой оси.
От вала 3 перемещение получает система
тяг и рычагов 5, сообщающая штоку К'ц>о6-
ки передач линейное перемещение. Вместе
с вилкой 2 перемешается также ось П
с шарнирно /сгановл'сьиь'м на ней пальцем 0.
Однако на сферический шарнир 10 палец 9 не
воздействует, поскольку рычаг I и палеи 9
перемещаются в плоскости оси вращения
двуплечего рычага 7. ТІЇ ким образом, послед-
нему не сообщается перемещение, что

25 исключает передачу движения на поворот
штока коробки передач

Формула изобретения

Механизм управления коробкой передач
30 преимущественно сельскохозяйственных ми-

ыин, содержащий рычаг управления с вил-
кой, шарнирно соединенный посредством вил-
ки с валом переключения для его перемеще-
ния, систему чят и рычагов, посредством кото-
рой рычаг переключения передач связан с

Ж штоком коробки передач лли его поворота и
осевого перемещения, отличающийся тем, что.
с целью упрощения конструкции, система тяг
и рычагов выполнена в виде двуплечего
рычага Лобразной формы, установленного

^0 на оси, закрепленной иь ьаме. и пальца,
шарнирно соединенного с вилкой рычага уп-
равления, при пом одно плечо двуплечего
рычага снабжено сферическим шарниром,
в кочором свободно размещен палец, а
другое — связано с системой тяг и рычагов.
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