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1
Изобретение относится к угледобы-

вающей промышленности и предназна-
чено для автоматизации управления
режимами работы привода горных и
Других машин.

Известно устройство, реализующее
способ автоматического управления
выемочнсй машиной, содержащее канал
регулирования по скорости подачи,
включающий в себя задатчик и датчик
скорости подачн, подключенные к
элементу сравнения сигналов скорос-
ти, на выходе которого включены
релейные элементы управления серво-
приводом механизма подачи, и канал
регулирования по нагрузке, включа-
ющий в себя задатчик и датчик нагруз-
ки, подключенные к элементу сравне-
ния сигналов нагрузки, на выходе
которого включены релейные элементы
недогрузки и перегрузки JY] .

Недостаток этого устройства за-
ключается в том, что оно не обеспе-
чивает необходимого качества стаби-
лизации нагрузки при больших рассо-
гласованиях нагрузки и оперативного
управления скоростью подачи на колос-
том ходу и при больших перегрузках.

Известно также устройство автома-
тического управления выемочной ма-

шиной , содержащее канал регулирования
по скорости подачи, включающий эа-
датчик и датчик сю рости подачи,
элемент сравнения сигналов скорости

5 подачи, на выходе которого в сличены
релейные усилители управления серво-
приводо;* механизма подачи, реле кон-
троля превышения фактической скорости
подачи над заданной, элементы выделе-

10 ния наибольшего и наименьшего сигна-
лов, и канал регулирования по нагруз-
ке, включающий задатчик и датчик на-
грузки, элемент сравнения по нагруз-
ке, на выходе которого включены ре-

15 лейные элементы недогрузки и пере-
грузки привода механизма подачи [2] .

Известное устройство, обеспечивая
достаточно-оперативное управление
выемочной машиной, отличается лачи-

20 тельной сложностью конструкции.
Цель изобретения - упрощение

конструкции устройства при одновре-
менном повышении оперативности управ-
ления.

25 Указанная цель обеспечивается за
счет того, что устройство снабжено до-
полнительным элементом выделения наи-
большего сигнала, первый вход которого
соединен с релейным элементом недо-

30 грузки, второй вход - с датчиком
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скорости подачи, а выход подключен
к одному из входов реле контроля пре-
вышения фактической скорости над за-
данной, другой вход которого через
элемент выделения наименьшего сигна-
ла подключен к выходу релейного эле-
мента перегрузки, причем выход реле
контроля превышения фактической ско-
рости над заданной через элементы
выделения наибольшего сигнала под-
ключен на входы элемента сравнения
сигналов скорости подачи.

На чертеже представлена схема
устройства управления выемочной ма-
шиной . Машина 1 содержит электропри-

1

вод 2, гидродвигатель 3 подачи, гид-
ронасос 4 подачи и сервопривод 5
управления производительностью гид-
ронасоса.

Устройство содержит каналы регу-
лирования по нагрузке и скорости
подачи.

Канал регулирования по скорости
подачи включает задатчик 6 скорости
подачи, который через элементы 7 вы-
деления наименьшего сигнала и наи-
большего сигнала 8 подключен к вхо-
ду элемента 9 сравнения сигналов
скорости и датчик 10 скорости подачи,
который через элемент 11 выделения
наибольшего сигнала подключен ко
второму входу элемента 9 сравнения •
сигналов скорости, на выходе которо-
го включен трехпоэиционный релейный
элемент, состоящий из двух релей-
ных усилителей 12 и 13, управляющих
сервоприводом 5.

Для повышения оперативности управ-
ления комбайном в канал регулирова-
ния по скорости подачи введен до-
полнительный релейный элемент 14
контроля превышения фактической ско-
рости подачи над заданной, подключен-
ный своими входами через элемент вы-
деления наименьшего сигнала к эадат-
чику 6 скорости сигнала и через эле-
мент 15 выделения наибольшего сиг-
нала к датчику 10 скорости подачи.

Канал регулирования по нагрузке
содержит датчик 16 нагрузки и за-
датчик 17, подключенные к элементу
18 сравнения по нагрузке, на выхо-
де которого включены релейные эле-
менты контроля недогрузки 19 и пе-
регрузки 20 электропривода комбай-
на. Выходы этих элементов подключены
соответственно к элементам 15 и 1,

Релейный элемент 19 осуществляет
контроль недогрузки привода и обес-
печивает релейное (непрерывное )
увеличение скорости подачи, если
отклонение нагрузки ниже первого
порогового значения, а импульсный,
если отклонение нагрузки больше это-
го значения, но меньше второго по-
рогового значения отклонения нагруз-
ки. В последнем случае сигнал с ре-
лейного элемента 19 через элемент
15 выделения наибольшего сигнала и ,
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релейный элемент 14 контроля превы-
шения фактической скорости над за-
данной периодически выключает релей-
ные усилители 12 и 13.

Релейный элемент 2 0 контролирует
перегрузку привода комбайна. При от-
клонении нагрузки выше второго поро-
гового значения сигнал на выходе
релейного элемента 20 отсутствует.
Также отсутствует сигнал на выходе
элемента 7 выделения наименьшего сиг-
нала , что приводит к непрерывному
уменьшению скорости подачи. Если
отклонение больше первого порогово-
го значения, но меньше второго поро-
гового значения, то выходной сиг-
нал на выходе релейного элемента 20
обеспечивает импульсное уменьшение
скорости подачи.

Релейный элемент 14 контроля пре-
вышения фактической скорости над за-
данной исключает импульсный режим
работы устройства, если скорость по-
дачи выше заданной.

В зависимости от соотношения вход-
ных сигналов устройство обеспечивает
работу комбайна или в режиме стаби-
лизации скорости подачи, или в режи-
ме стабилизации нагрузки на привод.

Стабилизация скорости подачи на
заданном уровне осуществляется, ког-
да нагрузка на привод меньше задан-
ной. В этом случае сигналы на выхо-
де релейных элементов 19 и 20 равны
между собой и равны или больше за-
данного значения скорости подачи, а
сигнал на выходе элемента выделения
наибольшего сигнала равен сигналу
релейного элемента 19. При этом
сигнал на выходе релейного элемента
14 контроля фактической скорости над
заданной рав'ен нулю. Сигналы скорос-
ти с датчика 10 и задатчика б посту-
пают на элемент 9 сравнения.

В зависимости от знака и величи-
ны рассогласования скорости подачи
включается один из элементов 12 или
13 и управляет сервоприводом 5 подачи
таким образом,, чтобы величина рас-
согласования уменьшилась до зоны
нечувствительности элементов 12, 13.
При этом увеличение скорости пода-
чи осуществляется в непрерывном ре-
жиме, если отклонение нагрузки ниже
самого нижнего порогового значения
релейного элемента 19, и в импульс-
ном режиме, если отклонение по на-
грузке находится в заданных преде-
лах, а уменьшение скорости подачи -
в непрерывном режиме, так как фак-
тическая скорость подачи больше за-
данной и сигнал на выходе реле кон-
троля 14 отсутствует.

Скорость подачи сохраняется не-
изменной до тех пор, пока нагрузка
на привод не превышает заданного зна-
чения..

Построение регуляторов по схеме
изобретения, позволяет повышать ка-
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честао регулирования, надежность
и оперативность управления очистным
комбайном. Народно-хозяйственный эф-
фект от использования заявляемого
устройства в угольной промышленности
составит 2522 руб.

Формула изобретения

Устройство автоматического управ-
ления выемочной машиной, содержащее
канал регулирования по скорости по-
дачи, включающий задатчик и датчик
скорости подачи, элемент сравнения
сигналов скорости подачн, на выходе
которого включены релейные усилите-
ли управления сервоприводом меха-
низма подачи, реле контроля превы-
шения фактической скорости подачи
над заданной, элементы выделения
наибольшего и наименьшего сигналов,
и канал регулирования по нагрузке,
включающий задатчик и датчик нагруз-
ки, элемент сравнения по нагрузке,
на выходе которого включены рел-ей-
ные элементы недогрузки и перегруз-
ки привод механизма подачи, о т-
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л и ч а ю і ц е е с я тем, что, с
целью упрощения устройства и повы-
шения оперативности управления, оно
снабжено дополнительным элементом
выделения наибольшего сигнала, пер-
вый вход которого соединен с релей-
ным элементом недогрузки, второй
вход - с датчиком скорости подачи,
а выход подключен к одному из входов
реле контроля превышения фактической
скорости над заданной, другой вход
которого через элемент выделения
наименьшего сигнала подключен к вы-
ходу релейного элемента перегрузки,
причем выход реле контроля превы-
шения фактической скорости над за-
данной через элементы выделения наи-
большего сигнала подключен на входы
элемента сравнения сигналов скорости
подачи.
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