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(57) Изобретение относится к горной

промышленности и предназначено для

пневматической закладки материала

в выработанное пространство шахт.

Цель - расиирение технологических

возможностей машины путем реверси-

рования грузопотока сыпучего материа-

ла. Машина состоит из двух камер 2

с затворами 5, вибрационно-раэгойно-

го участка (BPYJ 7, двух коллекторов

с пробковыми переключателями, воздухо-

подающего и двух транспортных трубо-

проводов (тр ) 8, 9. Последние уста-

новлены соосно г обеих сторон ВРУ

7 и соединены каждый с воздухоподаю-

щим ТР через обводной коллектор с

пробковым переключателем. На ВРУ 7

с обеих сторон равноудаленно от вер-

тикальной оси симметрии машины уста-

новлены вибраторы 24 и 25. Посту-

пающий из камер 2 материал подается

на ВРУ 7 и в зависимости от требуе-

мого направления подачи материала

через один из обводных коллекторов

с противоположной стороны на ВРУ 7

подается сжатый воздух, а с другой

стороны в этом время другим обводным

коллектором перекрывается тр сжатого

воздуха для другого направления дви-

жения материала. 4 ил,
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Изобретение относится к горной
промышленности и может быть исполь-
зовано при пневматической закладке
выработанного пространства на шах- ,
тах.

Целью изобретения является рас-
ширение технологических возможно-
стей машины путем реверсирования
грузопотока сыпучего материала. \Q

На фиг.1 изображена конструктив-
ная схема вибрационно-пневматичес-
кой камерной закладочной машины;
на фиг.2 - принципиальная схема
движения сыпучего материала в лево- 15
стороннем направлении; на фиг.З - *
то же, в правостороннем направлении:
на фиг.4 - принципиальная схема проб-

' нового переключателя (поворотного
распределительного устройства) . 20

Машина состоит из загрузочного
устройства 1, включающего две камеры
2. В каждой камере 2 имеются загру-
зочное 3 и разгрузочное 4 окна, кото-25
рые перекрываются дисковыми затвора-
ми 5, причем окна 3 имеют по одному
затвору 5, окна 4 - один затвор.
Сверху и снизу камер 2 расположены
соответственно загрузочно-доэирующее 30
устройство 6 и вибрационно-разтонный
участок 7 транспортных трубопроводов
8 и 9. Каждый из затворов 5 связан
с поворотным рычагом 10, закреплен-
ным на корпусе камеры шарнирно по-
средством оси И , через которую з а -
твор 5 приводится в движение. Биб-
рационно-разгонный участок 7 связан
посредством диафрагм 12 и 13 с транс-
портными трубопроводами 8 и 9. Транс-
портные трубопроводы соединены при
помощи обводных коллекторов 14 и 15,
поворотных пробковых распределитель-
ных устройств 16 и 17 и вентиля 18
с источником сжатого воздуха. Пово-
ротные распределительные устройства
16 и 17 состоят из корпуса 19, уплот-
нительного элемента 20 и распреде-
лительного поворотного золотника 21
с пропускным! диаметром, равным внут-
реннему диаметру транспортных трубо-
проводов 8 и 9. Привод поворотных
пробковых распределительных устройств
16 и 17 состоит из двигателя 22 її
редуктора 23, Направления колебаний
вибрационно-разтонного участка осу-
ществляются при помощи вибраторов
24 и 25.

Машина работает следующим образом.
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Сыпучий материал поступает из

загруэочно-дояирующего устройства 6

к загрузочным окнам 3. Каждая из ка-

мер 2 работает при последовательном

открывании и закрывании загрузочных

3 и разгрузочных 4 окон затворами 5.

При этом сыпучий материал поступает

попеременно то в одну, то в другую

камеру, а из камер - на вибрационно-

разгонныЙ участок 7, При необходи-

мости транспортирования сыпучего

материала по одному из трубопроводов,

например трубопроводу 8, включается

вибратор 24, создавая направленные

колебания вибрационного участка 7,

сжатый воздух поступает через вен-

тиль 18, обводной коллектор 15 к

поворотному пробковому распредели-

тельному устройству 16, которое при

помощи системы пневмоавтоматики,

двигателя 22 и редуктора 23 прово-

рачивает распределительный золотник

21 таким образом, что запирается

трубопровод 9. Далее поток сжатого

воздуха поступает в вибрационно-

раэгонный участок 7 и транспортирует

сыпучий материал по трубопроводу 8

к месту разгрузки. В это время пово-

ротный золотник 21 устройства 17

находится в положении, при котором

коллектор 14 закрыт, а трубопровод

8 напрямую соединен посредством

диафрагм 13 с вибрационно-разгонным

участком 7.

Транспортирование материала по

трубопровод^' 9 выполняется анало-

гично. Управление реверсивной виб-

рационно-пневматической камерной за-

кладочной машиной осуществляется при

помощи системы пневмоавтоматики.

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я

Вибрационно-пневматич'еская камер-
ная закладочная машина, включающая
загрузочное устройство с камерами и
^затворами, сообщенное с вибрационно -
раз~гоночным участком с присоединен-
ным к нему соосно транспортным тру-
бопроводом, и установленным на нем
вибратором и воздухоподающий трубо-
провод, о т л и ч а ю щ а я с я
тем, что, с целью расширения техно-
логических возможностей машины путем
реверсирования грузопотока сыпучего
материала, она снаЬжена двумя обвод-
ными коллекторами с пробковыми пере-
ключателями, дополнительными транс-
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портным трубопроводом и вибратором,
при этом дополнительный транспортный
трубопровод соединен с вибрацнонно-
раэгонным участком с другой стороны,
каждый'из транспортных трубопроводов

соединен с воэдухоподающим трубо-
проводом через обводной коллектор,
а вибраторы установлены равноудален-
но от вертикальной оси симметрии ма-

шины ,

Фиг. 1 ФигЭ

21

Фиг А

Составитель В.Журавлев
Редактор О.Юрковедкая Техред М.Ходанич Корректор В.Кабаций

Заказ 7918/35 Тираж 410 Подписное

ВНИИПИ Государственного комитета по изобретениям и открытиям при ГКНТ СССР
113035, Москва, Ж-35, Раушская наб. , д . 4/5

Производственно-издательский комбинат "Патент", г . Ужгород, ул, Гагарина, 101




