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ВІКТОР ВАСИЛЬОВИЧ, РОДИГІНА МАРІЯ МИ-
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ВИЧ 
(73) ЛУГАНСЬКИЙ НАЦІОНАЛЬНИЙ АГРАРНИЙ 

УНІВЕРСИТЕТ 
(57) 1. Пристрій для переміщення люльки, що міс-

тить троси вертикального і горизонтального пере-
міщення останньої, запасовані через систему бло-
ків і закріплені на барабанах лебідки; каретку, що 
встановлена на тросі горизонтального переміщен-
ня і має блоки, через які пропущені троси підвісу 

люльки, який відрізняється тим, що пристрій за-

безпечений механізмами зміни напряму руху лю-
льки в горизонтальній площині, закріпленими на 
конструкціях будівлі і виконаними у вигляді радіа-
льно і рівномірно розташованих щодо вертикаль-
ної осі консолей з можливістю обертання їх навко-
ло цієї осі. 
2. Пристрій за п. 1, який відрізняється тим, що на 

кінцях консолей є блокові системи, через які про-
пущені троси горизонтального і вертикального 
переміщення люльки, при цьому каретка жорстко 
закріплена на тросі горизонтального переміщення 
з можливістю вільного проходу між кінцями консо-
лей механізму зміни напряму руху люльки в гори-
зонтальній площині. 

 
 

 
 

Корисна модель належить до будівництва і 
житлово-комунального господарства і застосову-
ється при ремонті і обслуговуванні будівель і спо-
руд, зокрема ремонті фасадів, миття вікон і так 
далі. 

Відомі пристрої для переміщення люльки по 
авторських свідоцтвах СРСР №№ 101996, 
1002487 М.Кл. Е 04 С 21/14, що містять люльку з 
приводом від канатно-блочної системи з тяговими 
канатами і опорами з блоками. Недоліком назва-
них пристроїв є їх вузькі експлуатаційні можливос-
ті, обумовлені можливістю роботи тільки на одній 
стороні будівлі. 

Найбільш близьким до пропонованого є при-
стрій для переміщення люльки за авторським сві-
доцтвом СРСР № 1617122 М.Кл. Е 04G 3/16. Цей 
пристрій прийнятий за прототип і складається з 
несучого троса, запасованого через систему бло-
ків і закріпленого своїми кінцями на барабанах 
лебідки, причому пристрій забезпечений каретка-
ми, встановленими на несучих замкнутих тросах, а 
люлька підвішена на петлях замкнутого троса. 

Недоліком пристрою по прототипу є неможли-
вість його використання зовні будівлі, що знижує 
його технологічні можливості. 

В основу корисної моделі поставлена задача 
створення пристрою для переміщення люльки, що 

включає троси вертикального і горизонтального 
переміщення останньої, запасовані через систему 
блоків і закріплені на барабанах лебідки; каретку, 
що встановлена на тросі горизонтального перемі-
щення і має блоки, через які пропущені троси під-
вісу люльки, що забезпечує переміщення люльки 
навколо будівлі. 

Технічний результат досягається за рахунок 
того, що пристрій забезпечений механізмами зміни 
напряму руху люльки в горизонтальній площині, 
закріпленими на конструкціях будівлі і виконаними 
у вигляді радіально і рівномірно розташованих 
щодо вертикальної осі консолей з можливістю 
обертання їх навколо цієї осі, причому на кінцях 
консолей є блокові системи, через які пропущені 
троси горизонтального і вертикального перемі-
щення люльки, при цьому каретка жорстко закріп-
лена на тросі горизонтального переміщення з мо-
жливістю вільного проходу між кінцями консолей 
механізму зміни напряму руху люльки. 

Використання пристрою даної конструкції за-
безпечує переміщення люльки уздовж вертикаль-
них поверхонь будівлі з усіх боків. 

Проведений за джерелами патентної і науко-
во-технічної інформації пошук показав, що сукуп-
ність всіх істотних ознак пристрою, що заявляєть-
ся, невідома, отже технічне рішення відповідає 
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критерію "новизна", оскільки воно невідомо на рів-
ні техніки. 

Фіг. 1 - пристрій вигляд зверху; 
фіг. 2 - схема трособлочного устаткування; 
фіг. 3 - схема механізму зміни напряму руху 

люльки в горизонтальній площині; 
фіг. 4 - вузол фіксації положення механізму 

зміни напряму руху люльки; 
фіг. 5 - схема підвісу люльки. 
Пристрій складається із замкнутого троса 1 го-

ризонтального переміщення люльки 2, який одно-
часно є несучим, троса 3 вертикального перемі-
щення люльки 2. Троси 1 і 3 розміщені по 
периметру будівлі 4 і зв'язані з механізмами 5 змі-
ни напряму руху люльки 2 в горизонтальній пло-
щині. Трос 3 намотаний на барабан 6 лебідки 7. 
Трос 1 запасовано на барабан 8 лебідки 7 петле-
подібний, причому напрям переміщення парале-
льних гілкам тросів 1 і 3 співпадають при однонап-
равленому обертанні барабанів 6 і 8 лебідки 7. 
Барабан 8 лебідки 7 обладнаний фіксуючими при-
строями 9 і 10. Трос 1 зв'язаний з направляючими 
блоками 11 і 12, а трос 3 з направляючим блоком 
13, закріпленим на будівлі 4. Кожен механізм 5 
зміни напряму руху люльки в горизонтальній пло-
щині складається з нижньої плити 14, жорстко за-
кріпленої на вертикальній осі 15, верхній кінець 
якої жорстко закріплений на кінці консолі 16. 

На нижню плиту 14 спирається верхня плита 
17 надіта на вісь 15, що вільно обертається навко-
ло неї. До верхньої плити 17 радіально і рівномір-
но прикріплені консолі 18, на кінці кожної з яких 
закріплені обойми 19 з направляючими роликами 
20 і підтримуючими роликами 21 троса 1, з напра-
вляючими роликами 22 і підтримуючими роликами 
23 троса 3. 

Суміжні поверхні нижньої плити 14 і верхньої 
плити 17 мають відповідні один одному радіальні 
рівномірно розташовані виступи і впадини трикут-
ного профілю, з кутом нахилу площин, меншим 
кута самогальмування, число яких відповідає чис-
лу закріплених на плиті 17 консолей 18. 

Число консолей 18 конструктивно вибирається 
таким, щоб в зчепленні з тросами 1 і 3 знаходили-
ся одночасно відповідно ролики 20 і 21, 22 і 23 не 
менше ніж двох консолей 18 кожного механізму 5 
зміни напряму руху при будь-якому його положен-
ні. 

Консоль 16 жорстко закріплена на конструкці-
ях будівлі 4, причому плита 17 з консолями 18 мо-
же обертатися навколо осі 15 в будь-якому напря-
мі. 

На тросі 1 жорстко закріплена каретка 24 з 
блоками 25 і 26. Люлька 2 сполучена з тросом 3 за 
допомогою сережки 27 і тросів 28 і 29, пропущених 
відповідно через блоки 25 і 26 каретки 24, причому 
довжина тросів 28 і 29 дещо більше величини мак-
симального переміщення люльки 2 у вертикальній 
площині. 

Пристрій працює таким чином. На будівлі, що 
будується або існуючій, до несучих конструкцій 
прикріплюють стаціонарно консолі 16 механізмів 5 
зміни напряму руху люльки 2 в горизонтальній 
площині і направляючі блоки 11, 12 і 13 На напра-
вляючих роликах 20 і підтримуючих роликах 21 

механізмів 5, а також на направляючих блоках 1 і 
12 по периметру будівлі 4 підвішують замкнутий 
трос 1 горизонтального переміщення люльки 2, 
який одночасно є несучим для каретки 24. Трос 1 
петлеподібно запасовують на барабані 8 лебідки 
7. 

На направляючих роликах 22 і підтримуючих 
роликах 23, а також на направляючому блоці 13 
підвішують трос 3, сполучений за допомогою се-
режки 27 з тросами 28 і 29, які пропущені відповід-
но через блоки 25 і 26 каретки 24 і жорстко закріп-
лені на люльці 2. Трос 3 намотується на барабан 6 
лебідки 7, причому напрям переміщення парале-
льних гілок тросів 1 і 3 співпадають при однонап-
равленому обертанні барабанів 6 і 8 лебідки 7. 

Барабан 6 лебідки 7 може обертатися довіль-
но в будь-якому напрямі. Барабан 8 лебідки 7 мо-
же фіксуватися фіксуючим пристроєм 10 щодо 
барабана 6, обертаючись синхронно і однонапра-
влено з барабаном 6, або фіксуватися фіксуючим 
пристроєм 9, залишаючись при цьому нерухомим 
при обертанні барабана 6 в будь-якому напрямі. 
Привід лебідки 7 може бути ручним або електрич-
ним. 

Переміщення монтажної люльки 2 в горизон-
тальному напрямі здійснюється синхронним і од-
нонаправленим обертанням барабанів 6 і 8 лебід-
ки 7. При цьому барабан 8 зафіксований щодо 
барабана 6 фіксуючим пристроєм 10. Паралельні 
гілки тросів 1 і 3 вибираються або витравляються 
на однакову величину. Каретка 24 жорстко закріп-
лена на тросі 1 переміщається спільно з ним, за-
безпечуючи горизонтальне переміщення люльки 2 
при незмінному положенні люльки 2 по вертикалі. 

При переміщенні люльки 2 в горизонтальному 
напрямі в межах прямолінійних ділянок троси 1 і 3 
вільно переміщаються відповідно по направляю-
чих роликах 20 і 22 і підтримуючих роликах 21 і 23. 

При цьому дотичні зусилля на кінцях консолей 
18 механізмів 5 від тросів 1 і 3, що переміщуються, 
не перевищують зусиль тертя між плитами 14 і 17 і 
плита 17 із закріпленими на ній консолями 18 за-
лишається нерухомою відносно плити 14 і будівлі 
4. 

При підході люльки 2 до механізму 5 каретка 
24 торцем упирається в кінець консолі 18, вільно 
проходить мимо кінця сусідньої консолі 18, напра-
вляючі ролики якої 20 і 22, а також підтримуючі 
ролики якої 21 і 23 не знаходяться у цей момент в 
зчепленні відповідно з тросами 1 і 3. Дотичні зу-
силля на консолі 18, в яку уперся торець каретки 
24, зростають і перевищують зусилля тертя між 
плитами 14 і 17. 

Плита 17 спільно із закріпленими на ній консо-
лями 18 починає провертатися щодо осі 15 і плити 
14. При цьому плита 17 з консолями 18 дещо під-
німається щодо плити 14 за рахунок ковзання 
один по одному суміжних поверхонь впадин і ви-
ступів плит 14 і 17 доти, поки впадини і виступи не 
вийдуть із зачеплення один з одним. 

При повороті плити 17 з консолями 18 віднос-
но осі 15 ролики 20, 21 і 22, 23 консолей 18, що 
опинилися позаду каретки 24 і що не були в заче-
пленні з тросами 1 і 3 відповідно, по черзі захоп-
люють троси 1 і 3, а ролики 20, 21 і 22, 23 консо-
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лей 18 попереду каретки 24, що були в зачепленні 
відповідно з тросами 1 і 3, по черзі виходять із 
зачеплення з ними. Каретка 24 при цьому знахо-
диться на ділянці троса 1, розташованому між кін-
цями консолей 18. 

Поворот плити 17 з консолями 18 щодо осі 15 
продовжується доти, поки торець каретки 24 не 
перестане упиратися в кінець консолі 18 і каретка 
24, закріплена на тросі 1, не вийде на наступну 
ділянку прямолінійного переміщення. При цьому 
дотичне зусилля на кінці консолі 18 механізму 5 
зменшиться. 

Під дією ваги плити 17 з консолями 18 за ра-
хунок ковзання один по одному суміжних повер-
хонь впадин і виступів плит 14 і 17, плита 17 опус-
титься, повертаючись щодо осі 15 до повного 
співпадання відповідних впадин і виступів плит 14 і 
17. При цьому механізм 5 займе положення, опти-
мальне для подальшої роботи. 

При підході люльки 2 до наступного механізму 
5 зміна напряму руху люльки 2 відбувається ана-
логічно. 

Переміщення люльки вгору (вниз) здійснюєть-
ся намотуванням (змотуванням) троса 3 на бара-
бан (з барабана) 6 лебідки 7. При цьому барабан 8 
зафіксований за допомогою фіксуючого пристрою 
9 залишається нерухомим. Відповідно залишаєть-
ся нерухомим трос 1 і закріплена на ньому каретка 
24, чим забезпечується нерухомість люльки 2 в 
горизонтальному напрямі. Трос 3, переміщуючись 
щодо троса 1, вибирає (відпускає) сполучені з ним 
за допомогою сережки 27 троси 28 і 29, які прохо-
дячи відповідно через блоки 25 і 26 каретки 24 
піднімають (опускають) люльку 2. Дотичні зусилля, 
що виникають на кінцях консолей 18 механізмів 5 
при переміщенні троса 3, не перевищують зусиль 
тертя між плитами 14 і 17 і плити 17 з консолями 
18 механізмів 5 залишаються нерухомими. 

Таким чином, використання пристрою пропо-
нованої конструкції дозволяє розширити техноло-
гічні можливості за рахунок подачі люльки в будь-
яке місце по всьому периметру будівлі. 
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