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НИЯ ЖИДКИХ КОМПОНЕНТОВ
(57) Изобретение относится к устройствам
для перемешивания жидких материалов и

может быть использовано для п
микробиологических и химических иссле-

дований. Цель - повышзние эффективности
перемешивания достигается выполнением
верхнего основания рамы в виде каркаса с
параллельно расположенными рабочими
сторонами Подвеска платформы для колб
выполнена в виде гибких тяг 6, нижние кон-
цы которых шарнирно прикреплены к плат-
форме 7 Верхние концы тяг шарнирно
связаны с рабочими сторонами чаркасл ра-
мы с возможностью фиксированного изме-
нения их положения. Повышение
эффективности перемешивания обеспечи-
вается за счет сложных пространстзьичых
траекторий ДВИЖЄНУЯ платформы. 2 ил.

Изобретение относится к устройствам
перемешивания жидких материалов и мо-
жет быть использовано для проведения
микробиологических и химических исследо-
ваний.

Цель изобретения - повышение эффек-
тивности перемешивания.

На фиг 1 изображена установка, вид
спереди; на фиг 2 - то же, вид сверху.

Установка содержит раму с верхним 1 и
нижним 2 основаниями, объединенными
стойками 3. Верхнее основание 1 рамы вы-
полнено Б виде каркаса с параллельными
рабочими сторонами имеющими продоль-
ные пазы 4, в которых расположены шарни-
ры 5 гибких тяг 6 установленных с
возможностью перемещения вдоль рабочих
сторон каркаса верхнего основания 1 и име-
ющие средства индивидуальной фиксации,
например, с помощью винтовой пары (на
чедтеже не показано). На нижних концах

гибких тяг 6 закреплена операционная плат-
форма 7 с ячейками 8 для размещений емко-
стей 8, например, колб, бутылей и т п с
жидкими компонентами. Угол наклона тяг к
вертикали изменяется в зависимости от по-
требности (на чертеже край.ние положения
шарнирных связей 6 показаны пунктирны-
ми линиями). Под операционной платфор-
мой 7 находится жестко закрепленный с ней
привод 10 с дисбалансами

Установка для перемешивания жидких
компонентов работав г следующим образом

Емкости 3 размещают в ячейки 8 опера-
ционной платформы 7 Угол а накгзчаічгб
к вертикали устанавливают в зависимости
от геометрической формы боковой стпнки
емкости. Так, если емкость имеет наклон-
ные внутрь боковых поверхности, напри-
мер, колбы, качалочные, то угол г? выбирают
минимальным, а при вертикальных стенках
емкости - максимальным.
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Для более вязких компонентов смеши-
вающихся масс создают сложные простран-
ственные траектории движения платформы
7 с емкостгми 9 путем индивидуального,
либо перманентного (при необходимости)
перемещения каждого шарнира 5 в пазах 4.
ДЛИ максимального угла а наклона опера-
ционной платформы 7 тяги 6 устанавливают
под максимально разными углами.

Оптимальный угол а подбирается опыт-
ным путем в процессе эксплуатации уста-
новки для перемешивания жидких компо-
нентов в зависимости от вязкости нараба-
тываемой маточной культуры грибных био-
препаратов.

В микробиологических процессах неже-
лательно замачивание пробок емкостей 9
вследствие закупорки фильтрующих пар
пробок, загрязнения рабочей среды, огра-
ничения доступа кислорода к живым орга-
низмам и нарушение стерильности. При
смешивании менее вязких сред имеет место

интенсивное разбрызгивание и выплески-
вание рабочей среды. В этом случае предло-
женное изобретение позволяет произво:

дить настройку на траекторию и таким обра-
5 зом эффективно устранять вышеуказанные

нежелательные явления.
Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
Устройство для перемешивания жидких

компонентов, преимущественно грибных
10 биопрепаратов, содержащее раму, плат-

форму с ячейками для колб и приводом, под-
веску платформы к раме, о т л и ч а ю щ е -
е с я тем, что, с целью повышения эффек-
тивности перемешивания, верхнее основа-

15 ние рамы выполнено в виде каркаса с
параллельно расположенными рабочими
сторонами, а подвеска платформы - в пиде
гибких тяг, нижние концы которых шарнир-
но прикреплены к платформе, а верхние -

20 шарнирно связаны с рабочими сторонами
каркаса рамы с возможностью фиксирован-
ного изменения их положения. *

Фиг.1
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