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(57) 1. Індукційний противаговий генератор, який 

містить щонайменше один робочий орган із магні-
том, який виконаний з можливістю переміщення за 
допомогою приводу робочого органа, а також що-
найменше одну котушку індуктивності, який відрі-
зняється тим, що містить напрямний елемент із 

розташованою вздовж його осі щонайменше одні-
єю котушкою індуктивності, при цьому робочий 
орган виконаний з можливістю зворотно-
поступального лінійного переміщення вздовж осі 
напрямного елемента. 

2. Генератор за п. 1, який відрізняється тим, що 

містить противаговий елемент, поєднаний із робо-
чим органом, що врівноважує його вагу. 
3. Генератор за п. 1, який відрізняється тим, що 

магніт робочого органа являє собою постійний 
магніт. 
4. Генератор за п. 1, який відрізняється тим, що 

напрямний елемент виконаний циліндричної фор-
ми. 
5. Генератор за п. 1, який відрізняється тим, що 

привід робочого органа являє собою гідравлічний 
привід або електричний привід, або механічний 
привід, або пневматичний привід, або їх комбіна-
цію. 
6. Генератор за п. 1, який відрізняється тим, що 

котушка індуктивності являє собою соленоїд. 

 
 

 
 

Корисна модель належить до енергетики, а 
саме до пристроїв для вироблення енергії, зокре-
ма, електроенергії, шляхом використання альтер-
нативних джерел енергії, основаних на законах 
електромагнітної індукції та сили противаги. 

Постійне збільшення використання енергетич-
них ресурсів поряд із тим, що прискорює їх висна-
ження, сприяє значному забрудненню навколиш-
нього середовища. У зв'язку з цим існує актуальна 
проблема пошуку нових джерел енергії та дослі-
дження нових способів отримання енергії. Серед 
пріоритетних напрямків у даній сфері є досліджен-
ня та розвиток альтернативних джерел, що є прак-
тично невичерпними, екологічними та економічни-
ми. 

Відомий вічний двигун (патент UA15272, МПК 
F03B 17/04, F03G 7/10, опубл. 30.06.1997), що міс-
тить щонайменше один робочий орган, заповне-
ний повітрям, занурений у рідину та розташований 
уздовж нескінченної трансмісії, обгинаючої колеса 
та виконаної з можливістю переміщення в умовах 
рідини. Нескінчена трансмісія обертає колеса, на-
саджені на вали, від яких відбирається потужність 
для приводу машин та механізмів. 

Недоліком зазначеного пристрою є його порів-
няно низька ефективність при зануренні на глиби-

ну від близько 5-10 м, за рахунок виконання конс-
трукції, що не здатна ефективно протистояти збі-
льшеному тиску рідини. 

Відомий генератор електричного струму, ос-
нований на застосуванні виштовхуючої сили у рі-
дині, дозволяючий скоротити вартість виробницт-
ва електроенергії та запобігти забрудненню 
навколишнього середовища та екосистеми від 
руйнування (заявка KR20040092999, МПК F03В 
13/00, F03B 17/04, F03B 9/00, опубл. 04.11.2004), 
що включає резервуар, заповнений водою, розта-
шовані у ньому робочі органи з магнітом, які вико-
нані з можливістю переміщення за допомогою 
приводу робочого органа, та магніт, розташований 
близько нижньої частини резервуара. 

Недоліком зазначеного пристрою є порівняно 
складна конструкція, а отже, складність та висока 
вартість виробництва. 

В основу корисної моделі поставлена задача 
розробити такий пристрій для вироблення енергії, 
у якому за рахунок оптимальної простої конструкції 
буде забезпечено безперервне економне вироб-
лення енергії без завдання шкоди навколишньому 
середовищу та із збереженням його енергетичних 
ресурсів. 
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Поставлена задача вирішується тим, що інду-
кційний противаговий генератор включає щонай-
менше один робочий орган із магнітом, який вико-
наний з можливістю переміщення за допомогою 
приводу робочого органа, а також щонайменше 
одну котушку індуктивності. Згідно з корисною мо-
деллю генератор включає напрямний елемент із 
розташованою вздовж його осі щонайменше одні-
єю котушкою індуктивності, при цьому робочий 
орган виконаний з можливістю зворотно-
поступального лінійного переміщення вздовж осі 
напрямного елемента. 

У переважному варіанті здійснення корисної 
моделі, генератор включає противаговий елемент, 
пов'язаний із робочим органом, який врівноважує 
його вагу. 

У переважному варіанті здійснення корисної 
моделі, магніт робочого органа являє собою пос-
тійний магніт. 

У переважному варіанті здійснення корисної 
моделі, напрямний елемент виконаний циліндрич-
ної форми. 

У переважному варіанті здійснення корисної 
моделі привід робочого органа являє собою гідра-
влічний привід або електричний привід, або меха-
нічний привід, або пневматичний привід, або їх 
комбінацію. 

У переважному варіанті здійснення корисної 
моделі, котушка індуктивності являє собою соле-
ноїд. 

Така реалізація індукційного генератора, при 
якій генератор включає щонайменше один робо-
чий орган із магнітом, виконаний з можливістю 
зворотно-поступального лінійного переміщення 
вздовж осі напрямного елемента, причому генера-
тор включає щонайменше одну котушку індуктив-
ності, яка також розташована вздовж осі напрям-
ного елемента, а також, у переважному варіанті, 
противаговий елемент, зв'язаний з робочим орга-
ном, дозволяє забезпечити постійне змінювання 
магнітного потоку в котушці, що у свою чергу за-
безпечує вироблення електричного струму. Таким 
чином, використовується закон електромагнітної 
індукції та забезпечується проста та надійна конс-
трукція пристрою для вироблення енергії. 

Використання як магніту робочого органа пос-
тійного магніту зумовлено такою його властивістю, 
як здатність зберігати стан намагніченості протя-
гом тривалого часу. 

Виконання напрямного елемента циліндричної 
форми зумовлено простотою та практичністю та-
кого виконання. 

Така реалізація корисної моделі, при якій при-
від робочого органа являє собою гідравлічний 
привід або електричний привід, або механічний 
привід, або пневматичний привід, або їх комбіна-
цію, або будь-який інший придатний привід, до-
зволяє забезпечити безперервне переміщення 
робочих органів вздовж осі напрямних елементів 
та, таким чином, постійно змінюючи магнітний по-
тік у котушці, забезпечити безперервне економне 
вироблення енергії без завдання шкоди навколи-
шньому середовищу та із збереженням його енер-
гетичних ресурсів. 

Корисна модель, що заявляється, пояснюєть-
ся кресленнями: 

На Фіг.1 представлено індукційний противаго-
вий генератор, згідно з першим варіантом здійс-
нення корисної моделі. 

На Фіг.2 представлено індукційний противаго-
вий генератор, згідно з другим варіантом здійс-
нення корисної моделі. 

На Фіг.3 представлено індукційний противаго-
вий генератор, згідно з третім варіантом здійснен-
ня корисної моделі. 

На Фіг.4 представлено індукційний противаго-
вий генератор, згідно з четвертим варіантом здій-
снення корисної моделі. 

Можливість здійснення корисної моделі пояс-
нюється за допомогою прикладів, наведених ниж-
че. 

Приклад 1 (індукційний противаговий рідинний 
генератор із застосуванням противагового елеме-
нта, який врівноважує силу ваги робочого органа 
та тягового відсіку із заповненням газ/рідина). 

Індукційний генератор містить робочий орган 1 
із магнітом 2, заповнений текучим середовищем, 
розташованим у спеціальному відсіку 3. Індукцій-
ний генератор може включати будь-яку кількість 
робочих органів 1, здатну забезпечити необхідний 
технічний результат. Магніт 2 являє собою постій-
ний магніт, а текуче середовище - рідину або газ. 
Робочий орган 1 виконаний із можливістю зворот-
но-поступального лінійного переміщення за допо-
могою приводу робочого органа 1 вздовж осі на-
прямного елемента 4, заповненого рідиною. 
Індукційний генератор може включати будь-яку 
кількість напрямних елементів 4, здатну забезпе-
чити необхідний технічний результат. Причому 
напрямний елемент 4, виконаний переважно цилі-
ндричної форми, а робочий орган 1 розташований 
всередині напрямного елемента 4. Напрямний 
елемент 4 може бути виконаний будь-якої іншої 
придатної форми. Робочий орган 1 поєднаний із 
противаговим елементом 5. На Фіг.1 зображено, 
наприклад, три напрямних елементи 4 із розташо-
ваним всередині кожного з напрямних елементів 4 
робочим органом 1. Індукційний генератор вклю-
чає щонайменше одну котушку індуктивності 6, 
але може бути використана будь-яка необхідна 
кількість котушок індуктивності 6. Котушка індукти-
вності 6 розташована вздовж осі напрямного еле-
мента 4, наприклад, намотана на стінки напрямно-
го елемента 4 та являє собою соленоїд. 

Індукційний генератор за даним прикладом 
працює наступним чином. 

Розташовують пристрій у водоймі. Робочий 
орган 1 розташовують всередині напрямного еле-
мента 4. Відсік 3 робочого органа 1 заповнюють 
рідиною, за рахунок чого робочий орган 1 опуска-
ється вздовж осі напрямного елемента 4. Протива-
говий елемент 5 та відсік 3 утворюють баластну 
частину робочого органа 1, зміну щільності, а ра-
зом з тим і ваги, яка призводить до переміщення 
робочого органа 1 вздовж осі напрямного елемен-
та 4. За рахунок такого переміщення, забезпечу-
ється зміна магнітного потоку у котушках індуктив-
ності 6, розташованих вздовж осі напрямного 
елемента 4. Після досягнення нижньої точки, ро-
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бочий орган 1 стикується зі шлюзом-дозатором 7, 
поєднаним із бункером 8, заповненим газом. Че-
рез шлюз-дозатор 7 та наскрізний отвір (не пока-
заний) у магніті 2, заповнюють газом відсік 3 робо-
чого органа 1, за рахунок чого щільність, а разом з 
тим і вага робочого органа 1 зменшується і робо-
чий орган 1 починає рухатись вгору, виштовхува-
ний рідиною. Щільність противагового елемента 5 
вибирається таким чином, щоб для зрушення ро-
бочого органа 1 необхідна була мінімальні кіль-
кість газу. За рахунок такого переміщення знову 
відбувається зміна магнітного потоку у котушці 
індуктивності 6. Після досягнення верхньої точки 
водойми робочим органом 1 відсік 3 відкривається, 
газ з відсіку 3 вивільнюється у купол для збору 
газу 9, а відсік 3 у свою чергу заповнюється водою 
з водойми. Розпочинається повий цикл руху робо-
чого органа 1 вздовж осі напрямного елемента 4. 
Таким чином забезпечується безперервна зміна 
магнітного потоку в котушках індуктивності 6. 
Отриманий таким чином електричний струм відво-
дять на електрообладнання, яке відпускає його 
споживачу. Робочий орган 1 виконаний з можливі-
стю подолання великих відстаней - 10 м, 100 м, 
кілометр. Для більш ефективного використання 
напрямний елемент 4 може буди поділений на 
секції по 10-20 см. 

В кожній секції буде працювати один робочий 
орган 1 та передавати текуче середовище на на-
ступну секцію. Пристрій можна доповнити таким 
процесом, як електроліз під водою на глибині, для 
отримання газу, який йде на заповнення відсіку 
газ/вода робочого органа. 

Приклад 2 (індукційний противаговий генера-
тор із застосуванням противаги, яка врівноважує 
силу ваги робочого органа). 

Індукційний генератор містить два робочих ор-
гани 1, із магнітом 2, об'єднані таким чином, щоб 
робочі органи 1 врівноважували один одного. Та-
ким чином, робочі органи 1 є противаговими еле-
ментами один до одного. Магніт 2 являє собою 
постійний магніт. Робочий орган 1 виконаний з 
можливістю зворотно-поступального лінійного пе-
реміщення за допомогою приводу робочого органа 
1 вздовж осі напрямних елементів 4, виконаних 
переважно циліндричної форми. Робочі органи 1 
розташовані всередині напрямних елементів 4, 
врівноважуючи один одного. Напрямний елемент 4 
може бути виконаний будь-якої іншої придатної 
форми. Індукційний генератор включає щонайме-
нше одну котушку індуктивності 6, але може бути 
використана будь-яка необхідна кількість котушок 
індуктивності 6. Котушка індуктивності 6 розташо-
вана вздовж осі напрямного елемента 4, напри-
клад, намотана на стінки напрямного елемента 4 
та являє собою соленоїд. 

Індукційний генератор за даним прикладом 
працює наступним чином. 

Робочі органи 1 розташовують всередині кож-
ного з напрямних елементів 4 таким чином, щоб 
робочі органи 1 врівноважували один одного. Для 
зрушення з місця робочих органів 1 вздовж осі 
напрямних елементів 4 необхідна сила F. Засто-
совують силу F у протилежних напрямках та зру-

шують робочі органи 1 на відстань L то в один, то 

в інший бік, за рахунок чого в котушках індуктивно-
сті 6 забезпечують постійну зміну магнітного пото-
ку. Силі F не потрібно компенсувати силу ваги ро-
бочих органів 1, тому що робочі органи 1 
врівноважують один одного. Для генерації мініма-
льної сили F приєднують привід із автоматичним 
реле. Таким чином забезпечується безперервна 
зміна магнітного потоку в котушках індуктивності 6. 
Отриманий таким чином електричний струм відво-
дять на електрообладнання, яке відпускає його 
споживачу. 

Приклад 3 (індукційний противаговий генера-
тор із застосуванням як противагу, що врівноважує 
силу ваги робочого органа елемента, що виштов-
хується водою або пружини). 

Індукційний генератор містить робочий орган 1 
із магнітом 2. Індукційний генератор може включа-
ти будь-яку кількість робочих органів 1, здатну 
забезпечити необхідний технічний результат. Маг-
ніт 2 являє собою постійний магніт. Робочий орган 
1 виконаний з можливістю зворотно-поступального 
лінійного переміщення за допомогою приводу ро-
бочого органа 1 вздовж осі напрямного елемента 
4, виконаного переважно циліндричної форми. 
Робочий орган 1 розташований всередині напрям-
ного елемента 4. Напрямний елемент 4 може бути 
виконаний будь-якої іншої придатної форми. Про-
тиваговий елемент 5 виконаний, наприклад, у ви-
гляді баластного елемента, поєднаного із робочим 
органом 1 у нижній його частині та розташованого 
у рідині, наприклад, водоймі. У іншому варіанті 
виконання противаговий елемент 5 являє собою 
пружину, закріплену вертикально з одного боку за 
верхню фіксовану опору, а з іншого боку - за робо-
чий орган 1, тим самим врівноважуючи його вагу. 
Індукційний генератор включає щонайменше одну 
котушку індуктивності 6, але може бути використа-
на будь-яка необхідна кількість котушок індуктив-
ності 6. Котушка індуктивності 6 розташована 
вздовж осі напрямного елемента 4, наприклад, 
намотана на стінки напрямного елемента 4 та яв-
ляє собою соленоїд. 

Індукційний генератор за даним прикладом 
працює наступним чином. 

Робочий орган 1 розташовують всередині на-
прямного елемента 4 таким чином, щоб робочий 
орган 1 та противаговий елемент 5 врівноважува-
ли один одного. Противаговий елемент 5 розта-
шовують у воді, і врівноваження робочого органа 1 
здійснюється за рахунок сили рідини Fw, що ви-
штовхує противаговий елемент 5 та протидіє силі 
тяжіння Ft робочого органа 1. У іншому варіанті 
здійснення противаговий елемент 5 виконують у 
вигляді пружини, яку закріплюють вертикально з 
одного боку за верхню фіксовану опору, а з іншого 
боку - за робочий орган 1. Для зрушення з місця 
робочого органа 1 вздовж осі напрямного елемен-
та 4 необхідна сила F. Застосовують силу F у про-
тилежних напрямках та зрушують робочий орган 1 

на відстань L то в один, то в інший бік, за рахунок 
чого в котушках індуктивності 6 забезпечують пос-
тійну зміну магнітного потоку. Силі F не потрібно 
компенсувати силу ваги робочого органа 1, тому 
що противаговий елемент 5 врівноважує його. Для 
генерації мінімальної сили F, наприклад, до ниж-
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ньої частини пристрою вздовж осі магнітів прикрі-
плюють привід із автоматичним реле. Таким чином 
забезпечується безперервна зміна магнітного по-
току в котушках індуктивності 6. Отриманий таким 
чином електричний струм відводять на електрооб-
ладнання, яке відпускає його споживачу. 

Таким чином, корисна модель, що заявляєть-
ся, за рахунок оптимальної простої конструкції 
забезпечує безперервне економне виробляння 
енергії без завдання шкоди навколишньому сере-
довищу та із збереженням його енергетичних ре-
сурсів. 
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