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(57) Багатовхідний пристрій керування автоматич-
ним вмиканням і вимиканням навантаження, який

складається з випромінювачів, з єднаних з при-
ймачами, який відрізняється тим, що пристрій
оснащений шиною електричного зв'язку,
з'єднаною з штерфейсним портом приймача та
штерфейсним портом випромінювача коливань,
шиною потужного електричного зв'язку, з'єднаною
з штерфейсним портом навантаження і ВІДПОВІДНО
з мікропроцесорною системою керування

Винахід відноситься до електротехніки і може
бути використаний в охоронних системах, на залі-
знодорожному транспорті, в системах автоматич-
ного керування машинобудівної промисловості, в
освітлюваній техніці, для вмикання-вимикання
ламп освітлення в кімнатах і підіздах багатоповер-
хових будинків

Відомий пристрій, який складається з випрям-
ляча з вхідними виводами для підключення до лінії
живлення, нагромаджувальний конденсатор і ви-
конавчий елемент з вихідним регулювальним ко-
мутатором(див журнал "Радіо", 1995, N=12,с 46)

Недоліком є низька надійність внаслідок вико-
ристання електромеханічних реле для комутації
змінних струмів, великі скачки струмів самоіндук-
ції'? через транзистори, низька швидкодія комута-
ції

Найбільш близьким по технічній суті до вина-
ходу є пристрій автоматичного вмикання і вими-
кання навантаження, що складається з випромі-
нювачів коливань, приймачів, підсилювачів,
компараторів, лічильника, навантажувальна сис-
тема і регулятор плавності вмикання і вимикання
навантаження (див а с № 33166А, (51) 6 Н 05В
39/04)

До недоліків даного пристрою відносяться
відсутність багатовхідного контролю та немож-
ливість зберігання контрольованих параметрів
вмикання і вимикання навантаження

В основу винаходу "Багатовхідний пристрій
керування автоматичним вмиканням і вимиканням
навантаження" поставлено задачу заміни елемен-
тів генератори з'єднані з випромінювачами, при-
ймачі з фільтрами ВІДПОВІДНО, підсилювачі на вході

з фільтрами на виході та з компараторами ВІДПО-
ВІДНО, регулятори опорної напруги з компаратора-
ми ВІДПОВІДНО, система керування з'єднана з вихо-
дами компараторів і входом лічильника, вхід
комутатора з виходом лічильника та з виходами
компараторів, а вихід з входами компараторів ВІД-
ПОВІДНО, входи лічильника імпульсів з'єднані з ви-
ходами компараторів ВІДПОВІДНОГО ВИХІД З ВХОДОМ
регістра, вихід блок обробки з входом регулюва-
льний пристрій плавності вмикання та вимикання а
вхід з, регістром, навантаження з'єднано з вихо-
дом регулювальний пристрій плавності вмикання
та вимикання, входи компараторів вмикання з'єд-
нані з виходами датчика і регулятором напруги
ВІДПОВІДНО, а вихід з входом системи керування,
блок живлення з виходом системи керування на
шину електричного зв'язку з'єднаної з штерфейс-
ним портом приймача та штерфейсним портом
випромінювача коливань, шиною потужнього елек-
тричного зв'язку з'єднаної з штерфейсним портом
навантаження і ВІДПОВІДНО З мікропроцесорною
системою керування

На фіг 1 зображено схему МПСК і на фіг 2 ал-
горитм керування процесом навантаження

Пристрій складається з випромінювачів Роли-
вань 1 і 2(механічних або електромагнітних) часто-
та задається МПСК 3, приймачів 4 і 5 для сприй-
мання енергії випромінювання від випромінювачів
коливань 1 і 2, для сприймання інформації від
приймачів 4 і 5 і через штерфейсні порти прийма-
чів 6 і 7 за допомогою шини електричного зв'язку 8
і 9 передача до МПСК 3, штерфейсні порти випро-
мінювачів коливань 10 і 11 для передачі інформа-
ції від МПСК 3 до випромінювачів коливань 1 і 2
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ВІДПОВІЛО через шини електричного зв'язку 12, 13,
навантажувальна система 14 з'єднана з штерфей-
сним портом навантаження 15 через шину поту-
жиього електричного зв'язку 16, блок 17, 18, 19
аналогічні блоку, що вміщає випромінювачів коли-
вань 1 і 2 і приймачів 4 і 5 з'єднані з МПСК 3 через
шини електричного зв'язку 20 і 21 та штерфейсні
порти ВІДПОВІДНО (на схемі не зображено), шина
електричного зв'язку 22 для підключення допоміж-
них пристроїв (на схемі не зображено) до МПСК З,
об'єкт 23 переміщується між випромінювачів коли-
вань 1 і 2 і приймачів 4 і 5, блок живлення 24 з'єд-
наний з штерфейсний порт живлення 25, шиною
електричного зв'язку 26 для передачі електричної
енергії від блок живлення 24 до МПСК 3 з штер-
фейсний порт живлення 25

Пристрій працює таким чином Випромінювачі
коливань 1 і 2 (механічних або електромагнітних
коливань) випромінюють енергію, яка керується
МПСК 3 і сигнали передаються через
штерфейсний порт випромінювачів коливань 10 і
11 до випромінювачів коливань 1 і 2 Частоти ви-
промінювачів коливань 1 і 2 різні у зв'язку з тим,
щоб не відбулося спрацювання приймача 4 від
випромінювача коливань 2 і приймача 5 від ви-
промінювача коливань 1, отже приймач 4 і 5 на-

строєні на різні частоти заданих МПСК 3 Якщо
об'єкт 23 не переміщується між випромінювачами
коливань 1 і 2 і приймачами 4 і 5 (фиг 1) потоки
енергії від випромінювачів коливань 1 і 2
ВІДПОВІДНО поступають у приймачі 4 і 5, де
відбуваються ВІДПОВІДНІ перетворення енергії ко-
ливань у сигнали різних частот і через
штерфейсний порт приймачів 6 і 7, де
відбувається формування логічних рівнів сигналу 1
або 0 (на схемі не зображено) і передача до МПСК
З (фіг 2)

Якщо об'єкт 23 перекриває енергію випромі-
нювача коливань 1 на виході приймача 4 появля-
ється сигнал (високий або низький рівень в залеж-
ності настроювання приймачів 4 і 5 та МПСК 3) і
через штерфейсний порт приймача 6 і 7 поступа-
ють в МПСК для обробки Коли відбувається пере-
криття об'єкт 23 енергії (фігЗ) випромінювача ко-
ливань 2 після проходження випромінювача
коливань 1 МПСК 3 запрограмована таким чином,
що сигнал з штерфейсного порта приймача 7 є
замаскований і не здійснює підрахунку КІЛЬКОСТІ
об'єктів Алгоритм програмного настроювання
МПСК зображено на фіг 2 а таблиця станів керу-
вання роботою навантаження в таблиця

Таблиця

Вихід штерфейсним порт прий-
мача 4

С
0
1
0

Вихід штерфейсним порт прий-
мача 5

D
0
0
1

Вихід штерфейсний порт система
навантаження

Е
00
01
10

Якщо об'єкт 23 перекриває потік випроміню-
вання від випромінювача коливань 2 до приймача
5, на виході приймача 5 появляється сигнал (висо-
кий або низький рівень в залежності настроювання
приймачів 4 і 5 та МПСК 3) і через інтерфейсний
порт приймачів 6 і 7 поступають в МПСК для об-
робки Коли відбувається перекриття об'єктом 23
енергії випромінювача коливань 1 після проход-
ження випромінювача коливань 2 МПСК 3 запро-
грамована таким чином, що сигнал з
штерфейсного порту приймача 6 є замаскований і

не здійснює підрахунку КІЛЬКОСТІ об'єктів Резуль-
тати обробки у вигляді сигналів поступають через
шину потужного електричного зв'язку 16 для керу-
вання роботою згідно програми МПСК до системи
навантаження 14 Енергію живлення пристрій
одержує від блоку живлення 24 через
інтерфейсний порт живлення 25 з шиною елек-
тричного зв'язку 26

Розрахунки та експериментальні випробуван-
ня показали, що даний пристрій має високу
надійність, компактність та економічність роботи
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Подача імпульсів керування по
каналах А і В до випромінювачів

коливань 1 і 2

С п р и й м а н н я п р и й м а ч а м и 3 і 4 е н е р г і ї
випромінювання і перетворення в електричні
імпульси та передача через інтерфейсний вхід
до МПСК для аналізу.

•"Формування"1.
сигналу С=1 |/

/Аналіз наявностК
об'єкту біля
приймача 4:

С=0

Так

Формування
сигналу D=1

від
приймача 5

Відсутність
об'єкту біля

[_приймача З

налгз наявность
об'єкту біля
приймача 5:

CM)

Так

Видача сигналів МПСК
д л я к е р у в а н н я
процесом вмикання
в и м и к а н н я
навантаження

Відсутність
об'єкту біля
приймача 4

Фіг.2
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