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(57) 1 Устройство для управления стопорами
шахтной клети, содержащее силовой ци-
линдр кинематически связанный с шарнир-
но закрепленным на качающейся площадке

рычагом, о т л и ч а ю щ е е с я тем, что
силовой цилиндр смонтирован непосредст-
венно на качающейся площадке шарнирно
посредством кронштейна, а кинематическая
связь рычага с силовым цилиндром включа-
ет в себя вилку с продольными пазами, за-
крепленную на штоке силового цилиндра,
ползун, размещенный в пазах вилки, и упор,
выполненный на качающейся площадке под
корпусом силового цилиндра для предотв-
ращения попадания последнего в "мертвую
зону".

2. Устройство по п. 1 , о т л и ч а ю щ е е -
с я тем, что длина продольных пазов вилки
равна длине рабочего хода поршня силового
цилиндра

Изобретение относится к оборудованию
горной промышленности и может быть ис-
пользовано при обмене вагонеток в клетях
на промежуточных горизонтах в угольных
шахтах

Известна конструкция качающейся пло-
щадки, содержащая шарнирно закреплен-
ные с боковых сторон качающейся площадки
передний и задний рычаги, соединенные
между собой тягой, причем задние рычаги
имеют общую шарнирную ось и соединены
со стопорами, которые ограничивают пово-
рот рычагов за счет наличия упоров, распо-
л о ж е н н ы х на площадке, и привод с
шарнирно закрепленным на неподвижной
опоре дополнительным рычагом, воздейст-
вующим на один из задних рычагов, усилие
от которого через шарнирную ось и тяги
передается на передние рычаги (1). Недо-
статком такой качающейся площадки явля-

ется громоздкость и металлоемкость конст-
рукции, низкие эксплуатационные качества.

Известно устройство для управления
стопорами шахтной клети, выбранное в ка-
честве прототипа, содержащее шарнирно
укрепленные на качающейся площадке пе-
редний и задний рычаги, соединенные по-
средством тяги между собой, и привод с
шарнирно укрепленным на неподвижной
опоре дополнительным рычагом, взаимо-
действующим с передним рычагом площад-
ки [1].

Недостатком указанного устройства яв-
ляется сложность конструкции в целом,
обусловленная наличием большого количест-
ва рычагов и тяг. Общеизвестно, чем больше
соединительных элементов в конструкции,
тем больше требуется усилий для преодоле-
ния сил трения, возникающих в них Кроме
того, данное устройство применяется в
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угольных шахтах, в которых среда содержит
повышенное содержание пыли и влажности.
В такой среде детали устройства подверга-
ются коррозии и, как следствие, быстрому
изнашиванию, что делает конструкцию не- 5
надежной при эксплуатации.

В основу изобретения положена задача
усовершенствования устройства для управ-
ления стопорами шахтной клети за счет из-
менения конструкции привода, а также 10
введения иной кинематической связи, что
упрощает конструкцию устройства в целом,
и одновременно повышает ее надежность
при эксплуатации.

Поставленная задача достигается тем, 15
что в заявляемой конструкции устройства
для управления стопорами шахтной клети,
содержащем силовой цилиндр, кинематиче-
ски связанный с шарнирно закрепленным
на качающейся площадке рычагом, согласно 20
изобретению силовой цилиндр смонтирован
непосредственно на качающейся площадке
посредством кронштейна, а кинематическая
связь с силовым цилиндром включает в себя
вилку с продольными пазами, закрепленную 25
на штоке силового цилиндра, ползун, разме-
щенный в пазах вилки и упор, выполненный
на качающейся площадке под корпусом сило-
вого цилиндра для предотвращения попада-
ния последнего в "мертвую зону". 30

Сущность изобретения поясняется чер-
тежами, где на фиг.1 показан общий вид
качающейся площадки, на фиг.2 показан ее
вид сверху; на фиг.З показан узел Б (соеди-
нение штока с рычагом); на фиг.4 показан 35
вид сверху узла Б.

Устройство для управления стопорами
шахтной клети содержит качающуюся пло-
щадку 1 с шарнирно закрепленным рычагом
2 и установленным на ней силовым цилинд- 40
ром 3. Силовой цилиндр 3 с одной стороны
шарнирно соединен с кронштейном 4, за-
крепленном на качающейся площадке 1, а с
другой - штоком 5, при помощи закреплен-
ной на нем вилки 6 и посредством ползуна 45
7, соединен с рычагом 2. Ползун 7 переме-
щается в продольных пазах 8, выполненных
в вилке 6. Длина пазов 8 равна длине хода
поршня силового цилиндра 3, что обеспечи-
вает свободный проход вагонетки через 50
рычаг 2 без деформации конструкции уст-
ройства. На качающейся площадке 1 под
силовым цилиндром 3, находящимся в ис-
ходном крайнем нижнем положении, распо-
ложен упор 9, который обеспечивает 55
предотвращение попадания силового ци-

линдра 3 и рычага 2 в "мертвую зону" (см.
схемы в приложении 1). В конструкции кача-
ющейся площадки 1, в зависимости от рас-
положения педали стопоров в шахтной
клети 10, предусмотрена возможность пере-
установки силового цилиндра 3 с одной ее
боковой стороны на другую.

Устройство для управления стопорами
шахтной клети работает следующим обра-
зом. После остановки на горизонте, подан-
ной для обмена вагонеток, клети 10 на нее
налаживается торцевой стороной качающа-
яся площадка 1. Затем открываются задер-
живающие стопоры, расположенные на
агрегате перед качающейся площадкой 1, и
одновременно подается в поршневую по-
лость силового цилиндра 3 рабочая среда
(сжатый воздух, масло). В цепи управления
устройством предусмотрена блокировка, по-
зволяющая включать силовой цилиндр 3
только после наложения качающейся пло-
щадки 1 на клеть 10. При включении силово-
го цилиндра 3 шток 5 выдвигается и усилие
через вилку б и ползун 7 передается на рычаг
2. Рычаг 2, в свою очередь, утапливает пе-
даль клетевых стопоров, установленную в
клети 10. При этом открываются стопоры и
толкатель выталкивает из клети 10 освобо-
дившуюся вагонетку. Когда заднее колесо
вагонетки, выходящей из клети, находится
на расстоянии не менее половины его диа-
метра от середины клети 10, толкатель воз-
действует на датчик и рабочая среда (сжатый
воздух или масло) подается в штоковую по-
лость силового цилиндра 3. Шток 5 втягива-
ется и рычаг 2 выходит из зоны контакта с
педалью стопоров клети 10. После этого си-
ловой цилиндр 3 и соединенный с ним рычаг
2 возвращаются в исходное крайнее нижнее
положение, где наличие упора 9 ограничива-
ет их от попадания "в мертвую зону". Входя-
щую в клеть 10 вагонетка воздействует
передним колесом на шток стопоров в клети
10 и закрывает последние. С завершением
обмена вагонеток качающуюся площадку 1
поднимают в верхнее (повернутое) положе-
ние и тем самым обеспечивают свободный
проход клети 10 на вышележащий или ниже-
лежащий горизонт шахты.

Благодаря предлагаемому устройству
для управления стопорами шахтной клети,
исключается необходимость использования
большого количества рычагов и тяг, что де-
лает конструкцию проще по отношению к
существующей, повышает надежность его
работы.
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