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Изобретение относится к медицине и
может быть использовано для определения
месторождения и извлечения из раны метал-
лических инородных тел типа осколка,
пули.

Цель изобретения — атравматичное из-
влечение обнаруженных тел.

На фиг. 1 изображено устройство для
осуществления способа, общий вид, разрез;
на фиг. 2 — захват устройства; на фиг 3 —
устройство, общий вид.

Способ обнаружения инородных гел в
тканях живого организма заключается в
обнаружении тела, захвата его устройст-
вом — зондом-искателем и извлечение.

Способ осуществляется с помощью зонда-
искателя, содержащего захват, состоящий из
лапок 1 и цоколя, выполненного в виде
металлической трубки 2, внутри которой рас-
положен металлический стержень 3, изолиро-
ванный от металлической трубки 2 диэлек-
триком 3. Первая лапка 1 соединена с
металлической трубкой 2, а вторая лапка 1 —
с металлическим стержнем 3. Цоколь поме-
щен в направитель 5, выполненный в виде
трубки из проводящего материала и имеет с
ним электрический контакт.

Со стороны лапок 1 на направителе 5
имеется кольцо 6 из непроводящего мате-
риала. Кольцо 6 ограничивает расхожде-
ние лапок і и изолирует их от направи-
теля 5. Цоколь соединен с тягой 7 про-
тяжным механизмом, представляющим собой
провод 8 с изолятором 9, при этом один
конец провода 8 имеет электрический кон-
такт с металлическим стержнем 3 Нзпрз-
витель 5 закреплен с проводящим держа-
телем 10, который имеет подвижную ручку 1 1
для указательного и среднего пальцев и
овальное отверстие 12 для большого паль-
ца. Для удобства удержания ручки 11, она
снабжена пазом 13. На внешней поверхнос-
ти держателя 10 имеется резьба 14, по
которой перемещается ограничительная гай-
ка 15. Со стороны направителя 5 движе-
ние гайки 15 ограничено выступом 16.
Внутри держателя выполнено продольное от-
верстие 17, в которое помещена тяга 7

Тяга 7 проходит через направляющее
отверстие 18 (фиг 1) ручки 1! и зажата
фиксирующим винтом 19 Другой конец при-
вода 8 соединен с одним входом индика-
тора 20, другой вход которого1 с помощью
изолированного провода 21 соединен с одним
выходом источника 22 питания Другой вы-
ход источника питания соединен с прово-
дящим корпусом держателя 10. Индикатор
20 и источник 22 питания размещены на
корпусе держателя по разные стороны от
овального отверстия 12. Индикатор 20 может
быть световым в виде лампочки либо звуко-
вым — микрофоном

Для (увеличения) повышения точности
определения момента соприкосновения с ино-
родным металлическим телом индикатор
может быть снабжен на входе предвари-

5 тельным усилителем и пороговым элементом
(триггером Шмитта) с регулируемым уров-
нем порога Кроме того, индикатор 20 мо-
жет быть выполнен в виде наушника. В
качестве источника 22 питания может быть

,-. использован аккумулятор Д—0,06, для слу-
хового аппарата — очки СО—2.

Направитель 5 выполнен из латуни с
наружным#5 мм. Минимальный зазор меж-
ду проводящими лапками 1 составляет 1 мм
При разведении лапок 1 путем перемете-

15 ния цоколя к кольцу 6 зазор состав-
ляет 20 мм. С внутренней стороны лапки 1
имеют рифленую поверхность.

Изоляторы 4, 6 и 9 выполнены из фторо-
пласта.

_- Провод 8 — одножильный, жесткий.
Для удобства удержания большим пальцем
держателя 10 его часть, содержащая оваль-
ное отверстие, может быть выполнена вра-
щающейся относительно продольной оси дер-
жателя.

25 Удлинение направителя 5 может быть
обеспечено известным методом — насадкой
дополнительных трубок. Лапки, направитель
и держатель могут быть выполнены с экви-
валентными элементами в щипцах ушных по-
липных. Для этого необходимо изолировать

30 лапки у их основания, тягу по всей ее
длине и ручки в месте их контакта. В ка-
честве изолятора может быть использован
фторопластовый слой. Соответственно, шар-
нир, соединяющий две ручки, и все крепле-
ния должны быть непроводимыми. Подклю-

35 чение индикатора и источника питания осу-
ществляется по аналогии к двум проводя-
щим изолированным частям держателя.
Электрический контакт образуется при за-
мыкании лапок металлическим инородным

40 телом.
Способ обнаружения осуществляют сле-

дующим образом.
Устанавливают в необходимое положение

ограничительную гайку в соответствии с
предполагаемым размером металлического

45 инородного тела Изменяют форму напра-
вителя 5 в зависимости от особенностей
раневого канала Стерилизованный напра-
витель 5 медленно перемещают по ране-
вому каналу в разных направлениях, пока
не появится звуковой (световой) сигнал,

50 указывающий на наличие непосредственного
контакта металлического инородного тела с
лапками 1 прибора. После появления зву-
кового сигнала продвигают подвижную руч-
ку 11, добиваясь выдвижения лапок 1 из
направителя 5 По индикатору 20 контроли-
руют надежность захвата инородного метал-
лического тела, особенно в тех случаях,
когда инородное тело оказывается в трудно-
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доступных местах. Захваченное инородное
тело извлекают из раневого канала под
контролем постоянного звукового сигнала.
Ппи этом извлечение тела осуществляется
без дополнительного разреза тканей.

Способ позволяет ускорить извлечение
металлических инородных тел из ран, что
повышает производительность труда медпер-
сонала при хирургической обработке боль-
ных.

Кроме того, применение прибора снижает
травматичность в связи с отсутствием не-
обходимости хирургического расширения
канала.

10

Формула изобретения

Способ обнаружения инородных метал-
лических тел в тканях живого организма с
помошью зонда-искателя, электрически сое-
диненного со звуковым сигналом и источ-
ником питания, отличающийся тем, что, с
целью атравматичного извлечения обнару-
женных тел, после обнаружения тело зах-
ватывают зондом-искателем, рабочая часть
которого выполнена в виде щипцов-захва-
тов, являющихся звеньями электрической
цепи, и извлекают при замкнутой элек-
трической цепи.
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