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Изобретение относится к электротех-
нике и может быть использовано для
регулирования скорости электродвигате-
лей постоянного тока.

Известен электропривод постоянного
гока, содержащий двигатель постоянного
тчэка и блок управления им, включаюший
последовательно соединенные генератор
эталонной частоты, первый формирова-
тель коротких импульсов, регулятор с
органом сравнения в виде триггера, уси-
литель мощности, в цепи нагрузки которо-
го включена яркая обмотка двигателя

Недостаток известного устройства
заключается в низкой помехоустойчиво-
сти, что обусловлено нестабильностью
переходных процессов и сбоями в работе
органа сравнения.

Наиболее близким к изобретению яв-
ляется электропривод постоянного тока,
содержащий электродвигатель с датчиком
скорости, выход которого подключен к
первому формирователю коротких импуль-

сов, к якорной обмотке электродвигате-
ля подключен усилитель мощности, генера-
тор эталонной частоты, соединенный с
вторым формирователем коротких имлуль-
сов [ 2 ] .

Недостатками известного устройства
являются сложность конструкции и пони-
женная надежность, обусловленная нали-
чием большого количества дискретных

1 0 элементов (счетчик, дешифратрр и эле-
мент задержки).

Цель изобретения - повышение надеж-
ности.

Поставленная цель достигается тем,
15- что в электропривод дополнительно вве-

дены сдвиговый регистр и схема ИЛИ,
причем вход старшего разряда и информа-
ционный вход сдвигового регистра подклю-
чены к щинам источника питания, первый

20 синхронирующий вход сдвигового регистра
подключен к выходу второго формирова-
теля коротких импульсов, а второй синх-
ронизирующий вход и вход выбора режим
мов работы подключены к выходу первого
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формирователя коротких импульсов, выхо-
ды" дьух старших разрядов через схему
ИЛИ соединены с входом усилителя мощ-
ности, а выход і - разряда сдвигового
регистра соединен со входом ( \ -1)
разряда, где і-номер разряда.

На чертеже представлена схема элек-
тропривода.

Электропривод содержит электродви-
гатель 1 с датчиком 2 скорости, выход
которого подключен к формирователю 3
коротких импульсов, к якорной обмотке
электродвигателя 1 подключен усилитель
4 мощности, генератор 5 эталонной час-
тоты, соединенный с формирователем 6
коротких импульсов. Вход 7 старшего
разряда и информационный вход 8 сдви-
гового регистра 9 подключены к шинам
источника питания, синхронизирующий
вход 10 сдвигового регистра 9 подклю-
чен к выходу формирователя 6 коротких
импульсов, а синхронизирующий вход 11
и вход 12 выбора режимов работы под-
ключены к выходу формирователя 3 корот-
ких импульсов, выходы 13 и 14 двух
старших разрядов через схему ИЛИ 15
соединены с входом усилителя 4 мощно-
сти.

Выходы 14, 13 и 16 разрядов ре-
гистра 9 соединены соответсвенно с вхо-
дами 17, 18 и 19 разрядов регистра 9.

Электропривод работает следующим
образом.

При включении системы регистр 9
устанавливается в состояние,при котором
на его входе 8 постоянно присутствует
логическая единица, а на входах 11 и
12 - логический нуль, поскольку электро-
двигатель 1 не вращается и датчик 2
не запускает формирователь 3 коротких
импульсов. В указанном состоянии ре-
гистр 9 осуществляет операции, представ-
ленные в последовательном коде и посту-
пающие в виде логической единицы на
его вход 8. Операции осуществляются
по_ спаду тактовых импульсов, вырабатыва-
емых формирователем 6 коротких импуль-
сов, іншторьій управляется от генератора
5 эталонной частоты f ^ . После прихода
первого* тактового импульса частоты f,
в регистр 9 записывается число 0 0 0 1 ,
второго - 0011 и т. д., т. є. регист-роі\
9 реализуется операция преобразования
последовательного кода в параллельный
После третьего импульса частоты £ э

на выходе логического схемы ИЛИ 15
появляется разрешающий сигнал для
отпирания усилителя 4 мощности. Прохо-
дящий через усилитель 4 ток обеспечива-
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ет вращение Вала двигателя 1 исочленен-
ного с ним датчика 2, Под воздействи-
ем сигналов датчика 2 формирователь 3
вырабатывает импульсы, поступающие
на входы 11 и 12 регистра 9 одновре-
менно. При наличии логической единицы
на его входе 12 регистр 9 осуществля-
ет операцию записи параллельным кодом
информации, поступающей на его входы
19, 18, 17 и 7. Поскольку на входе
7 постоянно подключен логический нуль,
а его входы 17, 18 и 19 подключены
к выходам последующих разрядов регист-
ра 9, на входах 19, 18, 17 и 7 присуг-

15 ствует число ООН . Указанное число по
спаду короткого положительного импуль-
са на входе 11 записывается в регистр
9, Таким образом, последний осуществ-
ляет на своем выходе операцию сдвига

20 информации влево, в результате чего на
входе логической схемы 15 исчезает по-
тенциал, разрешающий подключение' дви-
гателя 1 к источнику питания.

Однако при разгоне частота следова-
ния импульсов £^ значительно больше
чем £ д в , поэтому последующие за
первым импульсом частоты £ А В импуль-
сы частой £э успевают заполнить все
выходные разряды регистра 9. В указан-
ном состоянии на выходе регистра 9 за-
писано число 1 1 1 1 , а на входах 19,
18, 17 и 7 присутствует число 0 1 1 1 .
С приходом последующих импульсов час-
тотой £ э в число, присутствующее на
входе, переписывается на его выход, но
при этом отключения двигателя 1 не про*-
исходит ^поскольку на выходе 13 разряда
регистра 9 единица присутствует постоян-
но. Указанное состояние нарушается,
если частота следования импульсов
становится такой, что на пер'иоде им-
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пульсов частотой £_ может расположить-
ся два импульса частотой £д В . В резуль-
тате записанное в регистр 9 число может
сместиться на два разряда влево и от-
ключить двигатель 1 до тех пор, пока
частота fg не станет больше, чем часто-

Применение данного устройства позво-
ляет упростить конструкцию и одновре-
менно повысить надежность и точность
стабилизации скорости.

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я

Электропривод постоянного тока, со-
держащий электродвигатель с датчиком
скорости, выход которого подключен



к первому формирователю коротких им-
пульсов, к якорной обмотке электродви-
гателя подключен усилитель мощности,
генератор эталонной частоты, соединен-
ный с вторым формирователем коротких &
импульсов, о т л и ч а ю щ и й с я
тем, что, с делью повышения надежно-
сти, в него введены сдвиговый регистр
и схема ИЛИ,причем вход старшего раз-
ряда и информационный вход сдвигового
регистра подключены к шинам источника
питания, первый синхронизирующий вход
сдвигового регистра подключен к выходу
второго формирователя коротких импуль-
сов, а второй синхронизирующий вход вы-

бора режимов работы подключены к вы-
ходу формирователя коротких импульсов,
выходы двух старших разрядов через схе-
му ИЛИ соединены с входом усилителя и
мощности, а выход і разряда сдвигового
регистра соединен со входом ( І -1)
разряда, где і - номер разряда сдвиго-
вого регистра.

Источники информации,
принятые во внимание при экспертизе

1. Авторское свидетельство СССР
№ 3 7 2 6 3 1 , кл. Н 02 Р 5/06, 1973.^

2. Авторское свидетельство СССР
№ 674176, кл. Н 02 Р 5/06, 1977.
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