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(57) 1. Пристрій для захвату вантажу, що містить 

вертикальний корпус, верхня частина котрого з'єд-
нана зі стропом траверси за допомогою горизон-

тальної осі, а на нижній його частині розташовані 
елементи кріплення до вантажу, виконані, перева-
жно, у вигляді вушка з фіксатором для взаємодії з 
вантажопідйомним штирем вантажу, який відріз-
няється тим, що вертикальний корпус виконаний у 

вигляді двоплечого важеля з можливістю повороту 
у поздовжній вертикальній площині, а елементи 
кріплення до вантажу розміщені на кожному плечі 
двоплечого важеля, при цьому плечі двоплечого 
важеля розташовані під кутом менше 180°. 
2. Пристрій для захвату вантажу за п. 1, який від-
різняється тим, що елементи кріплення до ванта-

жу на одному з пліч двоплечого важеля виконані у 
вигляді двох паралельних пластин з співвісними 
отворами для встановлення пальця, котрий взає-
модіє з поздовжнім отвором вантажу, при цьому 
поздовжня вісь пальця розташована у поздовжній 
вертикальній площині. 

 
 
 

 
Корисна модель відноситься до вантажопід-

йомного обладнання, а більш конкретно - до при-
строїв для захвату вантажів і може використовува-
тися для перевантаження вантажів, які споряджені 
штирями для захвату. 

Відомим є пристрій для захвату вантажу, яке 
містить вертикальне вушко з кульовим вкладишем 
для взаємодії з вантажопідйомним штирем (цап-
фою) і фіксатор. Фіксатор виконаний у вигляді зні-
много фланця, закріпленого на штирі за допомо-
гою болта (див. книгу А. А. Вайнсон, А. Ф. Андреев 
"Специализированные крановые грузозахваты для 
штучных грузов", М, "Машиностроение", 1972, 
с.71, рис.40). 

У процесі піднімання і переміщення вантажу 
відбувається відхилення поздовжньої осі вантажо-
підйомних штирів від горизонтального положення 
(через зміщення положення центра мас вантажу, 
неточностей виготовлення траверси і вантажу, 
розгойдування вантажу у процесі роботи), тобто 
відбувається поворот вантажопідйомних штирів 
разом з кульовими вкладишами відносно вертика-
льних вушок. При цьому лінія дії сили завжди про-
ходить через центр кульового вкладишу, який зна-

ходиться на середній відстані від поверхні ванта-
жу. У результаті цього навантаження, яке діє на 
вантажопідйомний штир і вантаж, не досягає мак-
симальної величини. 

Недоліком відомого пристрою для захвату ва-
нтажу є його низькі експлуатаційні якості, такі як: 

- трудомісткість процесу встановлення (зняття) 
фіксатора; 

- наявність додаткового інструмента (гайкового 
ключа) для встановлення (зняття) фіксатора. 

Найближчим до запропонованого по технічно-
му рішенню є вибраний як прототип пристрій для 
захвату вантажу за патентом України №166660, 
МПК В66С 1/62, 2006р.). Цей пристрій містить вер-
тикальний корпус, верхня частина котрого з'єднана 
зі стропом траверси за допомогою горизонтальної 
вісі, а на нижній його частині розташовані елемен-
ти кріплення до вантажу, виконані, у вигляді вушка 
з фіксатором для взаємодії з вантажопідйомним 
штирем вантажу. Вушко має фігурний отвір, який 
слугує для встановлення вушка на вантажопідйо-
мний штир. Фіксатор виконується у вигляді повзу-
на з рукояткою і притискача з гвинтом і маховиком. 

 



3 48626 4 
 

 

 

Відомий пристрій забезпечує перевантаження од-
ного типу вантажу. 

Недоліком відомого пристрою для захвату ва-
нтажу є його невисокі експлуатаційні якості, тому 
що він не забезпечує перевантаження інших типів 
вантажів. 

В основу корисної моделі поставлена задача 
створення удосконаленої конструкції пристрою 
для захвату вантажу, яка б дозволила забезпечити 
підвищення його експлуатаційних якостей шляхом 
уведення в нього нових елементів і технічних рі-
шень, таких як: 

- вертикальний корпус виконується у вигляді 
двоплечого важеля з можливістю повороту у поз-
довжній вертикальній площині, а елементи кріп-
лення до вантажу розміщуються на кожному плечі 
двоплечого важеля, при цьому плечі двоплечого 
важеля розташовуються під кутом менше 180°, що 
дозволяє забезпечити перевантаження двох типів 
вантажів з різними елементами кріплення; 

- елементи кріплення до вантажу на одному з 
пліч двоплечого важелявиконуються у вигляді 
двох паралельних пластин з співвісними отворами 
для встановлення пальця, котрий взаємодіє з поз-
довжнім отвором вантажу, при цьому поздовжня 
вісь пальця розташовується у поздовжній верти-
кальній площині, що дозволяє забезпечити пере-
вантаження вантажів, які мають кільцеві виступи, 
наприклад, кільцеві бандажі. 

Поставлена задача вирішується таким чином, 
що у запропонованому пристрої для захвату ван-
тажу, який містить вертикальний корпус, верхня 
частина котрого з'єднана зі стропом траверси за 
допомогою горизонтальної вісі, а на нижній його 
частині розташовані елементи кріплення до ван-
тажу, виконані, переважно, у вигляді вушка з фік-
сатором для взаємодії з вантажопідйомним шти-
рем вантажу, в ньому вертикальний корпус 
виконаний у вигляді двоплечого важеля з можли-
вістю повороту у поздовжній вертикальній площи-
ні, а елементи кріплення до вантажу розміщені на 
кожному плечі двоплечого важеля, при цьому пле-
чі двоплечого важеля розташовані під кутом мен-
ше 180°. Елементи кріплення до вантажу на одно-
му з пліч двоплечого важеля виконані у вигляді 
двох паралельних пластин з співвісними отворами 
для встановлення пальця, котрий взаємодіє з поз-
довжнім отвором вантажу, при цьому поздовжня 
вісь пальця розташована у поздовжній вертикаль-
ній площині. 

Для пояснення конструкції пристрою і його ро-
боти додаються креслення і його детальний опис. 
На кресленнях зображено: 

- на Фіг. 1 - загальний вид вантажу першого 
типу; 

- на Фіг.2 - вигляд А Фіг. 1 (вигляд збоку на пе-
рший вантаж); 

- на Фіг.3 – загальний вигляд вантажу другого 
типу; 

- на Фіг.4 - вигляд Б Фіг.3 (вигляд збоку на дру-
гий вантаж); 

- на Фіг.5 - виносний елемент В Фіг. 1 (двопле-
чий важіль у першому положенні); 

- на Фіг.6 - виносний елемент Г Фіг.3 (двопле-
чий важіль у другому положенні). 

Запропонований пристрій 1 (Фіг. 1-4) склада-
ється з двоплечого важеля 2 з отвором 3 і горизо-
нтальною віссю 4 для кріплення до стропи 5 тра-
верси 6. На одному плечі двоплечого важеля 2 
виконаний фігурний отвір 7 для взаємодії з ванта-
жопідйомним штирем 8 вантажу 9 і змонтований 
фіксатор 10 (Фіг.5). На другому плечі двоплечого 
важеля 2 змонтовані дві паралельні пластини 11 з 
співвісними отворами 12 і 13 для встановлення 
пальця 14 з гайкою 15 (Фіг.6). Палець 14 взаємодіє 
з поздовжнім отвором 16 кільцевого бандажа 17, 
встановленого на вантажі 9. На траверсі 6 змонто-
вана петля 18 для взаємодіє з гаком крана. Плечі 
двоплечого важеля 2 розташовані під кутом 90°. 

Робота запропонованого пристрою для захва-
ту вантажу здійснюється наступним чином. 

Для перевантаження циліндричного вантажу 9 
з транспортного засобу на монтажні возики у 
складальному цеху на вантаж 9 першого типу 
встановлюють вантажопідйомні штирі 8. На кожен 
штир 8 надягають пристрій 1 за допомогою фігур-
ного отвору 7 і фіксують за допомогою фіксатора 
10 у першому положенні (фіг. 1, 2, 5). Після пере-
вантаження пристрої 1 і вантажопідйомні штирі 8 
знімають з вантажу 9 і встановлюють на нього ба-
ндажі 17 (див. книгу Джур Е. А. и др., "Технология 
производства космических ракет", Днепропет-
ровск, ДГУ, 1992, с. 133, рис.6.8). Бандажі 17 до-
зволяють повертати вантаж 9 навколо його поздо-
вжньої осі, що полегшує монтажні роботи на 
ньому. Для проведення випробувань вантаж 9 
разом з бандажами 17 (вантаж другого типу) пере-
вантажують на випробувальний стенд. Для цього 
двоплечий важіль 2 на кожній траверсі 6 поверта-
ють на кут 90° за стрілкою годинника навколо го-
ризонтальної осі 4 і закріплюють пристрій 1 за до-
помогою пальця 14 з гайкою 15 на відповідному 
поздовжньому отворі 16 бандажа 17 у другому 
положенні (Фіг.3, 4, 6). Для подальшого переван-
таження вантажу 9 без бандажів 17 двоплечі ва-
желі 2 повертають у протилежному напрямку на 
кут 90° у перше положення (Фіг. 1). Переванта-
ження вантажу 9 здійснюють за допомогою двох 
кранів. 

Таким чином, запропонований пристрій для 
захвату вантажу, який має просту і надійну конс-
трукцію, забезпечує універсальність його застосу-
вання. 
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