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которого через индуктивно-емкостной
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Изобретение OTHOL-ИІСЯ к электро-

технике и может быть использовано

в приводах механизмов лебедки, рото-

ра буровых установок, шахтных подъ-

емников машин, работающих в режиме 5

постоянных ускорений.

Целью изобретения является упро-

щение устройства.

На чертеже представлена электри-

ческая принципиальная схема уст- 10

ройства.

Устройство для пуска асинхронно-

го двигателя 1 с фазным ротором со-

держит первый трехфазный мостовой

выпрямитель 2, блок 3 формирования 15

тока роторной цепи асинхронного дви-

гателя 1, точки соединения анодов и

катодов диодов каждой фазы первого

трехфазного мостового выпрямителя 2

снабжены зажимами для подключения 20

выводов роторной обмотки асинхрон-

ного двигателя 1, катоды и аноды

диодов первого трехфазного мостово-

го выпрямителя 2 объединены и под-

ключены соответственно к первому и 25

второму выходам блока 3 формирования'

тока роторной цепи асинхронного дви-

гателя 1, три входа которого снаб-

жены зажимами для подключения выво-

дов статорной обмотки асинхронного 30

двигателя 1 и фаз питающей сети,

блок 3 формирования тока роторной

цепи асинхронного двигателя 1 сос-

тавлен из второго трехфазного мосто-

вого выпрямителя 4, индуктивно-ем- 35

костного преобразователя 5, пусково-

го резистора 6, первого 7, второго 8,

третьего 9 и четвертого 10 резисто-

ров управления, конденсатора 11, ти-

ного двигателя 1, другой вывод пус-

кового резистора 6 подключен к аноду

тиристора 12, к точке соединения ка-

тодов диодов второго трехфазного мос-

тового выпрямителя 4 и через соеди-

ненные последовательно замыкающий

контакт 15 реле и третий резистор 9

управления к одному выводу четверто-

го резистора 10 управления и к дру-

гому выводу конденсатора 11, другой

вывод четвертого резистора 10 управ-

ления подключен к другому выводу

второго резистора 8 управления и к

управляющему электроду тиристора 12,

вход второго трехфазного мостового

выпрямителя 4 подключен к выходным

зажимам индуктивно-емкостного пре-

образователя 5, входные зажимы ко-

торого образуют три входа блока 3

формирования тока роторной цепи асин-

хронного двигателя 1.

Напряжение питания подается на

асинхронный двигатель t с помощью

линейного контактора 16.

Устройство работает следующим

образом.-

При включении линейного контакто-

ра 16 переменное напряжение подается

на статор асинхронного электродвига-

теля 1 и к входу индуктизно-емкост-

ного преобразователя 5. На выходах

постоянного тока трехфазных мосто-

вых выпрямителей 2 и 4 появляются

напряжения, при суммировании кото-

рых начинает протекать в течение

всего пускового периода неизменный

ток в пусковом резисторе б и в обмот-

ке ротора электродвигателя 1. Вели-

чину пускового тока задает и стаби-

ристора 12, реле с обмоткой 13 и дву- 40 визирует индуктивно-емкостный преоб-

мя размыкающим 14 и замыкающим 15 разователь 5 благодаря резонансной

контактами, аноды диодов второго трех

фазного мостового выпрямителя 4 объе-

динены, подключены к одним выводам

первого резистора 7 управления и пер- 45

вого размыкающего контакта 14 реле

и образуют первый выход блока 3 фор-

мирования тока роторной цепи асинх-

ронного двигателя 1, другие выводы

первого резистора 7 управления и 50

размыкающего контакта 14 реле объеди-

нены и через обмотку 13 реле подклю-

чены к одному выводу пускового резис-

тора 6, к катоду тиристора 12, к од-

ним выводам второго резистора 8 уп- 55

равления и конденсатора 11, которые

образуют второй выход блока 9 форми-

рования тока роторной цепи асинхрон-

настройке реактивных эдеыентов, вхо-

дящих в его состав.

В начальный момент пуска (при

скольжениях, близких к единице) фор-

мированно включается реле через

свой первый размыкающий контакт 14.

С целью запрета включения в это вре-

мя тиристора 12 предусмотрена интег-

рирующая цепь, состоящая из конден-

сатора 11 и резистора 9. Пуск элек-

тродвигателя 1 происходит с неизмен-

ным током в роторе и, следовательно,

с постоянным ускорением и динамичес-

кими нагрузками на оборудование. Та~

хограмма пуска двигателя абсолютно

линейная, в результате чего процесс
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пуска получается предельно быстродей-
ствующим*.

При выходе двигателя 1 на участок
естественной механической характерис-
тики реле автоматически выключается
и замыкает свой контакт 15. После
этого с некоторой задержкой включает-
ся тиристор 12, который шунтирует
пусковой резистор 6 с целью снижения
энергопотребления. С включением ти-
ристора 12 индуктивно-емкостной пре-
образователь 5 переходит в режим ко-
роткого замыкания и активную энер-
гию из сети практически не потреб-
л я е т . Потребляемая преобразователем
5 реактивная энергия емкостного ха-
рактера позволяет улучшить коэффи-
циент мощности электродвигателя 1
(при соответствующем выборе элемен-
тов индуктивно-емкостного преобразо-
вателя 5 коэффициент мощности всего
устройства может быть равен единице).

Таким образом, предложенное уст-
ройство позволяет обеспечить равно-
ускоренный пуск двигателя с предель-
ным быстродействием и допустимыми ди-
намическими нагрузками. Это дает
возможность повысить производитель-
ность механизма и облегчить режим
работы оборудования. Б установившем-
ся режиме работы электродвигателя
устройство улучшает его коэффициент
мощности, что позволяет получить
экономию электроэнергии.
Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я

Устройство для пуска асинхронного
двигателя с фазным ротором, содержа-
щее первый трехфазный мостовой вы-
прямитель, блок формирования тока Р ° " 4 0

торной цепи асинхронного двигателя,
точки соединения анодов и катодов
диодов каждой фазы первого трехфаз-
ного мостового выпрямителя снабже-
ны зажимами для подключения выводов 4 -
роторной обмотки асинхронного дви-
гателя, катоды и аноды диодов перво-
го трехфазного мостового выпрямителя
объединены и подключены соответст-
венно к первому и второму выходам ,.*
блока формирования тока роторной

30

цепи асинхронного двигателя, три

входа которого снабжены зажимами для

подключения выводов статорной обмот-

ки асинхронного двигателя и фаз

питающей сети, о т л и ч а ю щ е -

е с я тем, что, с целью упрощения,

блок формирования тока роторной це-

пи асинхронного двигателя составлен

из второго трехфазного мостового вы-

прямителя, индуктивно-емкостного

преобразователя, пускового резистора,

первого, второго, третьего и чет-

вертого резисторов управления, кон-

денсатора, тиристора, реле с обмот-

кой и размыкающим и замыкающим кон-

тактами, аноды диодов второго трех-

фазного мостового выпрямителя объе-

динены, подключены к одним выводам

первого резистора управления и раз-

мыкающего контакта реле и образуют

первый выход блока формирования тока

роторной цепи асинхронного двигате-

ля, другие выводы первого резистора

управления и размыкающего контакта

реле объединены и через обмотку ре-

ле подключены к одному выводу пуско-

вого резистора, к катоду тиристора,

к одним выводам второго резистора

управления и конденсатора, которые

образуют второй выход блока формиро-

вания тока роторной цепи асинхронно-

го двигателя, другой вывод пусково-

го резистора подключен к аноду тирис-

тора, к точке соединения катодов ди-

одов, второго трехфазного мостового

выпрямителя и через соединенные по-

следовательно замыкающий контакт ре-

ле и третий резистор управления к

одному выводу четвертого резистора

управления и к другому выводу конден-

сатора, другой вывод четвертого ре-

зистора управления подключен к друго-

му выводу второго резистора управле-

ния и к управляющему электроду тирис-

тора, вход второго трехфазного мос-

тового выпрямителя подключен к выход-

ным зажимам индуктивно-емкостного

преобразователя, входные зажимы ко-

торого образуют три входа блока фор-

мирования тока роторной цепи асин-

хронного двигателя.
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