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(57) 1. Вантажозахоплювальний механізм,
що містить два шарнірно сполучених ва-
желі з вантажозахоплювальними кінцями,
який в і д р і з н я є т ь с я тим, що
один із важелів виконаний із вушком з
боку, протилежному вантажозахоплюваль-

ному кінцю цього важеля, з можливістю
з'єднання з вантажопідйомним механізмом,
а другий важіль постачений регульованим
фіксатором відносного кута повороту заз-
начених важелів у їхньому шарнірному
з'єднанні.

2. Вантажозахоплювальний механізм
по п. 1, який в і д р і з н я є т ь с я тим,
що фіксатор виконаний у вигляді нарізно-
го гггрі'жня, що встановлений у нарізному
отворі другого важеля з боку, протилеж-
ному вантажозахоплювальному кінцю цьо-
го важеля, з можливістю упору вільного
кінця зазначеного різьбового стрижня в
плече першого важеля з боку його з'єд-
нання з вантажопідйомним механізмом.

Корисна модель належить до підйом-
но-транспортного устаткування, зокрема до
вантажозахоплювальних пристроїв пере-
важно для штампованих, кованих і литих
заготовок деталей машин.

Широко відомі підйомні механізми для
захоплення штучних вантажів довільної
форми. Так, відоме підйомне захоплення,
що складається з двох шарнірно зв'яза-
них важелів, нижні кінці яких виконані заг-
нутими зустрічно по відношенню один до
другого з можливістю захоплення штучних
вантажів при зближенні нижніх кінців, а
верхні кінці зазначених важелів за допо-
могою гнучких зв'язків з'єднані з вантажо-
підйомним механізмом (І.І. Артоболевсь-
кий. Механізми в сучасній техніці, у 7
томах, том 1, Москва, "Наука", 79, с. 95).

Підйомне захоплення працює таким
чином. При підйомі підйомного захоплен-
ня вантажопідйомним механізмом за верхні
кінці важелів відбувається зближення ниж-
ніх вантажозахоплювальних кінців важелів,
захоплення і затиснення вантажу нижніми
кінцями важелів. При цьому сила, з якою
нижні кінці важелів захоплюють вантаж,
визначається вагою вантажу, тому що за-
хоплення вантажу відбувається за принци-
пом* кліщів або ножниць, утворених двома
шарнірно сполученими важелями.

Загальними ознаками аналога і рішен-
ня, що заявляється, є вантажозахоплю-
вальний механізм, що містить два шарнір-
но сполучених важелі з вантажозахоплю-
вальними кінцями.

Ефективність і надійність захоплення
вантажу визначається розпірними зусил-
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лями на важелі, розмір яких залежить від
вертикального навантаження, тобто від ма-
си вантажу, що транспортується. Коли ван-
таж при транспортуванні зустрічає опору,
то вертикальне навантаження на підйом- 5
ний механізм різко зменшується, що від-
повідно зменшує і розпірні зусилля на ва-
желі. У таких випадках надійність утри-
мання вантажу мінімальна. У окремих си-
туаціях при транспортуванні хитливих ван- 10
тажів може відбуватися самовільне звіль-
нення вантажу, що є джерелом травма-
тизму на виробництві. Такі ситуації особ-
ливо трапляються при установці великога-
баритних заготівель у патрон токарського 15
верстата або на кулачки планшайби кару-
сельного верстака.

Прототипом вибрано вантажозахоплю-
вальний механізм, що містить два шарнір-
но сполучених важелі, кожний з яких ви- 20
конаний у вигляді гака. Нижні кінці важе-
лів виконані загнутими зустрічно по відно-
шенню один до другого..Верхні кінці заз-
начених важелів за допомогою шарнірних
тяг з'єднані з траверсою вантажопідйом- 25
ного механізму (А.Ф. Крайнев. Словник-
довідник по механізмах, Москва, "Маши-
нобудування", 1981, с. 68-69).

Вантажозахоплювальний механізм пра-
цює таким чином. При підйомі вантажоза- 30
хоплювального механізму за шарнірні тяги
відбувається зближення нижніх зустрічно
загнутих вантажозахоплювальних кінців ва-
желів, захоплення і затиснення вантажу
важелями. Сила, з якою нижні кінці важе- 35
лів захоплюють вантаж, як і у вище опи-
саному аналозі, визначається вагою ван- , -
тажу.

Загальними ознаками прототипу і рі-
шення, що заявляється, є вантажозахоп- 40
лювальний механізм, що містить два шар-
нірно сполучених важелі з вантажозахоп-
лювальними кінцями.

•Ефективність і надійність захоплення
вантажу визначається розпірними зусил- 45
лями на важелі, розмір яких залежить від
вертикального навантаження на вантажо-
захоплювальний механізм, що визначається
масою вантажу, який транспортується. При
цьому, як і у вище описаному аналозі, у 50
випадках, коли вантаж при транспорту-
ванні зустрічає опору, вертикальне наван-
таження на вантажозахоплювальний ме-
ханізм зменшується, а значить і змен-
шується надійність захоплення й утримай- 55
ня вантажу.

В основу корисної моделі поставлена
задача удосконалення вантажозахоплю-
вального механізму, у якому за рахунок
конструктивних особливостей виконання

забезпечується надійність захоплення ван-
тажу незалежно від маси вантажу і від
розміру вертикального навантаження, що
діє на вантажозахоплювальний механізм,
чим досягається підвищення ефективності
і надійності вантажозахоплювального ме-
ханізму.

Поставлена задача вирішується тим,
що у вантажозахоплювальному механізмі,
що містить два шарнірно сполучених ва-
желі з вантажозахоплювальними кінцями,
відповідно до корисної моделі, що заяв-
ляється, один із важелів виконаний із вуш-
ком з боку, протилежному вантажозахоп-
лювальному кінцю цього важеля, з мож-
ливістю з'єднання з вантажопідйомним ме-
ханізмом, а другий важіль постачений ре-
гульованим фіксатором відносного кута по-
вороту зазначених важелів у їхньому шар-
нірному з'єднанні.

Вказані ознаки складають сутність ко-
рисної моделі.

Доцільним є виконання регульованого
фіксатора у вигляді нарізного стрижня, який
встановлений у нарізному отворі другого
важеля з боку, протилежному вантажоза-
хоплювальному кінцю цього важеля, з
можливістю упору вільного кінця зазначе-
ного надрізного стрижня в плече першого
важеля з боку його з'єднання з вантажо-
підйомним механізмом.

Причинно-наслідковий зв'язок техніч-
ного результату, що досягається, й істот-
них ознак пропозиції пояснюється таким
чином. Виконання вантажозахоплювального
механізму у вигляді двох шарнірно сполу-
чених важелів із вантажозахоплювальни-
ми кінцями, один із яких виконаний з вуш-
ком для з'єднання з вантажопідйомним
механізмом, а другий Постачений регу-
льованим фіксатором відносного кута по-
вороту зазначених важелів у їхньому шар-
нірному з'єднанні забезпечує надійну фік-
сацію заданого положення зазначених ва-
желів, необхідного для надійного утриман-
ня вантажу, незалежно від ваги вантажу і
вертикального навантаження на вантажо-
захоплювальний механізм.

Нижче приводиться опис вантажоза-
хоплювального механізму з посиланнями
на креслення, на якому показаний за-
гальний вигляд механізму, що заявляете
ся, в положенні захоплення вантажу.

Вантажозахоплювальний механізм ск-
ладається з двох важелів 1 и 2 із ванта-
жозахоплювальними кінцями 3 і 4. Важелі
1 і 2 з'єднані між собою за допомогою
циліндричного шарніра 5 з можливістю по-
вороту один відносно другого навколо осі
зазначеного шарніра 5. Важіль 1 викона-
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ний із вушком 6 з боку, протилежному
вантажозахоплювальному кінцю 3 важеля
1. Вушко 6 призначене для з'єднання ван-
тажозахоплювального механізму з ванта-
жопідйомним механізмом (не показано).
Важіль 2 постачений регульованим фікса-
тором 7 відносного повороту зазнане.их
важелів 1 і 2 у їх шарнірному з'єднанні 5.
Фіксатор 7 виконаний у вигляді різьбового
стрижня 8, що встановлений у різьбовім
отворі 9 важеля 2 з боку, протилежному
вантажозахоплювальному кінцю 4 важеля
2, з можливістю упору вільного кінця заз-
наченого нарізного стрижня 8 у плече ва-
желя 1 з боку з'єднання важеля 1 з ван-
тажопідйомним механізмом, тобто з боку
вушка 6.

Вантажозахоплювальний механізм пра-
цює таким чином. Фіксатор 7 частково
викручують із різьбового отвору 9 у важелі
2. У викрученому положенні фіксатора 7
вантажозахоплювальні кінці 3 і 4 можуть

бути розведені в напрямку один від дру-
гого на деяку відстань. Таким чином від-
бувається розкриття вантажозахоплюваль-
ного механізму. У розкритому положенні

5 вантажозахоплювальний механізм підводять
до вантажу, захоплюють вантаж, зводячи
вантажозахоплювальні кінці 3 і 4 назустріч
один другому до захоплення ними ванта-
жу. Після цього фіксатор 7 вкручують у

10 різьбовий отвір 9 до упору вільного кінця
нарізного стрижня 8 у важіль 1 з боку
вушка 6. При цьому відбувається фіксація
важелів 1 і 2 від взаємного провороту в
шарнірному з'єднанні 5 і захоплення ван-

15 тажу.

Вантажозахоплювальний механізм, що
заявляється, забезпечує надійне захоплен-
ня вантажу незалежно від маси вантажу і

20 від розміру вертикального навантаження,
що діє на вантажозахоплювальний меха-
нізм.

в

Упорядник Техред М. Келемеш Коректор М. Самборська

Замовлення 533 Тираж Підписне

Державне патентне відомство України,
254655, ГСП, Київ-53, Львівська пл., 8

Відкрите акціонерне товариство "Патент", м. Ужгород, вул. Гагаріна, 101




