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(57) Виконавчий механізм віброустановки, що міс-
тить зв'язану з робочим контейнером хрестоподіб-

ну плиту, охоплену по кінцях хреста вібраторами,
причому вібратори з'єднані з віброприводом, який
відрізняється тим, що вібратори виконані у ви-
гляді розташованих вертикально над і під кінцями
хреста і з можливістю контакту з останніми пружин
стиску, при цьому ті пружини стиску, що розміщені
над кінцями хреста, виконані з регульованою жор-
сткістю, а пружини стиску, які розміщені під кінця-
ми хреста, виконані з нерегульованою жорсткістю і
з можливістю контакту їх вільних кінців з гідрока-
мерами або гідроциліндрами.

Винахід належить до галузей машино- і при-
ладобудування та будівництва і може бути вико-
ристаний як вузол віброустановки при віброоброб-
ці деталей машин та приладів або в будівництві.

Відомий верстат для вібраційної обробки, який
містить  виконавчий пристрій, що складається з
корпуса і рухомої, таврового перерізу, платформи
з контейнером, в середині якого розміщені деталі
для віброобробки, при цьому платформа пружно
встановлена в корпусі за допомогою гідрошлангів
високого тиску, а корпус виконаний у вигляді коро-
ба із поздовжньою наскрізною щілиною на верхній
його площині для розміщення в цій щілині ніжки
тавра (див. А.С. СРСР № 1414585, В24 В31/06,
1987 р.). Недоліком такого виконавчого пристрою є
те, що діапазон регулювання амплітуди коливань
обмежений діаметром гідрошлангів.

Відома також система віброзбудження вібра-
ційного верстата, яка містить два виконавчі меха-
нізми, що складаються з двох нерухомих основ і
рухомих елементів з робочим контейнером, роз-
ташованих між гідравлічними шлангами (див.  А.С.
СРСР № 1646806, В24 В31/06, В06 В1/18, 1991 р.).
Недоліком таких виконавчих механізмів є те, що
діапазон регулювання амплітуди коливань обме-
жений діаметром гідравлічних шлангів.

Найбільш близьким за технічною суттю до ви-
конавчого механізму віброустановки є виконавчий
механізм вібраційного верстата, що містить зв'я-
зану з робочим контейнером хрестоподібну плиту
з встановленими на кінцях хреста вібраторами,
виконаними у вигляді гідрошлангів, розташованих
на  кінцях хреста під та над кожним з кінців,  та
під'єднаних до віброприводу, який в свою чергу

зв'язаний з гідропульсатором (див. А.С. СРСР №
1646805, В24 В31/06, 1989 р.).

Суттєвим недоліком такого виконавчого меха-
нізму є те, що діапазон регулювання амплітуди ко-
ливань обмежений діаметром гідрошлангів. Недо-
ліком виконавчого механізму є також його небез-
печність через необхідність експлуатації гідро-
шлангів, які знаходяться під тиском, в умовах по-
перечної їх деформації та тертя.

В основу винаходу поставлене завдання у ві-
домому виконавчому механізмі, шляхом зміни його
конструкції, отримати новий технічний результат,
що виражається у розширенні діапазону регулю-
вання амплітуди коливань і підвищенні безпеки
роботи.

Поставлене завдання вирішується таким чи-
ном.

У відомому виконавчому механізмі віброуста-
новки, що містить зв'язану з робочим контейнером
хрестоподібну плиту, охоплену по кінцях хреста
вібраторами, при цьому вібратори з'єднані з вібро-
приводом, згідно із запропонованим винаходом ві-
братори виконані у вигляді розташованих вертика-
льно  над і під кінцями хреста і з можливістю кон-
такту з останніми пружин стиску, при цьому пружи-
ни стиску, які розміщені над кінцями хреста, вико-
нані з регульованою жорсткістю, а пружини стиску,
які розміщені під кінцями хреста, виконані з нере-
гульованою жорсткістю і з можливістю контакту їх-
ніх  вільних  кінців з гідрокамерами або гідроцилін-
драми.

Відмінна суттєва ознака "вібратори виконані у
вигляді розташованих вертикально над і під кінця-
ми хреста і з можливістю контакту з останніми
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пружин стиску" дає можливість підвищити безпеку
роботи виконавчого механізму, тому що в новій
конструкції немає гідрошлангів, які працювали б
при поперечній їх деформації та терті. Відмінна
суттєва ознака "пружини стиску виконані з регу-
льованою жорсткістю" дозволяє отримати частину
нового технічного результату, а саме: розширити
діапазон регулювання амплітуди коливань. Таким
чином, вся сукупність відмінних суттєвих ознак
спрямована на отримання зазначеного нового
технічного результату.

На приведеному кресленні схематично зобра-
жений виконавчий механізм віброустановки.

Виконавчий механізм віброустановки містить
хрестоподібну плиту 1,  яка  з'єднана з робочим
контейнером (на кресленні не показаний), а над і
під кінцями хреста змонтовані пружини стиску, по-
здовжні осі яких розміщені вертикально. Нижні кін-
ці пружин 2, що розташовані над хрестоподібною
плитою 1, з'єднані з кінцями хреста за допомогою
штирів 3.  Верхні кінці пружин стиску 2  з'єднані з
фланцями-гайками 4, які змонтовані з можливістю
зворотно-поступального переміщення по консоль-
но закріплених над хрестоподібною плитою 1 вер-
тикальних стержнях 5. При цьому, стержні 5 вста-
новлені  всередину  відповідної пружини стиску 2.
Пружини стиску 6, що встановлені під поверхнею

хрестоподібної плити 1, змонтовані з можливістю
з'єднання їх верхніх кінців із закріпленими, знизу
плити 1, штирями 7, які аналогічні штирям 3, а ни-
жні кінці пружин стиску 6 закріплені до штоків гід-
рокамер (або гідроциліндрів) 8, які для створення
коливань під'єднані за допомогою гідрошлангів 9
до гідросистеми з пульсатором (на кресленні не
показано).

Виконавчий механізм віброустановки працює
таким чином. При подачі рідини від пульсатора
через гідрошланги 9 в гідрокамери 8, штоки остан-
ніх утворюють коливання, які передаються відпо-
відно пружинам стиску 6  і,  завдяки контакту цих
пружин з хрестоподібною плитою 1, створюють і її
коливання та коливання пружин стиску 2, нижні кі-
нці яких контактують із хрестоподібною плитою 1
через штирі 3. Регулювання амплітуди коливань
здійснюється за допомогою фланців-гайок 4, за
рахунок зміни жорсткості пружин стиску 2, шляхом
переміщення фланців-гайок 4 вздовж вертикаль-
них стержнів 5.

Використання виконавчого механізму віброус-
тановки дозволяє отримати додатковий ефект, а
саме здійснювати різнонаправлені коливання за
рахунок підбору жорсткості кожної пружини стиску
окремо, а також за рахунок подачі потоку рідини у
гідрокамери одночасно або у певній послідовності.
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