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(57) 1. Сівалка касетна пневматична, складена з
транспортера крокової подачі касет, висівного
апарату, вакуумної помпи та пристрою для утво-
рення заглиблень у вічках касети, яка в і д р і з -
н я є т ь с я тим, що привід>і узгодження роботи усіх
робочих органів сівалки здійснюється кривоши-
пами розподільного валу, при цьому, шатун, що
передає рух від кривошипа розподільного валу
храповому механізму транспортера крокової по-

дачі касет, виконаний з можливістю регулювання
його довжини, а у кільцевій зоні між храповим ко-
лесом та траєкторією руху вісі собачки встанов-
лена заслінка з можливістю регулювання її ро-
бочого положення.
2. Сівалка по п. 1, яка в і д р і з н я є т ь с я тим, що кри-
вошипи розподільного валу виконані з можливістю
кутового зміщення відносно один одного та фікса-
цією вибраного положення.
3. Сівалка по п. 1, яка в і д р і з н я є т ь с я тим, що кіль-
кість зубів храпового колеса кратна або дорівнює
кількості зубів ведучої зірочки транспортера кро-
кової подачі касет
4. Сівалка по п. 1, яка в і д р і з н я є т ь с я тим, що ша-
тун, який передає рух від кривошипа розподільно-
го валу храповому механізму транспортера кро-
кової подачі касет, виконаний у вигляді талрепа.
5. Сівалка по п. 1, яка в ідр ізняється тим, що ва-
куумна помпа виконана у вигляді поршньового ме-
ханізму, який приводиться в рух кривошипом роз-
подільного валу.

Вона відноситься до сільськогосподарського
машинобудування, а саме до сівалок.

Відомий пристрій для посіву насіння у роз-
садні ящики (патент Японії А01С7/08 №58-226178
від 920710 № 1-1050), який вбирає в себе раму,
висіваючий апарат, пристрій крокової подачі
ящиків та елементи електро- та пневмоавтоматики
для узгодження роботи усіх робочих органів.

Така конструкція пристрою передбачає ви-
користання компресора для вироблення стиснутого
повітря, а також елементів електро- та пневмоавто-
матики. Це робить її вартість досить високою.

В основу винаходу поставлено задачу на сі-
валці касетній пневматичній шляхом застосування
у конструкції розподільного валу механічно з'єдна-
ного з усіма робочими органами забезпечити
зменшення кількості складових вузлів та деталей,
підвищення надійності, зменшення маси і рівня
шуму та здешевлення конструкції.

Суть винаходу полягає у тому, що привід і
узгодження роботи усіх робочих органів сівалки
здійснюється кривошипами розподільного валу, а
шатун, що передає рух від кривошипа розподіль-

ного валу до храпового механізму транспортера
крокової подачі касет, виконаний з можливістю ре- 0 0
гулювання його довжини (для узгодження роботи C O
транспортера крокової подачі і висіваючого апара- С 0
та), а у кільцевій зоні між храповим колесом та " ^ І *
траєкторією руху вісі собачки встановлена заслін- C O
ка з можливістю регулювання її робочого положен- р
ня (для переходу на сівбу з іншим кроком). Для &
більш точного регулювання узгодження роботи
кожного робочого органу кривошипи розподільного
валу виконані з можливістю кутового зміщення від- < £
носно один одного та фіксацією вибраного по- м ь
ложення. Для запобігання збою кроку транспорте- •*•'
ра крокової подачі касет кількість зубів храпового ST
колеса має бути кратною або дорівнювати кількос- &
ті зубів ведучої зірочки того ж транспортера. Ва-
куумна помпа, необхідна для роботи висіваючого
апарата, виконана у вигляді поршньового механіз-
му, який приводиться в рух кривошипом розподіль-
ного валу (це дозволяє обійтися без використання
залЬрного клапану та механізму його керуванням,
а також додає операцію продувки висіваючого
апарату при його неробочому ході).
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На фіг. 1 зображена схема сівалки касетної
пневматичної.

' На фіг. 2 зображено храповий механізм
крокової подачі касет.

Сівалка касетна пневматична (див. фіг. 1)
складається з рами, на якій встановлено двигун
1, що передає обертання розподільному валу 2,
який у свою чергу за допомогою кривошипів, роз-
міщених на ньому кожний із своїм кутовим змі-
щенням, передає рух пристрою для утворення
заглиблень у вічках касети 3, вакуумній помпі 4,
висівному апарату 5 та транспортеру крокової по-
дачі касет 6. Для регулювання висіву насіння по
центру вічка касети шатун 7, що передає рух від
валу розподільного 2 до транспортера крокової
подачі касет 6, виконаний з можливістю регулю-
вання його довжини (наприклад, у вигляді талре-
па). Вакуумна помпа 4 виконана'у вигляді порш-
невого механізму і ловітряпроводом 8 з'єднана з
колектором апарата висівного 5, на якому вста-
новлені штуцера з каліброваними отворами для
присмоктування насіння. Коли поршень помпи 4
іде вгору, то у його робочій порожнині утворюєть-
ся вакуум і через повітряпровід 8 він передається
на штуцери, до яких присмоктується насіння і ут-
римується до тої миті, коли колектор із штуцера-
ми перенесе їх у зону насінняпроводів,. під якими
в цей час зупиняється ряд вічок касети із зробле-
ними заглибленнями у субстраті відповідним
пристроєм на цикл раніше. Після цього поршень
помпи 4 починає переміщуватись униз, в робочій
порожнині виникає стиснуте повітря, яке виштов-

* хуе насіння у насінняпроводи, а ті укладають їх у
заглиблення у вічках касети. В цей же час, поки
касета стоїть на місці, пристрій 3 утворює заглиб-
лення у вічках слідуючого ряду касети. Далі ко-
лектор із штуцерами апарата висівного 5 перемі-
щується знову до лотка з насінням, транспортер
крокової подачі касет 6 переміщує касету на один
крок, а помпа 4 закінчує продувку повітряної сис-
теми і цикл повторюється. Для більш точного під-
бору узгодження роботи усіх робочих органів сі-
валки дослідним шляхом, при переході з одного
виду насіння на другий кривошипи розподільного
валу 2 можуть бути виконані з можливістю ку-
тового зміщення один відносно одного і фіксацією
вибраного положення. З метою можливості висіва
насіння у касети з різним кроком між вічками, але
кратними між собою, кількість зубів храповика 9
та приводної -зірочки 10 транспортера крокової
подачі касет 6 мають бути також кратними між со-
бою. Для перелаштування сівалки з одної касети
на іншу (див. фіг. 2) треба заслінку 11 перевести і
зафіксувати в іншому положенні (заслінка у дру-
гому положенні показана пунктирною лінією). Со-
бачка 12 показана у передньому крайньому по-
ложенні, а пунктирною лінією - у задньому крайн-
ьому положенні. В одному випадку собачка по-
вертає храповик на два зуби, а у другому на
один, так як у цьому випадку собачка 12 частину
робочого ходу ковзає по заслінці 11, на яку, зав-
дяки скосу у її передній частині, вона набігає при
зворотньому ході. Таким чином досягається висів
насіння у касети з різним кроком між вічками.

Фіг. 1
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