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 Изобретение относится к подъем-

но-транспортному машиностроению, а
именно к приводу конвейера. Цель -
повышение надежности в работе. Привод
конвейера включает каретку 4 с уста-
новленной на ней собачкой 5. Послед-
няя связана с механизмом возвратно-
поступательного перемещения в гори-
зонтальных направляющих. На раме кон-
вейера закреплена копирная линейка

(КЛ) 12, а на штанге 15» размещенной
в направляющих,- КЛ 13, Собачка 5 вы-
полнена с противовесом 16 и установ-
лена с возможностью поворота на оси
17. При вращении крнвошипно-шатунного
механизма 3 рабочая поверхность со-
бачки 5 входит в контакт с одной из
планок 10 и перемещает ленты 9 с из-
делиями 11 на один шаг. Ролик 18,
размещенный на собачке .5, обегает
верхнюю часть КЛ 12. Пройдя КЛ 12,
ролик 18 переходит на КЛ 13 и, упира-
ясь в упор 14, расположенный на ка-
ретке 4, движется с КЛ 13 до конца
рабочего хода, размыкая поверхности
КЛ 12 и 13, В конце холостого хода
противовес 16 ставит собачку 5 на
упор 20 в исходное положение, при ;
этом планка 19 возвращает штангу 15,
а следовательно, и КЛ 13 в исходное
положение, смыкая поверхности КЛ 12 ,
к 13. 7 ил, . • • .
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Изобретение относится к подъемно-

транспортному машиностроению, а имен-

но к приводу конвейера, предназначен-

ного для периодической подачи гран-

спортируемого груза, преимущественно

для подачи брикетов в электродообма-

зочные прессы.

Целью изобретения является повыше-

ние надежности работы привода, ю

На фиг.1 изображена кинематическая

схема привода конвейера,* на фиг.2 -

концевой барабан конвейера, попереч-

нают обгонять замедляющуюся собачку

5, и расположенная вслед за собачкой

5 планка 10 входит в контакт с ее

рабочей поверхностью 7. С этого мо-

мента движение всей системы происхо-

дит по закону кривошипно-шатунного

механизма. Пройдя неподвижную копир-

ную линейку 12, ролик 18 переходит

на копирную линейку 13 и, упираясь

в упор 14, движется вместе с ней до

конца рабочего хода, размыкая поверх-

ности копирных линеек 12 и 13. При

холостом ходе каретки 4 на длину ра-ный разрез; на фиг.З - привод конвей-

ера в исходном положении; на фиг.4 - 15 бочей поверхности подвижной копирной

то же, в положении разгона; на фиг.5- линейки 13 собачка 5 отводит ленту 9,

то же, после перемены знака ускоре-

ния; на фиг.6 - то же, в конце рабо-

чего хода; на фиг.7 - то же, на холо-

стом ходу. 20

Привод ленточного конвейера содер-

жит электродвигатель 1 с редуктором

2, кривогоипно-шатунный механизм 3 и

каретку 4, несущую собачку 5, имеющую

две рабочие поверхности 6 и 7. Привод
2 5 г а е т

 копирную линейку 12 снизу

(фиг.7). Б конце холостого хода про-

тивовес 16 ставит собачку 5 на упор

устанавливая изделия 11 в заданную

позицию. При этом ролик 18 съезжает

с остановившейся копирной линейки 13,

а собачка 5, упираясь поверхностью 7

в расположенную за нею планку 10, по-

ворачивается на оси 17 и проваливает-

ся между разомкнутыми поверхностями

линеек 12 и 13. Далее ролик 18 обе-
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предназначен для гтенточного конвейе-

ра, содержащего свободно вращающиеся

барабаны 8, огибаемые двумя лентами

9, соединенными между собой рядом

одинаковых планок 10, являющихся од-

новременно фиксаторами для укладывае-

мых на ленты 9 изделий 11, Привод со-

держит также неподвижно закрепленную

на раме конвейера копирную линейку 12

и копирную линейку 13 с упором 14,

закрепленную на штанге 15, размещен-

ной в направляющих. Собачка 5 выпол-

нена с противовесом 16 и установлена

с возможностью поворота на оси 17,

закрепленной па каретке 4. При этом

собачка 5 снабжена роликом 18, Для

возврата штанги 15 в исходное поло-

жение на каретке 4 установлена план-

ка 19. Для ограничения качания собач-

ки 5 на каретке 4 предусмотрен упор20.д5

Привод работает следующим образом.

При вращении кривошипно-шатунного

механизма 3 каретка 4, несущая собач-

ку 5, получает возвратно-поступатель-

ное движение. Рабочая поверхность 6
 5fl

собачки 5 входит в контакт с одной из

планок 10 и перемещает ленты 9 с из-

делиями И на один шаг, при этом в

процессе хода ролик 18 сначала обега-

40

20 в исходное положение. В конце хо-

лостого хода каретки 4 ее планка 19

возвращает штангу 15, а следователь-

но, и подвижную копирную линейку 13

в исходное положение, смыкая при этом

копирные поверхности линеек 12 и 13.

Далее цикл повторяется.

Исполнение копирных линеек размы-

кающимися, а собачки - с двумя рабо-

чими поверхностями позволяет разго-

нять, замедлять и останавливать лен-

точный конвейер по заданному закону,

тем самым повышая надежность работы

привода.

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я

Привод конвейера, включающий ка-
ретку с установленной на ней собач-
кой, связанную с механизмом возврат-
но-поступательного перемещения в го-
ризонталь ньгх направляющих, ус танов-
ленных на раме конвейера, о т л и -
ч а ю щ и й с я тем, что, с целью
повышения надежности работы привода,
он снабжен расположенными над карет-

ет верхнюю часть копирной линейки 1 2 . ^ кой копирными линейками, одна из ко-
Посредине хода каретки 4, в момент

перемены знака ускорения ее движения,

конвейерные ленты 9 с изделиями 11,

продолжая движение по инерции, начи-

торых закреплена на раче конвейєра
неподвижно, а другая - посредством
горизонтальных направляющих с возмож-
ностью возвратно-поступательного пе-
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ремещенил по ним, при этом собачка ком, а каретка выполнена с упором,

шарнирно закреплена на каретке и вы-

полнена с размещенными на ее противо-

положных концах противовесом и роли-

закрепленным на ней с возможностью
взаимодействия с подвижной копирной
линейкой.
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