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(54) УСТРОЙСТВО ДЛЯ ДОЗИРОВА-
НИЯ ШТУЧНЫХ ИЗДЕЛИИ
(57) Изобретение относится к устройствам
для дозиррования материалов и позволяет по-

высить производительность и упростить кон-
струкцию Материал подается несколькими
желобами в весовой бункер 6 до набора гру-
бого веса, после чего срабатывает пневмо-
привод. 18, связанный с плитой 1, и перево-
дит часть желобов вибрологка в весовой бун-
кер 7, а в бункере 6 оставшиеся желоба по-
дают материал до точного веса При наборе
дозы кулиса 12, прижатая растянутой пру-
жиной 13 к управляемому упору 19, пере-
брасывается пружиной, освобожденной от
упора 19, и переводит весь моток материала
с помощью козырька 16 в весовой бункер 7
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Изобретение относится к устройствам
для дозирования штучных изделий

Цель изобретения — повышение произ-
водительности и упрощение конструкции.

На фи і. 1 изображено устройство, общий
!шд, на-фиг 2 — то же-; план, Hd фиг. 3 —
ра ірез А- А на фиг. 1.

Устройсі но содержит плит\ І, установ-
лению на вертпка іьном шарнире 2 опорной
рамі)і 3. на 11.1 иге 1 с возможностью кача-
нии \t пнювлепи ви б рол о гок 4 с приводом
Г), иинце вибролотка 4 о продольном направ-
ками и ри sделєно на три зоны с последова-
іе 1ьно \ мепьшаемым поперечным сечением
желобов и имеет наклон в сторону весовых
б\пиперин 6 и 7 с весами На плите 1 на
вертикальных шарнирах'8 и 9 крепятся зуб
чатый сектор ІО, посміши поводок II и ку-
intd 12, соединенные между собой пружи-
ной 13 растяжения КЧлнса 12 несет гори-
'юнтлльную поперечин) 14, па которой ско-
сами внутрь закреплены козырьки 15 и 16
Зубчатый сектор 10 входит в за іепление с
зубчатой рейкой 17, шарпирно закрепленной
па раме 3 На раме 3 смонтирован пневмоаи-
липдр 18, шток которого шарнирно связан
с плитой 1 Hd плите 1 установлен управляе-
мый весовыми бункерами 6 и 7 с весями упор
19, а также два неподвижных упора 20 и 21
Над межбункерным пространством автом а-
іических весов 6 и 7 установлен неподвиж-
ных двухскатный склиз 22.

Устроис гво раГкнает следующим образом
В исходном положении вбролоток 4 рас-

полаїается над бункером 6 автоматических
весов, при этом кулиса 12 пружиной 13 рас
гяжения прижата к неподвижному упору 20,
а козырек 15 расположен над двускатным
склизом 22.

Поток изделий непрерывно подается в
вибролоток 4 и под воздействием колебатель-
ного движения, сообщаемого ему приводом 5
перемещается вдоль вибролотка 4, дробясь
на два, а затем четыре ручья, направляемые
в бункер 6 автоматических весов, которые
при накоплении грубой дозы дают команду
на пневмоцилиндр 18. Последний поворачи-
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вает плиту 1 с вибролотком 4, при этом три
ручья потока изделий направляются в бун-
кер 7 автоматических весов, а крайний ру-
чей продолжает досыпать тонкую дозу в
бункер 6 автоматических весов. Вместе с
плитой 1 и вибролотком 4 совершает движе-
ние по дуге шарнир 9, при этом зубчатый
сектор 10 с поводком 11, катясь по зубчатой
рейке 17, совершает полоборота и взводит
пружину 13 растяжения, переводя ее с по-
водком І1 в противоположное положение.
При этом пружина 13 растяжения переводит
кулису 12 от неподвижного упора 20 до уп-
равляемого 19 При накоплении в бункере 6
автоматических весов точной дозы следует
команда на привод управляемого упора 19,
который освобождает кулису 12, и последняя
под действием взведенной пружины 13 рас-
тяжения резко перескакивает до неподвиж-
ного упора 21, при,этом козырек 16 отсе-
кает дальнейшее поступление по крайнему
ручью потока изделий в бункер 6 авкшати-
ческих весов и переводят его в бункер 7 ав-
томатических весов. Далее процесс набора
дозы осуществляется так же, как на весах 6.

Формула изобретения

Устройство для дозирования штучных из-
делий, содержащее опорную раму, наклон-
ный вибролоток, дно которого разделено
на желобы, и два весовых бункера, распо-
ложенных под вибролотком, отличающееся
гем, что, с целью повышения производитель-
ности и упрощения конструкции, в него вве-
дены плита, шарнирно закрепленная на ра-
ме, пневмопривод, установленный на раме
и шарнирно связанный с плитой, шарнирно
закрепленные на ней зубчатый сектор с по-
водком и кулиса с козырьками, пружина рас*
тяжения, один конец которой закреплен на
поводке, а другой — на кулисе, зубчатая
рейка, шарнирно установленная на раме и
связанная зацеплением с зубчатым секто-
ром, управляемый и два неподвижных упора,
расположенные на плите, при этом виброло-
ток закреплен на плите.
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