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(57) Изобретение относится к измеритель-
ной технике и предназначено для измере-
ния чзстоты вращения, преимущественно
при необходимости то*-*ной регистрации
значения наибольшем частоты вращения в
переходных режимах Цель изобретения -
уменьшение динамической погрешности
измерения максимальной частоты враще-
ния. Тахометр содержит частотный датчик 1,
формирователь 2 импульсов, преобразова-

3 частота код. индикатор 4, мулыи-
пл чсор 5, преобразователь 6 период-/.од,
трех входовую схему И Т, оперативную і :амчть
8, компаратор 9 и имеет Б :од Юуправлеигл
режимом работы. Тахометр может работать
в до'х режимах. 8 одном режиме обеслечи-
ВЗЄЇОЯ измерение контролируемой скоро-
сти вращения с. помощью преобрэзователя
«эстета - код, а также фикьзция п ззломинэ-
ние максимальногэ ееоначемия в опсраиів-
ной памяти с по^оідью преобразозаіелч
период - код, компаратора и трехвхедовой
схемы И. В другом режима осуществляется
воспроизведение (генерация) ЧЙ^ТО^Ы, соот-
ветствующей зафиксированной максималь-
ной скорости. Данной режим обеспечивается
с помощью преобразователя период - код и
компаратора. Управление режимами работы
и необходимая коммутация цепей устройства
производятся с помощью мультиплексора и
трехвходовой схемы И по сигналам с входа
управления устройства. 1 мл.
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Изобретение относится к измеритель-
ной технике и предназначено для измере-
ния частоты вращения роторов, главным
образом в тех случаях, когда необходимо с
минимальными динамическими погрешно-
стями зафиксировать значение наибольшей
частоты вращения в переходном режиме ра-
боты, а также когда эту зафиксированную
частоту вращения в последующем необхо-
димо воспроизвести.

Цель изобретения - уменьшение дина-
мической погрешности измерения макси-
мальной частоты вращения з переходных
режимах работы.

На чертеже представлена структурная
схема тахометра с оперативной памятью.

Тахометр содержит последозатепьно
соединенные частотный датчик 1 и форми-
рователь 2 импульсов, преобразователь 3
частота - код с подключенным к его выходу
индикатором 4, мультиплексор 5, преобра-
зователь 6 период - код, трехвходовую схе-
му И 7, оперативную память 8 и компаратор
9, выход которого подсоединен к первому
входу схемы И 7 и одному из информацион-
ных входом мультиплексора 5, другой ин-
формационный вход которого соединен с
выходом формирователя импульсов. Тахо-
метр имеет также вход 10 управления режи-
мом работы, соединенный с вторым входом
схемы И 7 и управляющим входом мульти-
плексора 5, выход которого подсоединен к
третьему входу схемы И 7, входу преобразо-
вателя 3 частота - кпд и входу преобразова-
теля 6 период-код, Выход схемы И 7
соединен с входом управления оператив-
ной памяти 8, информационный вход кото-
рой соединен с выходом преобразователя 6
период - код и одним из входов компарато-
ра 9, другой вход которого соединен с выхо-
дом оперативной памяти 8.

Тахометр работает следующим обра-
зом.

В одном из режимов обеспечивается
измерение контролируемой скорости вра-
щения м запоминание ее максимального,
значения, а в другом осуществляется. вос-
произведение частоты, соответствующей
зафиксированной при измерении макси-
мальной скорости.

При измерении скорости вращения и
запоминании его максимального значения
тахометр работает следующим образом.
При вращении взлз,скорость которого дол-
жна бьіть измерена, сигнал частотного дат-

'чика 1 поступает через формирователь 2
импульсов на информационный вход мульти-
плексора 5. В этом режиме на управляющем
входе мультиплексора присутствует посту-
пающей нз сход 10 управления тг/ометрз

ситна і , обеспечивающий подключение вы-
хода формирователя 2 к входам преобразо-
ззтедсй 3 и 6 частота - код и период - код и
третьему вхору схемы И 7. При этом с по-

5 мощью индикатора 4 регистрируется изме-
ряемая скорость вращения, а в
преобразователе 6 период- код кодируется
каждый период измеряемой частоты путем
подсчета количества импульсов эталонной

10 частоты за воемя соответствующего перио-
да. Каждый из полученных таким образом
кодов на ко; прраторе 9 сравнивается с ко-
дом, хранящимся в оперативной памяти 8,
который характеризует минимальную дли-

15 тельность периода, зафиксированного при
измерении ро нэчъпа текушого периода, Ес-
ли при сравнении сказывается, что длитель-
ность текущего периода меньше, то через
схему \Л 1 на вход управления оперативной

20 памяти 8 поступает сигнал, разрешающий
ввести в нее новое здгчеиие кода, соответ-
ствующее достигнутой скорости вращения.

В режиме воспроизведения частоты, со-
25 ответствующей зафиксированному макси-

мальному значению скорости, меняется
уровень сигнала на входе 10 управления.
При зтом блокируется прохождение сигнала
через схему 1/1 7, а выход компаратора 9

30 через мультиплексор 5 соединяется с входа-
ми преобразователей б и 3 период - код и
частота - код.

Компаратор 9 в момент совпадения на-
растающего кода на выходе преобразовате-

35 ля 6 период-кпд с кодом на выходе
оперативной памяти, зафиксированным в
измерительном режиме, формирует импуль-
сы, частота которых соответствует макси-
мальной зафиксированной ранее скорости

40 вращения. Эта скорость отображается на
индикаторе 4.

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
Тахометр с оперативной памятью, со-

держащий частотный датчик и последова-
45 тельмо соединенные формирователь

импульсов, индикатор, преобразовательча-
. стота - код, ВЫУОД которого соединен с ин-

дикатором, мультиплексор управляющий,
вход которого соединен с входом упрэвле-

50 ния режимом работы тахометра, оператив-
ную память и компаратор, первый еход
которото соединен с выходом оперативной
памяти, а второй вход кооператора соеди-
нен с информационным сходом оп»рзтмв-

55 ной памяти, причем риход компаратора
связан с входом управления оперативной
памяти, от л ьіча ющи й с ятем, что, с целью

• уменьшения динамической погрешности
измерения максимальной частоты враще-
ния, в него введены схема И. преобразопа-



течь псрмод-код, выход которого соединен И соединен с управляющем члодлм муяьти-
с вторым входов компаратора выход кото- плексорэ, вьход которого соединен
рого соединен с первым входом схемы И и им ГХОДОЇЛ с х е м ^ И,
одним ^ЇЗ ин*Ьормац'оннмх входов мупьпл- пресбр^зсэат^ля частота - код и входом
плексора» другой информационный ВУОЛ ^ г.реобраэопзтрляпериод-код, вы^сдо'еми
мудьткплэ^сора соединен с выхеоэм фор- И соьдіінен с *хсдом управления г>ператив-
мирсаателя импульсов, з второй вчодсхемы ной пзкдтк.
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