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Изобретение относится к подьемно-тране-

портному машиностроению, а именно к уст
ройствам для управления гидроприводами
механизмов крана, и может быть исполь
зовано для управления механизмами пере
движения крана мостового типа

Известно устройство для управления шд-
роприводами механизмов передвижения кра-
на мостового типа, содержащее командо-
аппарат, кинематически связанный с сель-
син датчиком, который электрически сое-
динен с сельсин-приемником, а также ис
полнительный двигатель, который через
усилитель подключен к выходу сельсин-
приемника и через лекало кинематически
связан с ротором сельсин-приемника [1]

Недостатком известного устройства яв-
ляется сравнительно низкое качество управ-
ления

Цель изобретения — повышение качест-
ва управления за счет уменьшения динами
ческих ударов

Указанная цель достигается тем, что уст-
ройство снабжено за датчиком давления в
гидроприводе, датчиками давления в гидро-
приводе, подключенными вместе с задатчи-
ком давления по мостовой схеме, порого-

вым элементом, вход которого подсоединен
к выходам мостовой схемы, ключами, уп-
равляющие входы которых соединены с вы-
ходами порогового элемента, и модулято-
ром, входы которого через ключи гтодсоеди-

5 нены к выходам мосговой схемы, а выход
модулятора соединен со входом усилителя

На чертеже изображена функциональная
схема устройства

Устройство для управления гидроприво-
1 0 дами механизмов передвижения крана мос-

тового типа содержит командоаппарат 1,
кинематически связанный с сельсин-датчи-
ком 2, который электрически соединен с
сельсин-приемником 3, а также исполни-
тельный двигатель 4, который через усн-

15 литель 5 подключен к выходу сельсин-
приемника 3 и через лекало 6 кинематичес-
ки связан с ротором сельсин-приемника 3

Задатчик 7 давления в гидроприводе и
датчики 8 и 9 давления в гидроприводе под-
ключены вместе по мостовой схеме Вход
порогового элемента ]0 подключен к выхо-
дам 11 и 12 мостовой схемы Ключи 13
и 14 подсоединены между выходами 11
и 12 мостовой схемы и модулятором 15
Управляющие входы ключей 13 и 14 (не
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показаны) соединены с выходами порого-
вого элемента 10 Вход модулятора 15 под-
соединен ко входу усилителя 5 Устройство
может быть снабжено операционным уси-
ли гелем 16, включенным между ключами
13 и 14 и входом модулятора І 5

Устройство для управления гидроприво-
дами механизмов передвижения крана мос-
тового типа работает следующим образом.

При отклонении ручки командоаппарата
1 поворачивается связанный с ней ротор
сельсин-датчика 2, что приводит к рассогла- 1С
сованию положений роюров сельсин-датчи-
ка 2 и сельсин-приемника 3. На входе уси-
лителя 5 возникает сні нал. Усиленный в
усилителе 5 сигнал подается на обмотки
управления двиїателя 4, приводя его во
вращение Возникающее при этом в гидро-
сисісме давление в зависимости от направ-
ления вращения двигателя 4 вызывает раз-
балансировку напряжения в схеме датчи-
ка 8 давления или в схеме датчика 9 дав-
ления, обеспечивая тем самым обратную 2 0

связь между частотой вращения двиїате-
ля 4 и изменением давления в гидросисте-
ме.

Задающее устройство 7 определяет опти-
мальное давление в гидросистеме, увеличе-
ние давления в гидросистеме приводит к 2 S

уменьшению напряжения, снимаемого с
моста. При уменьшении напряжения до
нуля, т е. когда давление в системе дости-
гает оптимального значения, срабатывает
пороговый элемент 10, замыкающий ключ
13 и 14 соогвеїственно, разрешая тем самым
прохождение сигнала с укзанного моста
на модулятор 15 через операционный уси
литель 16. Операционный усилитель 16 уси
ливает полученный сигнал и с соответствую-
щей полярностью подает его на модуля- 35
тор 15, где он преобразуется в напряжение
с промышленной частотой (50 Гц) и подает-
ся на усилитель 5

Усиленный в усили геле 5 сигнал по-
дается на обмотки управления двигатели 4,
который в зависимости от полярности и ве-
личины сигнала изменяе-т скорость или на
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правление своего вращения. С помощью ле-
кала 6 угол рассогласования между рото-
рами сельсин-датчика 2 и сельсин-приемни-
ка 3 сводится до нуля. При этом элемент 10
размыкает ключ 13 или 14, и кран двига-
ется с заданной скоростью и в заданном
направлении.

Наличие обратной связи между часто-
той вращения двигателя и измерением дав-

ления в гидросистеме позволяет благодаря
введению датчиков давления и задающего
устройства, установленных в гидросистеме
крана, увеличить долговечность и надеж-
ность крана.

Формула изобретения

Устройство для управления гидроприво-
дами механизмов передвижения крана мос-
товою типа, содержащее командоапарат,
кинематически связанный с сельсин-датчи-
ком, который электрически соединен с сель-
син-приемником, а также исполнительный
двигатель, который через усилитель подклю-
чен к выходу сельсин-приемника и через
лекало кинематически связан с ротором
сельсин-приемника, отличающееся тем,
что, с целью повышения качества управле-
ния за счет уменьшения динамических уда-
ров, оно снабжено задатчиком давления в
гидроприводе, датчиками давления в гидро-
приводе, подключенными вместе с задатчи-
ком давления по мостовой схеме, порого-
вым элементом, вход которого подсоеди-
нен к выходам мостовой схемы, ключами,
управляющие входы которых соединены с
выходами порогового элемента, и модуля-
тором, входы которого через ключи под-
соединены к выходам мостовой схемы, а
выход модулятора соединен со входом \еи-
лителя

Источники информации,
принятые во внимание при экспертизе
1 Авторское свидетельство СССР

№ 424802, кл В 66 С 13/42, 17.09.71 (про-
тотип) .
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