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(54) ЭЛЕКТРОПРИВОД
(57) Изобретение относится к электротехни-
ке и может найти применение в производст-
ве бытовых машин и промышленного
оборудования, работающих от электропри-

вода Цель изобретения - обеспечение ис-
пользования электропривода с рабочими
органами различной потребляемой мощно-
сти, снижение себестоимости, массы и габа-
ритов, повышение ремонтоспособности.
Электропривод содержит съемные унифи-
цированные электродвигатели (модули) 1,
количество которых зависит от потребляе-
мой мощности рабочего органа Модули 1 и
рабочие органы снабжены разъемно-стыко-
вочными приспособлениями, включающими
в себя крепежные выступы на корпусе моду-
ля, крепежные пазы на корпусе рабочего
органа, контактные элементы, элементы ки-
нематической связи. 1 э. п. ф-лы, 8 ил.
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Изобретение относится к электротехни-
ке и может найти применение в производст-
ве бытовых машин и промышленного
оборудования, работающих от электропри-
вода.

Цель изобретения - обеспечение воз-
можности использования электропривода с
рабочими органами различной потребляе-
мой мощности, снижение себестоимости,
массы и габаритов, повышение ремонтоспо-
собности.

На фиг 1 показано применение элект-
ропривода в стиральной машине; на фиг. 2
- то же, для привода электромясорубки; на
фиг. 3 - то же, для привода вентилятора; на
фиг. 4 представлен унифицированный
электродвигатель (модуль) электропривода;
на фиг. 5 - часть разъемно-стыковочного
приспособления, устанавливаемая на кор-
пусе рабочего органа; на фиг. 6 - элемент
крепления модуля и его кинематическая
связь с рабочим органом, вид снизу, на фиг 7
- то же, вид сбоку; на фиг 8 - вариант распо-
ложения двух модулей электропривода

Электропривод содержит унифициро-
ванные электродвигатели (модули) 1. Коли-
чество модулей, необходимых для привода
данного рабочего органа, определяется как
частное от деления потребляемой мощно-
сти рабочего органа на мощность одного
модуля В качестве примера на фиг, 1 пока-
зано размещение модулей на корпусе сти-
ральной машины (потребное количество -
три модуля), на фиг. 2 - на корпусе электро-
мясорубки (два модуля) и на фиг. 3 - на
вентиляторе (один модуль).

Рабочие органы и модули снабжены
разъемностыковочными приспособления-
ми, обеспечивающими быстрое снятие и ус-
тановку модулей. Разьемностыковочные
приспособления включают в себя крепеж-
ные выступы 2 на корпусе модуля 1, крепеж-
ные пазы 3 на корпусе рабочего органа,
контактные элементы 4 и 5, расположенные
соответственно на корпусах модуля и рабо-
чего органа.

Для крепления модуля на корпусе рабо-
чего органа крепежные выступы 2 вводят в
пазы 3 и поворачивают модуль до фиксации,
обеспечиваемой пружинящими фиксаторами
6. При закреплении модуля на корпусе ра-
бочий конец вала модуля с элементом кине-
матической связи 7 вводится в отверстие и
входит в зацепление с элементом кинемати-
ческой связи 9, рабочего органа, одновре-
менно замыкаются между собой контактные
элементы 4 и 5 блока подключения обмотки
модупя 1 к электрической цепи рабочего ор-

. гана. Крепежные выступы 2 одновременно
могут выполнять функции контактных эле-

ментов для присоединения обмотки модуля
к электрической цепи рабочего органа. В
этом случае крепежные выступы 2 и соответ-
ствующие крепежные элементы рабочего

5 органа выполняются изолированными от
корпусов, на которых они расположены.

Поскольку различные машины включа-
ются неодновременно и периодически, для
обеспечения работоспособности упомяну-

10 тых ранее стиральной машины, электромя-
сорубки и вентилятора достаточно иметь в
наличии три модуля, суммарная мощность
которых вдвое меньше, чем суммарная по-
требная мощность, необходимая для приво-

15 да всех машин. При расширении комплекта
машин, используемых с данным приводом,
это соотношение возрастает.

Вследствие уменьшения потребного ко-
личества модулей снижаются себестои-

20 мость, масса и габариты электропривода, а
в случае выхода модуля из строя обеспечи-
вается возможность быстрой замены его за-
пасным

25 Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
1. Электропривод, содержащий элект-

родвигатели, соединенные кинематически с
рабочим органом, и элементы подключения
к электрической цепи электропривода, при-

30 чем общее количество пр о электродвигате-
лей, необходимое для обеспечения
работоспособности рабочего органа, опре-
деляется по формуле

Np.o = Npo/N3fl дв
35 где Np.o - потребляемая мощность рабочего

органа;
Нэп дв - мощность электродвигателя,

о т л и ч а ю щ и й с я тем, что^с целью
обеспечения использования электропри-

40 вода с рабочими органами различной по-
, требляемой мощности, снижения

себестоимости, массы и габаритов, повы-
шения ремонтоспособности, электрод-
вигатели выполнены в виде отдельных

45 унифицированных модулей, рабочие органы
и модули снабжены разъемно-стыковочны-
ми приспособлениями для соединения мо-
дулей с рабочими органами, одна часть
которых смонтирована на корпусах двигате-

50 лей, а другая, ответная, часть монтируется
на корпусах рабочих органов в количестве,
соответствующем числу модулей, блок под-
ключения к электрической цепи привода вы-
полнен из элементов, расположенных на

55 корпусах модулей, и ответных элементов на
корпусах рабочих органов.

2. Электропривод по п. 1, о т л и ч а ю-
щ и й с я тем, что элементы соединения
электрических цепей модулей и рабочих
органов совмещены с элементами разъем-
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но-стыковочных приспособлений для сое- нов и изолированы от корпусов, на которых
динения модулей с корпусами рабочих орга- закреплены.
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