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(57) Изобретение относится к элект-
ротехнике и может быть использовано
в дискретных линейных электроприво-
дах. Цель изобретения - повышение
точности позиционирования. Двигатель
содержит индуктор 1 с зубцовой зоной

2 и якорь, состоящий нз постоянного
магнита 3, расположенного между дву-
мя ПНэбразными внутренним 6 и внеш-
ним 4 сердечниками. На полюсах 8 и 9
внутреннего сердечника 6 выполнены
зубцы 10, II и расположена обмотка
управления 12, На полюсах 13, 14 внеш-
него сердечника 4 выполнены зубцы 15,
16 и установлена обмотка управления
17. Для фиксации магнита 3 на внут-
реннем сердечнике 6, на его боковых
сторонах, расположены фиксаторы 18
и 19, Регулировка внешнего сердечника
4 относительно внутреннего сердечни-
ка 6 осуществляется с помощью микро-
метрического винта 20

ч
 Расстояние

между зубцами полюсов 8 и 9 13 и 14
равно Ъ

%
 (k,t 1/2). Внутренний сер-

дечник 6 смещен относительно внешне-
го сердечника 4 на величину£2(к,+1/4),
где сГ

2
 - зубцовое деление индуктора; "

2

к , - любое целое число. 7 ил.

га

СО

00

<Pu.il



1 1376184

Изобретение относится к электро-

технике и может быть использовано в

линейных шаговых электродвигателях.

Цель изобретения - повышение точ-

ности позиционирования.

На фиг,1 показан двигатель при по-

перечной к направлению движения ком-

поновке сердечников якоря, общий

вид; на фиг.2 - то же, при компонов-

ке сердечников якоря вдоль направле-

ния движения; на фиг.З - конструк-

тивное выполнение устройства, обес-

печивающее смещение внешнего сердеч-

ника относительно внутреннего; на

фиг,4-7 - принцип работы двигателя.

Двигатель содержит индуктор 1,

представляющий собой плиту из нагни-

томягкой стали с зубцовой зоной 2 и

якорь, состоящий из постоянного маг-

нита 3, расположенного между спинкой

4 и спинкой 5 внутреннего 6 и внеш-

него 7 П~образного сердечника. На по-

люсах 8 и 9 внутреннего сердечника ;

выполнены зубцы 10 и 11 и на одном

из них установлена обмотка 12 управ-

ления. На полюсах 13 и 14 внешнего

сердечника выполнены зубцы 15 и 16 и

на одном из них установлена обмотка

17 управления. Каждая из обмоток уп-

равления может быть также выполнена

в виде двух последовательно соеди-

ненных катушек, каждая из которых ус-

тановлена на одном из полюсов 8, 9,

13 и 14, Для фиксации магнита на

внутреннем сердечнике, по его боко-

вым сторонам, расположены фиксаторы

18 и 19. Установка внешнего сердеч-

ника относительно внутреннего сер-

дечника осуществляется с помощью ре-

гулировочного вннта 20,

Зубцы магнитной плиты (индуктора)

1 и зубцы 10, 11, 15 и 16 на соот-

ветствующих полюсах 8, 9, 13 и 14

выполнены с шагом Z^ , при этом рас-

стояние между зубцами 10 полюса 8 и

зубцами 11 полюса 9 равноГ
г
(к +1/2).

Аналогично выполнены зубцы 15 отно-

сительно зубцов 16 сердечника 7, а

расстояние между полюсами сердечни-

ков 6 и 7 равно Т
%
 (п+ 1/4), где к щ

9 ~ і -*»•••» *1 П
 Ш
 U, 1, Z , О , , , ,

Двигатель работает следующим об-

разом.

При подачи по заданному закону иэ-

5 менения напряжений на обмотки 12 и

17 управления возникают созданные

ими магнитные потоки Ф^ , которые по-

очередно складываются и вычитаются

соответственно под определенными по-

10 люсами сердечников 6 и 7 с магнитным

потоком (р., постоянного магнита 3,

При взаимодействии магнитных потоков

*Р„ и <P
W
 в зонах между зубцами индук-

тора 1 и полюсов сердечников 6 и 7

15 возникает результирующее магнитное

поле Фр, создающее электромагнитную

силу, действующую на зубцы полюса

сердечника, в результате действия

которой происходит последовательное

20 перемещение якоря на'с
2
/4.

Для изменения направления переме-

щения якоря цикл коммутации обмоток

выполняется в обратном чередовании.

Расположение одного П-образного

25 сердечника внутри другого с возмож-

ностью их взаимного смещения, между

спинками которых установлен постоян-

ный магнит, повышает точность пози-

ционирования двигателя за счет того,

30 что в предлагаемой конструкции уст-

ранено накопление технологических

погрешностей изготовления'сердечни-

ков и постоянного магнита при их ком-

поновке в конструкции якоря,

35
Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я

Линейный шаговый электродвига-

тель, содержащий зубчатый ферромаг-

40 нитный индуктор и якорь, состоящий

из двух П-образных сердечников с зуб-

чатыми полюсами, на которых располо-

жены обмотки управления, и постоян-

ного магнита, установленного между

45 сердечниками, о т л и ч а ю щ и й -

с я тем, что, с целью повышения точ-

ности позиционирования, один П-об-

разный сердечник расположен в другом

с возможностью их взаимного смещения

5о относительно полюсов, при этом по-

стоянный магнит установлен между

спинками сердечников.
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