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нию, в частности к подъемно-транспортным

машинам, например, автопогрузчикам.
Цель изобретения - повышение устойчиво-
сти и управляемости погрузчиком путем со-
вмещения центра тяжести груза с
продольной осью захвата. Захват погрузчи-
ка содержит установленные на каретке 1
вилы 2 и 3, выполненные круглыми в попе-
речном сечении, шестерни 11 и 13, жестко
посаженные на осях поворота вил.привод
в виде гидроцилиндра 5 и рамы 4 с рейками
10 и 12, обеспечивающий встречно направ-
ленное вращение вил 1 з.п ф-лы, 4 ил.
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Изобретение относится к машиностро-
ению, в частности к подьемно-транспорт-
ным машинам (автопогрузчикам).

Цель изобретения - повышение устой-
чивости и управляемости погрузчиков путем
совмещения центра тяжести груза с про-
дольной осью захвата.

На фиг. 1 показан вилочный захват, вид
спереди; на фиг. 2 - то же, вид сверху; на
фиг, 3 - схема привода вил; на фиг, 4 -
сечение А-А на фиг. 3.

Захват погрузчика содержит каретку 1
вертикальных перемещений, вилы 2 и 3, вы-
полненные пустотелыми и круглыми 8 попе-
речном сечении, раму А, которая с помощью
гидроцилиндра 5 двигается по горизонталь-
ным направляющим 6 и 7, являющимися
одновременно поперечинами каретки t.
При помощи катков 8 захват двигается по
вертикальным направляющим 9. Гидроци-
линдр 5 присоединен к верхней направля-
ющей 7 каретки 1 корпусом, а к раме 4 -
штоком. Верхняя горизонтальная рейка 10
рамы 4 находится в зацеплении с шестерней
11, жестко посаженной на оси поворота вил
2, а ышкняя горизонтальная рейка 12 рамы
4 - е шестерней 13, жестко посаженной на
оси поворота вил 3. Вилы 2 и 3 установлены
на каретке 1. Для уменьшения трения тру-
щиеся стороны направляющих 6 и 7 покры-
ты антифрикционным материалом.

Захват погрузчика работает следующим
образом.

После поднятия груза, если центр тяже-
сти его не совпадает с продольной осью
погрузчика, и его захвата в бесштоковую
полость 14 гидроцилиндра 5 подается жид-
кость, перемещающая шток гидроцилиндра
5 в горизонтальном направлении, благода-
ря чему соединенная со штоком рама 4 с
рейками 10 и вертикальной стойкой 15, сое-
диняющей рейки между собой, взаимодей-
ствует с шестернями 11 и 13. При этом
шестерни 11 и 13 вместе с вилами 2 и 3
начинают вращаться в разные стороны,
стремясь передвинуть центр тяжести груза

к продольной оси захвата за счет большей
силы сцепления на более нагруженной виле.
По окончании совмещения центра тяжести
груза с продольной осью захвата и погруз-

5 чика подача жидкости в полость 14 прекра-
щается, захват с грузом поднимают с
помощью каретки 1 на нужную высоту. По
окончании работы, связанной с разгрузкой,
жидкость подается в штоковую полость 16

10 гидроцилиндра 5 и рама 4 перемещается в
исходное положение.

Использование устройства обеспечива-
ет одинаковую по величине нагрузку на пра-
вые и левые катки каретки вертикальных

15 перемещений, что, в свою очередь, приво-
дит к равномерной нагрузке на цепи, на-
правляющие устройства, гидроцилиндры
вертикальных перемещений каретки и, со-
ответственно, на правые и левые колеса хо-

20 довой части погрузчика. В связи с этим
уменьшается износ вышеназванных эле-
ментов, улучшается устойчивость, управля-
емость, увеличивается скорость движения и
повышается безопасность и призводитель-

25 ность труда.
Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
1. Захват погрузчика, содержащий пару

вил круглого сечения, каждая из которых
смонтирована на каретке последнего с воэ-

30 можностью вращения вокруг своей про-
дольной оси, о т л и ч а ю щ и й с я тем, что,
с целью повышения устойчивости и управ-
ляемости погрузчиком путем совмещения
центра тяжести груза с продольной осью

35 захвата, вилы смонтированы с возможно-
стью синхронного вращения приводом на-
встречу друг другу.

2. Захват по п. 1 , о т л и ч а ю щ и й с я
тем, что указанный привод образован смон-

40 тированной на каретке с возможностью
поперечного перемещения силовым цилин-
дром рамой с двумя рейками и жестко за-
крепленными на вилах с возможностью
взаимодействия с последними шестернями,

45 причем рейки расположены с разных сторон
рамы.
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