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(54) УСТРОЙСТВО ДЛЯ ВЫКОПКИ РАССА-
ДЫ ЗЕМЛЯНИКИ
(57) Изобретение относится к сельскому хо-
зяйству, в частности к садоводству, и может
быть использовано при выращивании расса-
ды земляники. Цель изобретения - уменьше-
ние потерь рассады при выкопке. Устройство

состоит из освобождающей поверхность по-
чвы скобы, ее крепления к тракту и рассадо-
выкопочиой машикы Скоба выполнена в
виде изогнутого желоба, стенки 5, 6 и 7 кото-
рого имкют передние заостренные кромки. В
месте подъема ножа 5 установлен ролико-
вый транспортер 10, который состоит из веду-
щего 11 с почвозацепами 12 и двух ведомых
(транспортирующих) валове ребрами 13. При
движении подкапывающий нож 5 подрезает
пласт почвы с растениями, который затем
поступает на валы транспортера 10. Веду-
щий вал транспортера 11, цепляясь почво-
зацепами 12 за почву на дне борозды,
вращается и за счет зубчатой передачи при-
водит к движению ведомые валы 13, кото-
рые ребрами перемещают пласт почвы с
растениями. 5 ил

Изобретение относится к сельскому хо-
зяйству, в частности к садоводству, и может
быть использовано при выращивании рас-
сады земляники.

Цель изобр ения - уменьшение потерь
рассады при выкопке.

На фиг. 1 схематически изображено ус-
тройство для выкопки рассады земляники,
вид сверху; на фиг. 2 изображена подкапы-
вающая скоба, вид спереди; на фиг. 3 - то
же, вид сбоку; на фиг. 4 - то же, вид сверху;
на фиг. 5 - транспортирующее устройство,
аксонометрия.

Устройство состоит из освобождающей
поверхность почвы скобы 1, ее крепления 2 к
тракту 3 и рассадовыкопочной машины 4

Устройство, которым выполняют осво-
бождение поверхности почвы, имеет гёюрму,

например, скобы, продолжающейся в виде
изогнутого желоба (фиг. 2, 3, 4) Основным
рабочим органом устройства является за-
остренный подкапывающий нож 5 с ограни-
чивающими ширину борозды боковыми
ножами 6 и 7, в виде станок желоба. Наруж-
ная стенка 7 желоба выполнена большей
высоты в виде 01 вала 8, чтобы подступаю-
щий пласт почвы не пересыпался через нее
Подкапывающий нож 5 в горизонтальной
плоскости плавно изогнут под углом 90° и
имеет выбрасывающий желоб 9 направлен-
ный перпендикулярно направлению движения
трактора. Чтобы пласт почвы не скапливался
в скобе, в месте подъема подкапывающего
ножа 5 установлен роликовый транспортер
10, который состоит из ведущего 11 с почво-
зацепами 12 и двух ведомых (транспортиру-
ющих) валов с ребрами 13 (фиг 5)
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• ' Принцип работы устройства заключает-
ся в следующем: при движении трактора
вперед подкапывающий нож 5 подрезает
плЗст почвы с, растущими растениями. Под
действием движения пласт поступает на ва- 5
лы роликового транспортера 10. Ведущий
вал транспортера 11 цепляясь почвозаце-
пами 12 за почву на дне борозды вращается
и за счет зубчатой передачи непосредст-
венно через сами валы приводит в движе- 10
ние ведомые валы 13, которые ребрами
перемещают пласт почвы с растениями.
Внешняя стена желоба 7 направляет пласт
в сторону выбрасывающей части желоба 9,
при этом частично выполняет роль отвала 8, 15
чтобы поступающая почва с растениями не
пересыпалась через борт желоба. При дви-
жении за счет давления поступающей почвы
и транспортера подрезанный пласт почвы с
растениями движется по желобу и поступа- 20

ет в валок между гусеницами трактора, кото-
рый затем подрезается ножом выкопочной
машины А.

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
Устройство для выкопки рассады земля-

ники, содержащее движитель и установлен-
ный впереди него подкапывающий рабочий
орган, о т л и ч а ю щ е е с я тем, что, с целью
уменьшения потерь рассады при выкопке,
оно снабжено установленным сзади движи-
теля по оси его симметрии рассздовыкопоч-
ным рабочим органом, а подкапывающий
рабочий орган выполнен в виде двух изогну-
тых желобов, каждый из которых установлен
соответственно перед правой и левой опо-
рой движителя, причем выбрасывающая
часть желобов направлена в сторону оси
симметрии движителя.
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