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(54) (57) УСТРОЙСТВО ДЛЯ ВВОДА ИЇЇ-
ФОГМАЦИИ» содержащее сеи^орнук кла-
виатуру, С ПервОГО ПО ЧЄТВЄрти*4 КЛ(0"
4HS ИСТОЧНИК пульсирующего ьапря-
жекия, блок коммутации, выходы СЄІЇ-

сорной^ клавиатуры порюпочены к ул~
равпякїшим входам ключей 5 о т л и -
ч а ю щ е е с я тем, что, с целью
повышения точности устройства, в не-
го зведены переключатели с первого
по третий, преобразователе част^ти 4

перввй и второй интегрирующие э л е -
менты,, первый к второй реверсивные
СЧЄТЧИЇСИ и дешифратору первый ш~
ход ГЇСТОЧІШКЯ пульсирующего напря-
жения соедиен с первым входом пре-
образователя частоты и с общей т и -

устройства, второе подключен к
второму входу преобразователя ч а с -
тоты и к первому информацконному
рходу первого переключателя j, первьгіі
и второй ныходы преобразователя час-
тоты соединены с еб'дєй зіиной устрой-
ства и вторым информационным входом
первого переключателя соответствен-
но, выход первого переключателя под
соединен к шике нулевого потенциа-
ла устройства- выходы ключей с пер-
вого ПО ЧСТБерТУЙ ТЇОДКЛЮЧЄНИ] ЧЄРЄЗ
первый ннтєгріїруїоций элемент к управ
ляющеку входу перрого гіереісгаочате-
Л Я , НЄПОСрЄл'ГТВЄЕ-HO - К ИУфОр ШІДИОН-
ньш Б5:одам второго и третьего пере-
ключателей и чер^з второй і 'нтегри-
рующзїй элемент - к £71равляющим вхо-
дам второго и третьего переключа-
телей СООТБЄТСТВЄИНО^ ВЫХОДЫ второ-
го и третьего переключателей подклю-
чены соответственно к входам прямо-
го и обратного счета первого и в т о -
рого реверГИВНЬГХ СЧЄІЧШСОБЇ ВЫХОДЫ
ксгорызс подключены ге входам дешиф-
ратора г выходы которого соединены
с входами блока
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Изобретение относится к автома-

тике и вычислительной технике и мо-

жет быть использовано для ручного

ввода информации в цифровой или циф~

роаналоговой форме в различные объек-

ты управления.

Известны устройства для ввода

информации в объекты управления в

цифровой или аналоговой форме Сі ].

Наиболее близким к предлагаемо-

му по технической сущности является

устройство для ввода информации, со-

держащее сенсорную клавиатуру, с пер-

вого по четвертый ключи, источник

пульсирующего напряжения, блок

коммутации, выходы сенсорной клавиа-

туры подключены к управляющим входам

ключей [2 3.

Однако известное устройство ха-

рактеризуется недостаточно высокой

точностью ввода информации, ограни-

ченной количеством контактов в сен-

сорной клавиатуре.

Цель изобретения - повышение точ-

ности устройства.

Поставленная цель достигается

тем, что в устройство для ввода, ин-

формации, содержащее сенсорную кла-

виатуру, с первого по четвертый клю-

чи, источник пульсирующего напряже-

ния, блок коммутации, выходы сенсор-

ной клавиатуры подключены к управ-

ляющим входам ключей, введены пере-

ключатели с первого по третий, пре-

образователь частоты, первый и вто-

рой интегрирующие элементы, первый

и второй реверсивные счетчики и де-

шифратор, первый выход источника

пульсирующего напряжения соединен

с первым входом преобразователя час-

тоты н с общей шиной устройства,

второй подключен к второму входу

преобразователя частоты и к первому

информационному входу первого пере-

ключателя , первый и второй выходы

преобразователя частоты соединены

с общей шиной устройства и вторым

информационным входом первого пере-

ключателя соответственно, выход пер-

вого переключателя подсоединен к

шине нулевого потенциала устройства,

выходы ключей с первого по четвер-

тый подключены через первый интег-

рирующий элемент к управляющему вхо-

ду первого переключателя, непосред-

ственно - к информационным входам

второго и третьего переключателей и

через второй интегрирующий элемент
 ч

121665 Ї
к управляющим входа ь* етг.рого и тре-
тьего переключателей соответственно,
выходы второго и третьего переклю-
чателей подсоединены соответственно

5 к входам прямого и обратного счета
первого и второго реверсивных счет-
чиков, выходы которых подключены к
входам дешифратора, выходы которого
соединены с входами блока коммута-

f 0 ции.
На фиг. 1 представлена блок-схе-

ма предлагаемого устройства; на
фиг. 2 - расположение сенсорных кон-
тактов в сенсорной клавиатуре.

15 Устройство для ввода информации
содержит источник 1 пульсирующего
напряжения, преобразователь 2 часто-
ты, первый переключатель 3 3 источ-
ник 4 питания s с первого по четвер-

20 тыч ключи 5, 6S 7 и 8, сенсорную
клавиатуру, образованную сеьсорными
контактами 9 "Плавно", 10 "X", 11
"У", 12 " - " , второй переключатель
13, третий переключатель 14 s первый

2 5 и второй реверсивные счетчики 15
и 16, дешифратор 17, блок 1S индика-
ции, блок 19 коммутации, первый
интегрируїоший элемент 20, второй
интегрирующий элемент 21, цкфроуп-

30 равняемые первый 22 и второй 23 д е -
лители опорного напряжения.

Устройство для ввода информации
работает следующим образом.

В исходном состоянии ключи 5-8

35 закрыты, реверсивные счетчики 15

и 16 обнулены. Дешифратор 17 выдает

управляющий сигнал, устанавливающий

блок 19 коммутации и блок 18 инди-

кации в положение, соответствующее

40 нулю.

При касании оператором контакта

10 на выходе ключа 6 появляются

импульсы* соответствующие по часто-

те пульсирующему напряжению. Данные

45 импульсы записываются счетчиком 15
 9

на выходах которого появляется

код координаты X . Величина данного

кода контролируется посредством бло-

ка 18 индикации. Аналогично при ка-

50 сании оператором контакта 11 в счет-

чик 16 записывается код координаты

Y . Если одновременно с сенсорными

контактами 10 или 11 оператор каса-

ется контакта 12,,, то величиям кодов

55 на выходах счетчиков 15 или 16 умень

шаюгея.

Сигналы с выходов дешифратора

17 управляют блоком 19 коммутации
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в зависимости от вводимых величин

кодов координат X и Y, Таким пбра-

зом
5
 с помошью трех сенсорных кон-

тактов можно вводить любое значение

векторной величины в управляющий

узел через ее координаты X и Y . .

Устройство позволяет задавать необ-

ходимое значение вектора плавно»

а значит н более точно зводить

информацию. Для этого перед нужном

значением изменяющейся величины X

иги Y
 s
 высвечивавшейся на табло

блока 18 ичдикацш-г., оператор допол-

нительно касается сенсорного контак-

та 9 "Плавно". Импульсы с выхода

ї 2 j 6ь5 4
ключа 5 интегрируются элементом 20,
и переключатель 3 подсоединяет к ис-
точник/ 4°пктания и к управляющим
входам ключей 5™3 преобразователь 2

5 частоты„ В этом случае частота
импульсов3 появляющихся на выхо-
дах ключей 5-8, понижается. Бе-
личины кодов на выходах счетчи-
ков 15 и !6 меняются медле-

10 нее^ ЧТО даьт возможность зафик-
сировать любое значение векторной
вй.'1ичимы с более высокой точно -
стью,, принципиально ограниченной
только количеством разрядов счет-
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