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(57) Зерноуборочный комбайн, содержащий
самоходное шасси с установленными на
нем рабочими органами для обмолота, сепа
рации и сбора зерна, жатку, на которой с
возможностью поворота в вертикальной
плоскости размещена поддержка П-образ-
ной формы, на консольных концах которой

с возможностью перемещения по ним и
фиксации установлены ползуны с разме-
щенными в них средствами для установки с
возможностью съема концов вала мотовила
или подборщика с приводом их вращатель-
ного движения, о т л и ч а ю щ и й с я  тем,
что поддержка снабжена размещен і <ми в
ползунах и имеющими приводы осевого и
вращательного движения телескопически-
ми валами, на свободных концах которых
закреплены захваты конусной формы, а на
боковых сторонах мотовила и подборщика
выполнены гнезда, в которые входят захва-
ты, при этом вершины конусов захватов об-
ращены навстречу друг другу, а конусные
поверхности захватов и гнезд выполнены
фрикционными.
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Изобретение относится к области сель-
скохозяйственного машиностроения и мо-
жет найти применение для уборки зерновых
культур при прямом комбайнировании и при
подборе валков.

Известен зерноуборочный комбайн
(см. Портнов М.И. Пособие комбайнера, М.,
Колос, 1977 г. с. 7-16, 69-72), включающий
самоходное шасси с технологическим
оборудованием для обмолота, сепарации,
сбора зерна и жатку, на которой с возмож-
ностью поворота в вертикальной плоскости
размещена поддержка П-образной формы с
ползунами, с установленными на ее кон-
сольных концах с возможностью перемеще-
ния и фиксации, на которых расположены
механизмы для крепления концов вала мо-
товила с приводом вращательного движе-
ния.

Но в таком комбайне нет подборщика, по-
этому он не может подбирать массу из валков.

Указанные недостатки устранены в ком-
байне, жатка которого снабжена объемным
подборщиком.

Известный зерноуборочный комбайн
(см. Портнов М.И. Пособие комбайнера, М.,
Колос, 1977 г., с. 7-16, 69-72) включает само-
ходное шасси с технологическим оборудо-
ванием для обмолота, сепарации, сбора
зерна, жатку, на которой с возможностью
поворота в вертикальной плоскости разме-
щена поддержка П-образной формы с пол-
зунами, установленными на ее консольных
концах с возможностью перемещения и
фиксации, на которых расположены меха-
низмы для крепления концов вала мотовила
с приводом вращательного движения, и объ-
емный подборщик.
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В таком комбайне при подборе массы
из валков мотовило снимают с поддержки, а
на днище жатки устанавливают подборщик.

Но такой комбайн имеет существенный
недостаток, вращающийся в том, что пере-
наладке мотовила на подборщик и наобо-
рот, подборщик на мотовило расходуются
большие затраты труда, поэтому эффектив-
ность работы такого комбайна недостаточ-
на.

Задачей изобретения является повыше-
ние эффективности работы путем снижения
трудозатрат при переналадке рабочих орга-
нов.

Это достигается тем, что у зерноубороч-
ного комбайна, включающего самоходное
шасси с технологическим оборудованием для
обмолота, сепарации, сбора зерна, жатку, на
которой с возможностью поворота в верти-
кальной плоскости размещена поддержка
П-образной формы с ползунами, установ-
ленными на ее консольных концах с возмож-
ностью перемещения и фиксации, на которых
расположены механизмы для крепления кон-
цов вала мотовила с приводом вращательно-
го движения, и съемный подборщик;
расположенные на ползунах механизмы
крепления концов вала мотовила выполне-
ны в виде обращенных навстречу друг другу
захватов конусной формы, закрепленных на
телескопических валах, снабженных приво-
дом осевого и вращательного движения, а
боковые стороны мотовила и подборщика
выполнены с расположенными соосно валу
гнездами для упомянутых захватов, при
этом, конусные поверхности захватов" и
гнезд выполнены фрикционными.

В таком комбайне переналадку осуще-
ствляют путем выдвижения захватов из
гнезд одного рабочего органа и устанавли-
вают в гнезда другого рабочего органа.

Таким образом, выполнив ползуны с об'
ращенными навстречу друг другу захватами,
конусной формы, снабженными приводами
осевого и вращательного движения, а боко-
вые стороны мотовила и .подборщика - с
гнездами для захватов, комбайн приобрета-
ет новые существенные признаки и исполь-
зование такого комбайна в производстве
будет давать экономический эффект, выра-
жающийся в уменьшении затрат на перена-
ладку рабочих органов.

На фиг.1 показан зерноуборочный ком-
байн, вид сбоку; на фиг.2 -вариант выполнения
жатки комбайна, оборудованной мотовилом,
вид сверху; на фиг.З - узел I на фиг.2; на фиг.4
- жатка комбайна с мотовилом, вид сбоку; на
фиг.5 - то же, вид сверху.

Зерноуборочный комбайн включает
самоходное шасси 1 с технологическим обо-

рудованием для обмолота, сепарации, сбо-
ра зерна и жатку 2, на которой при помощи
подшипников 3 размещена с возможностью
поворота в вертикальной плоскости поддер-

5 жка 4 П-образной формы с ползунами 5,
установленными на ее консольных теле-
скопических концах 6 с возможностью
перемещения и фиксации (механизм переме-
щения и фиксации не показан). Поддержка 4

10 снабжена гидроцилиндром 7 для поворота в
вертикальной плоскости и гидроцилиндра-
ми 8 для изменения длины консольных кон-
цов 6.

На каждом ползун 5 закреплен полый
15 корпус 9 с цилиндрической внутренней по-

верхностью, в которой при помощи подшип-
ников 10 размещен телескопический вал 11
со шлицевыми смежными поверхностями на
наружной и внутренней частях его (не пока-

20 заны) для обеспечения осевого и вращатель-
ного движения. На свободном конце
телескопического вала 11, на его внутрен-
ней части закреплен захват 12 конусной
формы с фрикционной поверхностью 13 и

25 напрессован подшипник 14 с поводком 15,
соединенным со штоком 16 гидроцилиндра
17, жестко закрепленного на ползуне 5. По-
лости гидроцилиндров соединены с гидро-
системой комбайна (не показана).

30 На телескопическом валу 11, на его на-
ружной поверхности закреплена звездочка
18 для передачи ему крутящего момента.

На торцевых сторонах мотовила 19 и
подборщика 20 соосно их валам размещены

35 гнезда 21 конусной формы с фрикционными
поверхностями 22 для захватов 12.

Звездочки 18 телескопических валов 11
соединены цепями 23, снабженными пружин-
но-рычажными натяжными механизмами 24

40 со звездочкой 25 жатки 2. Пружинно-натяж-
кой механизм широко применяется на жат-
ках в приводах мотовила. Он обеспечивает
натяжение цепи при изменении межцентро-
вого расстояния между ведущей и ведомой

45  звездочками.
Комбайн работает следующим образом. При

прямом комбайнировании комбайн оборудуют
мотовилом 19, для чего к лежащему на грунте

или специальной подставке
50 (не показаны) к его боковым гнездам 21 под-

водят захваты 12, устанавливая их напротив
гнезд 21. При помощи рычагов управления,
расположенных в кабине (не показаны) вы-
двигают из гидроцилиндров  17 штоки  16,

55 которые, выдвигаясь, двигают через повод-
ки 15 и подшипники 14 внутреннюю часть
телескопического вала 11 вместе с захвата-
ми 12, устанавливая их в гнезда 21 мотовила
19, при этом фрикционные поверхности 13
и 22 с усилием прижимаются друг к другу,
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создавая силу трения, необходимую для пе-
редачи крутящего момента от вала 11 валу
мотовила 19. Подшипник 14, напрессован-
ный внутренней обоймой на внутреннюю
часть телескопического вала 11, а наружной
обоймой соединенный с поводком 15, связан-
ным со штоком 16, обеспечивает передачу
осевого перемещения от штока гидроцилин-
дра вращающейся части телескопического
вала 11. При помощи цепей 23 крутящий
момент получает звездочка 18, которая, вра-
щаясь, передает крутящий момент телеско-
пическому валу 11, захватам 12 и валу
мотовила за счет сил трения между фрикци-

10

15

онными поверхностями 13 и 22. Для снятия
мотовила надо при помощи гидроцилинд-
ров 17 вытянуть захваты 12 из гнезд 21,
аналогичным образом захватить захватами
12 подборщик 20, устанавливая захваты 12
в гнезда 21 на боковых сторонах подборщи-
ка.

Технико-экономическая эффектив-
ность.

Снабдив ползуны поддержки захвата-
ми, а мотовило и подборщик гнездами на
боковых сторонах для захватов, уменьшают
трудозатраты на переналадку рабочих орга-
нов, что дает экономический эффект.
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