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(54) КОЗЛОВОЙ КРАН
(57) Изобретение относится к подъемно-
транспортным машинам. Цель изобретения—
улучшение эксплуатационных характерис-
тик. Козловой кран содержит мост 1, уста-
новленный на двух опорах. Каждая опора

содержит опорные стойки 4. Опорные стой-
ки одной опоры соединены с мостом 1 жест-
ко, а другой опоры — посредством шарни-
ра 5 с возможностью поворота вокруг гори-
зонтальной оси, перпендикулярной продоль-
ной оси моста, и шарнира 6 с возможностью
поворота вокруг оси, параллельной продоль-
ной оси моста. Шарниры 6 размещены на
коротких плечах, соединенных с мостом 1
двуплечих рычагов, длинные плечи кото-
рых связаны с нижним концом вертикальной
тяги, а на торцовой части моста закреп-
лены приводные захваты 12, взаимодейст-
вующие с верхним концом вертикальной
тяги. I з.п.ф-лы, 6 ил
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редине пролета, где имеют место наиболь-
шие изгибающие моменты от преднапряже-
ния (фиг. 4 и 6), в результате чего допол-
нительно снижаются суммарные изгибаю-
щие моменты в мосту 1 от преднапряжения
и ветровой нагрузки нерабочего состояния
по сравнению с известными кранами с жест-
кой и шарнирной опорами. В результате
повышения жесткости портала уменьшается
динамическая составляющая ветровой на-
грузки, так как в этом случае уменьшается
период собственных колебаний крана.

В рабочем состоянии крана при работе
механизма передвижения захваты 12 пос-
редством приводов разводятся и вертикаль-

Изобретение относится к грузоподъем-
ным устройствам.

Цель изобретения — улучшение эксплуа-
тационных характеристик.

На фиг. 1 показан кран, вид спереди,
на фиг. 2 — узел 1 на фиг 1; на фиг. 3 —
вид А. на фиг. 2; на фиг 4 — эпюра изги-
бающих моментов от преднапряжения, на
фиг. 5 — то же, от ветровой нагрузки в
плоскости портала известных кранов с жест
кой и шарнирной опорами, на фиг 6 —
то же, у предлагаемого крана при двух оди-
наковых жестких опорах.

Козловой кран содержит преднапряжен-
ный мост 1, установленный на одинаковых
опорах 2 и 3, состоящих из двух отдельных '5 ная тяга И может свободно перемещаться,
стоек 4, разнесенных на расстояние и соеди- не ограничивая поворот двуплечих рычагов 8.
ненных в нижней части затяжкой (не показа- Двуплечие рычаги 8 не препятствуют пово-
на) Стойки 4 опоры 2 соединены с мое- Р0ТУ н а малые углы опорных стоек 4 опо-
том 1 в плоскости портала жестко (не по- Ры 3 вокруг осей шарниров 5, поскольку оси
казано), а стойки 4 опоры 3 — посредством 2 0 шарниров 5 и 6 взаимно перпендикулярны
шарнира 5, ось которого перпендикулярна
оси моста 1 (фиг. 2).

Кроме того, каждая стойка 4 опоры 3
соединена посредством шарнира 6, ось ко-
торого параллельна продольной оси мос-
та 1, с коротким плечом 7 соответствующего 2 3 к Р а н а включаются приводы захватов и зах-
двуплечего рычага 8. ваты 13 смыкаются. Возможна электричес-

Двуплечие рычаги 8 закреплены на мос-
ту 1 в плоскости опоры 3 посредством шар-
ниров 9. Длинные плечи 10 двуплечих ры-
чагов 8 шарнирно соединены между собой ™
и связаны с вертикальной шарнирной тя-
гой 11, установленной с возможностью взаи-
модействия с захватами 12, закрепленны-
ми на мосту 1

Каждый захват 12 снабжен приводом
(не показан), например электромеханичес-
ким

Козловой кран работает следующим об
разом.

В нерабочем состоянии крана захваты 12
зажимаются посредством приводов и сто-
порят вертикальную тягу 11, которая при
этом не позволяет двуплечим рычагам 8
поворачиваться вокруг осей шарниров 9.
Таким образом, оба шарнира 6 зафикси-
рованы на мосту 1 и совместно с шарнира-

При этом за счет колебаний опорных стоек 4
опоры 3 вокруг осей шарниров 5 происходит
копирование отклонений подкранового пу-
ти в горизонтальной плоскости.

При остановке механизма передвижения

кая блокирозка приводов захватов и приво-
да механизма передвижения.

Формула изобретения

I Козловой кран, содержащий мост,
установленный на двух опорах, опорные
стойки одной из которых соединены с мос-
том жестко, а второй — посредством шар-
нира с возможностью поворота вокруг го-
ризонтальной оси, перпендикулярной про-
дольной оси моста, отличающийся тем, что,
с целью улучшения эксплуатационных ха-
рактеристик, опоры выполнены одинаковы-
ми и опорные стойки второй опоры связа-

40 ны с мостом со стороны, противоположной
расположению упомянутого шарнира, пос-
редством дополнительного шарнира с воз-
можностью поворота вокруг оси, параллель-
ной продольной оси моста, и элементов фик-
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ми 5 обеспечивают жесткое крепление опор 45 с а ц - и и с т о е к в неподвижном относительно
ных стоек 4 опоры 3 к мосту 1 в плоскости
портала. Мост опирается на идентичные
жесткие опоры 2 и 3 При этом нагрузка на
кран от ветра вдоль портала воспринимает-
ся обеими опорами 2 и 3 Максимальные зна-
чения изгибающих моментов в мосту 1 и
жестких опорах 2 и 3 в этом сл>чае в два
раза ниже, чем в случае опирання моста
1 на жесткую 2 и шарнирную 3 опоры
(фиг 5 и 6).

Кроме того, эпюра изгибающих момен-
тов в мосту 1 от ветровой нагрузки имеет
симметричный вид с нулевой точкой в се-

моста положении.
2 Кран по п 1, отличающийся тем, что

элементы фиксации стоек в неподвижном
относительно моста положении выполнены
в виде двуплечих рычагов, вертикальной тя-

50 ги и приводных захватов, причем послед-
ние смонтированы на верхней торцовой час-
ти моста и выполнены взаимодействующими
с верхним концом вертикальной тяги, ниж-
ний конец которой связан с длинными пле-
чами укрепленных в нижней торцовой час-
ти моста двуплечих рычагов, на коротких
плечах которых размещен дополнительный
шарнир
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