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(54) УСТРОЙСТВО ДЛЯ СОЕДИНЕНИЯ МЕ-

ХАНИЗМА С ОСНОВАНИЕМ

(57) Изобретение относится к машино-

строению и предназначено в частности,

для крепления механизмов к основа-

нию. Целью изобретения является повы-

шение удобства монтажа, надежности

и расширение эксплуатационных воз-

можностей устройства при креплении с

односторонним доступом. Для достиже-

ния указанной цели узел прижима опор-

ной рамы 2 к основанию 3 выполнен в

виде катков 5, оси которых размеще-

ны в пересекающихся пазах, выполнен-

ных в направляющей (Н) 9 и ползуне

(П) 10. В стенке Н 9 паз выполнен

вертикальным, а в П 10 - под острым

углом к плоскости основания 3. С ра-

мой 2 скреплена Н 9, а П 10 связан

с тяговым винтом 11 для его продоль-

ного перемещения до упора катков 5

в козырьки 12, закрепленные на ос-

новании 3. 1 з.п. ф-лы, 5 ил.
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относится к машиност-

роению и может быть использовано для

крепления механизмов с плоской по-

верхностью при одностороннем доступе, с

Целью изобретения является расши-

рение эксплуатационных возможностей.

На фиг. 1 изображено устройство,

общий вид; на фиг. 2 - вид А на

фиг. 1; на фиг. 3 - сечение Б-Б на 10

фиг. 2 (механизм вывешен); на фиг.4-

то же, механизм закреплен на основа-

нии; на фиг. 5 — сечение В-Внафиг.4.

Устройство для крепления механиз-

ма Т включает опорную раму 2, основа-15

ние 3, упор 4 и узел прижима рамы 2

к основанию 3. Узел прижима выполнен

в виде катков 5, оси 6 которых раз-

мещены в пересекающихся пазах 7 и 8.

Паз 7 выполнен в направляющей 9,скреп-20

ленной с рамой 2, а паз 8 - в ползу-

не 10. Ползун 10 связан с тяговым

винтом 11 для продольного перемеще-

ния его до упора катков 5 в козырь-

ки 12, закрепленные на основании 3. 25

В стенке направляющей 9 паз 7 выпол-

нен вертикальным, а в ползуне 10 паз

8 выполнен под углом (предпочтитель-

но 5-15 ) к плоскости основания 3..

На опорной поверхности механизма 1 30

имеются фиксирующие выступы 13, а

на основании 2 - соответствующие им

ответные гнезда 14.

Угол наклона паза 8 в ползуне 10

выбирается из условия необходимого 35

усилия прижатия и возможности пере-

мещения в горизонтальной плоскости

ползуна 10. Целесообразно наклонный

паз 8 выполнять по радиусу, ось ко-

торого лежит на вертикали, проходящей 40

через его верхнюю точку. В этом слу-

чае можно достичь мультипликации вер-

тикальной составляющей усилия, созда-

ваемого тяговым винтом 11, в 10-

20 раз.
 а

 45

Устройство работает следующим об-

разом.

Механизм 1, имеющий опорную .раму

2, устанавливаемся грузоподъемной

ТеХНИКОЙ перед ОСНОВаНИеМ З В ДОС- gg

тупном месте. Затем вращением тяговых

винтов 11 перемещают ползуны 10. При

этом наклонные пазы 8 воздействуют на

оси 6 катков 5 и поднимают механизм

с опорной рамой 2 над уровнем основа- gg

ния 3 на высоту, несколько превышаю-

щую фиксирующие выступы 13. В дан-

ном случае рассматриваемая конструк-

ция используется как домкрат. Далее

монтируемый механизм 1 на катках по

основанию 3 закатывается в направле-

нии упоров 4. В заданном положении

фиксирующие выступы 13 на раме 2 ока-

зываются напротив ответных гнезд 14

в основании 3. Обратным вращением тя-

говых винтов 11 перемещают ползуны

10, воздействуя наклонными пазами 8

на оси 6 катков 5, перемещающихся

вверх по вертикальным пазам 7 нап-

равляющих 9 рамы 2. При этом рама 2

вначале опускается на плоскость ос-

нования 3, фиксирующие выступы 13

входят в гнезда 14, а при дальней-

шем перемещении ползунов 10 катки 5,

перемещаясь вверх, упираются в ко-

зырьки 12 основания 3, с усилием при-

жимая раму 2 к основанию 3.

Устройство допускает установку ме-

ханизма 1 на амортизаторах, при этом

амортизаторы устанавливаются между

рамой 2 механизма 1 и основанием 3

до ее опускания на его поверхность.

Обеспечивается возможность использо-

вания катков в качестве прижимных

элементов, а также в качестве средств

перемещения.

Применение изобретения позволя-

ет повысить удобство монтажа за счет

исключения больших потерь на трение

при перемещении механизма к месту

установки и закреплении его, повысить

надежность за счет фиксации механиз-

ма как в вертикальной, так и в гори-

зонтальной плоскостях,расширить экс-

плуатационные возможности (устройст-

во может быть использовано для креп-

ления механизмов с большой массой,

а также при установке механизмов че-

рез различного назначения прокладки).

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я

1. Устройство для соединения ме-

ханизма с основанием, содержащее жест

ко связанную с механизмом опорную ра-

му, на которой закреплены непосредст-

венно механизм и узлы прижима рамы к

основанию, о т л и ч а ю щ е е с я

тем, что, с целью расширения эксплу-

атационных возможностей, устройство

снабжено U-образной направляющей,

закрепленной на раме и выполненной с

вертикальными пазами на щеках, пол-

зуном, установленным в направляющей

и выполненным с резьбовым отверстием

и с наклонными пазами, оси которых

перекрещиваются с осями вертикальных
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пазов на направляющей, козырьком, ох-

ватывающим направляющую и закреплен-

ным на основании, тяговым винтом,

установленным в резьбовом отверстии

ползуна и зафиксированным от осево-

го перемещения в отверстии рамы, а

узлы прижима выполнены в виде опорных

катков, концы осей каждого из которых

размещены в перекрещивающихся пазах

с возможностью контакта опорного кат-

ка с козырьком или с основанием.

2. Устройство по п. 1, о т л и -

ч а ю щ е е с я тем, что на опорной

поверхности рамы выполнены фиксирую-

щие выступы, а на основании - соот-

ветствующие им гнезда.

Фиг.г

Вид А

w

Фиг Z
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