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Корисна модель належить до транспортної галузі, а саме до авіаційної техніки, і може бути 
використана для захисту гвинтів квадрокоптера від механічного зіткнення із перешкодами, для 
підвищення безпеки експлуатації квадрокоптера. 

Найбільш близьким аналогом корисної моделі є додаткові металеві конструкції на корпусі 
квадрокоптера, що не дозволяють наблизитися до гвинта ближче небезпечної відстані [1]. Цей 5 
аналог дозволяє дещо збільшити безпеку експлуатації квадрокоптера, але недостатньо 
ефективно. 

Задачею корисної моделі є розробка більш ефективного пристрою для захисту гвинтів 
квадрокоптера від механічного зіткнення, що будучи більш легким, повністю унеможливить 
зіткнення гвинтів квадрокоптера, що обертаються, із перешкодами, та найголовніше - зробить 10 
експлуатацію квадрокоптера більш безпечною, особливо в умовах густонаселених кварталів 
сучасного мегалополісу. 

Поставлена задача вирішується тим, що навколо чотирьох гвинтів квадрокоптера 
розташовуються захисні решітки із вуглепластику, таким чином, щоб гвинти квадрокоптера 
повністю були ізольовані решітками від оточуючого середовища. 15 

Запропонований нами пристрій складається із решіток із трубок вуглепластику, що з'єднанні 
між собою радіально і циркулярно, як павутиння павуків, що створює легкий, міцний та надійний 
захист гвинтів квадрокоптера, що обертаються, від зіткнення із перешкодами. 

У корисній моделі частина вуглепластикових трубок розміщується циркулярно, а частина 
радіально, між радіальними та циркулярними трубками встановлюють з'єднуючі фіксатори. 20 

Корисна модель здійснюється наступним чином. Навколо чотирьох гвинтів квадрокоптера 
встановлюють захисні решітки із вуглепластику, які за допомогою болтів фіксують до рами 
квадрокоптера, таким чином, щоб гвинти квадрокоптера були повністю ізольовані решітками від 
оточуючого середовища. 

Корисна модель успішно апробована на базі "Національного Авіаційного Університету" у 25 
присутності комісії із керівників підрозділів НАУ, у ході льотних випробувань визнана такою, що 
відповідає поставленим задачам та задачам корисної моделі, відповідає основним вимогам 
сучасної експериментальної авіаційної техніки, може бути корисною у подальших нових 
перспективних наукових розробках у галузі авіації та галузі транспорту і зв'язку. 

Корисна модель має такі переваги: 30 
більш ефективний захист гвинтів квадрокоптера від механічного зіткнення із перешкодами, 
значне зменшення ваги конструкції за рахунок використання вуглепластику, 
повне унеможливлення зіткнення гвинтів квадрокоптера, що обертаються, із людьми, 

тваринами, деревами та іншими транспортними засобами в умовах густонаселених кварталів 
сучасного мегалополісу, 35 

можливість значно підвищити безпеку експлуатації квадрокоптера в самих різних умовах. 
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ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 
 50 

Пристрій для захисту гвинтів квадрокоптера від механічного зіткнення, що є засобом безпеки і 
складається із захисних решіток, який відрізняється тим, що захисні решітки виготовлені із 
вуглепластику та зафіксовані кронштейнами до рами квадрокоптера, таким чином, щоб гвинти 
квадрокоптера були повністю ізольовані решітками від оточуючого середовища. 
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