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(57) 1. Пневматичний розсіювач сипких матеріалів, 
який містить бункер з дозатором, обладнаним ре-
гулятором дози з важелем, джерело стиснутого 
повітря з усмоктувальним патрубком та нагніталь-
ним отвором, з котрим сполучений принаймні один 
пневмопровід, з яким з'єднаний принаймні один 
матеріалопровід, що обладнаний ежектором і до 
його вільного кінця закріплений розподільник, при 
цьому усмоктувальний патрубок обладнаний по-
воротною заслінкою, яка розміщена в ньому і за-
кріплена на осі, котра шарнірно зв'язана з цим па-
трубком і обладнана важелем, причому важелі 
регулятора дози і поворотної заслінки кінематично 
зв'язані між собою. 
2. Пневматичний розсіювач по п. 1, який відрізня-
ється тим, що кінематичний зв'язок між важелями 
регулятора дози і поворотної заслінки здійснено за 
допомогою тяги, яка одним кінцем шарнірно спо-
лучена з важелем регулятора дози, а другим - з 
важелем поворотної заслінки. 

 
 

 
 

Винахід відноситься до сільськогосподарсько-
го машинобудування і може використовуватись в 
технічних засобах для розсівання насіння, мінера-
льних добрив, хіммеліорантів і інших сипких мате-
ріалів по поверхні ґрунту. 

Відомий пневматичний розсівальник сипких 
матеріалів, який містить бункер з дозатором, об-
ладнаним регулятором дози, джерело стиснутого 
повітря з усмоктувальним патрубком та нагніталь-
ним отвором, з котрим сполучений, принаймні, 
один пневмопровід, з яким з'єднаний, принаймні, 
один матеріалопровід, що обладнаний ежектором і 
виконаний Г-подібним, початок якого спрямований 
уздовж, щодо напрямку руху машини, а кінець 
упоперек і обладнаний розподільником (патент 
Данії №119138, А01С 17/00). 

При роботі цього розсівальника повітря від 
свого джерела поступає спочатку в пневмопровід і 
далі в матеріалопровід, де утворюється повітря-
ний потік. Одночасно з цим сипкий матеріал з бун-
кера дозатором рівномірно подається в ежектор, 
де змішується з повітрям і утворена аеросуміш 
(суміш повітря і матеріалу) рухається по Г-

подібному матеріалопроводу до його кінця, через 
котрий надходить у розподільник і розсівається по 
поверхні ґрунту. 

Недоліком цього розсівальника є те, що при 
русі матеріалу по Г-подібному матеріалопроводу 
відбувається травмування насіння і руйнування 
гранул добрив, а також зростає опір транспорту-
ванню матеріалу на згині матеріалопроводу (в 
коліні), що обумовлює високу енергоємність робо-
ти такого розсівальника. 

Відомий також пневматичний розсівальник для 
розсівання сипких матеріалів, який містить бункер 
з дозатором, обладнаним регулятором дози, дже-
рело стиснутого повітря з усмоктувальним патруб-
ком та нагнітальним отвором, з котрим сполуче-
ний, принаймні, один пневмопровід, з яким 
з'єднаний, принаймні, один прямолінійний матері-
алопровід, котрий обладнаний ежектором, а до 
його вільного кінця закріплений розподільник 
(ав.св. СРСР №1789101 МПК

5
 А01С 17/00). 

Цей розсівальник найбільш близький до за-
пропонованого і прийнятий за прототип. 
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При роботі цього розсівальника повітря від 
свого джерела поступає спочатку в пневмопровід і 
далі в матеріалопровід, де утворюється повітря-
ний потік. Одночасно з цим сипкий матеріал з бун-
кера дозатором рівномірно подається в ежектор, 
де змішується з повітрям і утворена аеросуміш 
рухається по прямолінійному матеріалопроводу до 
його кінця, де розподільником розсівається по по-
верхні ґрунту. 

Недоліком цього розсівальника є те, що він 
неадаптований до розсівання різних доз матеріа-
лу. Справа в тому, що його джерело стиснутого 
повітря розраховане для забезпечення розсівання 
максимальної дози матеріалу, а його реальні дози 
варіюють у великих діапазонах. Наприклад, міні-
мальна доза розсівання мінеральних добрив ста-
новить 50кг/га, а максимальна 1000кг/га і розраху-
нок ведеться на розсівання максимальної дози. 
Тому при розсіванні відмінних від максимальних 
доз матеріалу опір транспортуванню аеросуміші у 
матеріалопроводі знижується, що обумовлює зро-
стання її швидкості та витрат стиснутого повітря, 
тобто порушується оптимальний режим роботи 
розсівальника, в результаті чого зростає енерго-
ємність роботи розсівальника і збільшується трав-
мування насіння та руйнування гранул при їх вза-
ємодії з розподільником. 

Задачею винаходу є пневматичний розсіваль-
ник сипких матеріалів, в якому, шляхом встанов-
лення в усмоктувальному патрубку поворотної 
заслінки і її кінематичного сполучення з регулято-
ром дози, забезпечується оптимізація режиму ро-
боти розсівальника при висіві будь-яких доз мате-
ріалу. 

Поставлена задача вирішується завдяки тому, 
що в пневматичному розсівальнику сипких матері-
алів, який містить бункер з дозатором, обладна-
ним регулятором дози з важелем, джерело стис-
нутого повітря з усмоктувальним патрубком та 
нагнітальним отвором, з котрим сполучений, при-
наймні, один пневмопровід, з яким з'єднаний, при-
наймні, один матеріалопровід, що обладнаний 
ежектором і до його вільного кінця закріплений 
розподільник, відповідно до винаходу, усмоктува-
льний патрубок обладнаний поворотною заслін-
кою, яка розміщена в ньому і закріплена на осі, 
котра шарнірно зв'язана з цим патрубком і облад-
нана важелем, причому важелі регулятора дози і 
поворотної заслінки кінематично зв'язані між со-
бою, а цей кінематичний зв'язок здійснено за до-
помогою тяги, яка одним кінцем шарнірно сполу-
чена з важелем регулятора дози, а другим з 
важелем поворотної заслінки. 

Приклад реалізації корисної моделі поясню-
ється кресленням, де зображена принципова схе-
ма пневматичного розсівальника сипких матеріа-
лів. 

Пневматичний розсівальник сипких матеріалів 
містить бункер 1, в нижній частині якого встанов-
лений дозатор 2, виконаний у вигляді барабана і 
обладнаний регулятором дози, що має форму за-
слінки 6, закріпленої до осі 4, обладнаної поворот-
ним важелем 5. Поряд з важелем 5 встановлений 
сектор 6, для фіксації важеля 5 в необхідному по-
ложенні, причому на секторі 6 нанесена шкала. 
Біля бункера 1 розміщено джерело стиснутого 
повітря 7, котрим може бути відцентровий венти-
лятор або такого ж типу газодувка з усмоктуваль-
ним патрубком 8 та нагнітальним отвором 9. До 
нагнітального отвору 9 приєднаний, принаймні, 
один пневмопровід 10, хоча їх може бути більше 
10, з яким з'єднана відповідна кількість матеріало-
проводів 11, кожний з котрих обладнаний ежекто-
ром, що складається із конфузора 12, дифузора 13 
і спрямовувача матеріалу 14 і до його вільного 
кінця закріплений розподільник 15. Усмоктуваль-
ний патрубок 8 обладнаний поворотною заслінкою 
16, яка розміщена усередині патрубка 8 і закріпле-
на нерухомо на осі 17, котра шарнірно зв'язана з 
патрубком 8 і обладнана важелем 18, причому 
важіль 5 регулятора дози кінематично зв'язаний з 
важелем 18 поворотної заслінки 16. Цей кінемати-
чний зв'язок можна здійснити за допомогою троси-
кової системи, подібної до приводу ручного гальма 
велосипеда, або за допомогою гідравлічної систе-
ми, подібної до гідроприводу гальм автомобіля, а 
якщо відстань між важелями 5 і 18 невелика і між 
ними не знаходяться інші елементи розсівальника, 
то кінематичний зв'язок між важелем 5 регулятора 
дози і важелем 18 поворотної заслінки 16 здійсне-
но за допомогою тяги 19 (див. креслення), яка од-
ним кінцем шарнірно сполучена з важелем 5 регу-
лятора дози, а другим з важелем 18 поворотної 
заслінки 16. 

Перед початком роботи розсівальника важе-
лем 5, орієнтуючись по шкалі сектора 6, встанов-
люється задана (необхідна) доза висіву матеріалу 
і одночасно з цим за рахунок кінематичного зв'язку 
між важелями 5 і 18 за допомогою тяги 19, авто-
матично встановлюється необхідне перекриття 
живого перерізу усмоктувального патрубка 8 за-
слінкою 16 (на кресленні важелем 5 встановлена 
максимальна доза розсівання матеріалу і при 
цьому заслінка 16 повністю відкрита). 

При роботі розсівальника стиснуте повітря, в 
установленій заслінкою 16 кількості, надходить від 
його джерела 7 через пневмопровід 10 у матеріа-
лопровід 11, в якому утворюється повітряний потік. 
Одночасно з цим матеріал з бункера 1 дозатором 
2 рівномірно подається через спрямовувач 14 в 
ежектор, де змішується з повітрям і утворена ае-
росуміш транспортується по матеріалопроводу 11 
до розподільника 15, яким розсівається по поверх-
ні ґрунту. 
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