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(57) Віброзбуджувач, що містить привід, встанов-
лений у корпусі на підшипниках, привідний вал, 

дебаланс нульового початкового статичного мо-
менту, який виконано у вигляді двох встановлених 
з можливістю взаємного зміщення ексцентриків, 
який відрізняється тим, що привідний вал вико-
нано складеним з ведучої і веденої частин ступін-
частої форми; ведуча частина розміщена у з'єдна-
ному за допомогою різьби з корпусом рухомому 
циліндрі із додатковим приводом і має проміжний 
ступінь, який з'єднано різьбою із встановленою на 
підшипниках в корпусі гайкою, яка виконана суміс-
но з розміщеним із зазором на привідному валу 
порожнистим валом, та кінцевий ступінь із шліца-
ми, які введено у жолобки виконаної з торця веде-
ної частини вала циліндричної порожнини; один з 
ексцентриків дебаланса закріплено на веденій 
частині привідного вала, а другий ексцентрик 
встановлено на порожнистому валу. 

 

 
Винахід відноситься до збуджувачів механіч-

них коливань і може бути використаний у вібрацій-
них машинах різноманітного призначення (вібра-
ційні преси, класифікатори, майданчики та ін.) 

Відомі віброзбуджувачі механічних коливань, 
які включають приводний вал і небаланс нульово-
го початкового статичного моменту, який виконано 
у вигляді двох встановлених з можливістю змі-
щення ексцентриків [1, 2]. Такі пристрої дозволя-
ють вмикати дебаланс після досягнення певного 
значення швидкості обертання приводного вала, 
але не дозволяють регулювати статичний момент 
маси дебалансів в процесі роботи без зупинення 
машини. 

Найбільш близьким по суті є віброзбуджувач 
[3], що містить встановлений у корпусі на підшип-
никах приводний вал, дебаланс нульового почат-
кового статичного моменту, який виконано у ви-
гляді двох встановлених з можливістю взаємного 
зміщення ексцентриків. Пристрій дозволяє вмика-
ти дебаланс після проходження зони резонансних 
частот, але не дає можливості регулювати статич-
ний момент маси дебалансів в процесі роботи, без 
зупинення машини, що знижує технологічні мож-
ливості при використанні його у таких машинах, як 
вібропрес, вібросито та ін.. 

Поставлена задача - розширення технологіч-
них можливостей віброзбуджувача за рахунок 
примусового регулювання статичного моменту 
маси дебаланса в процесі роботи, без зупинення 
машини. 

Вирішення цієї задачі досягається тим, що віб-
розбуджувач містить встановлений у корпусі на 
підшипниках приводний вал, дебаланс нульового 
початкового статичного моменту, який виконано у 
вигляді двох встановлених з можливістю взаємно-
го зміщення ексцентриків; при цьому приводний 
вал виконано складеним з ведучої і веденої частин 
ступінчастої форми; ведуча частина розміщена у 
з'єднаному за допомогою різьби з корпусом рухо-
мому циліндрі із додатковим приводом і має про-
міжну ступінь, яка з'єднана різьбою із встановле-
ною на підшипниках в корпусі гайкою, яку виконано 
сумісно з розміщеним із зазором на приводному 
валу порожнистим валом, та кінцеву ступінь із 
шліцами, яку введено у жолобки виконаної з торця 
веденої частини циліндричної порожнини; один з 
ексцентриків дебаланса закріплено на веденій 
частині приводного вала, а другий ексцентрик 
встановлено на порожнистому валу. 

Віброзбуджувач (Фіг.1) містить приводний вал 
з небалансом нульового початкового статичного 
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моменту, який, наприклад, з'єднаний гнучким ва-
лом з двигуном (не показані). Приводний вал ви-
конано складеним з ведучої 1 і веденої 2 частин 
ступінчастої форми; ведуча частина 1 розміщена 
на підшипниках 3 у з'єднаному за допомогою різь-
би 4 з корпусом 5 рухомому циліндрі 6 із додатко-
вим приводом 7 і має проміжну ступінь 8, яку з'єд-
нано різьбою 9 із встановленою на підшипниках 10 
в корпусі 5 гайкою 11, яку виконано сумісно з роз-
міщеним із зазором на приводному валу порожни-
стим валом 12, та кінцеву ступінь 13 із шліцами, 
які введено у жолобки виконаної з торця веденої 
частини циліндричної порожнини 14; один з ексце-
нтриків 15 дебаланса закріплено на веденій час-
тині приводного вала, а другий ексцентрик 16 
встановлено на порожнистому валу 12. 

Пристрій діє наступним чином. При вмиканні 
двигуна ведуча 1 і ведена 2 частини приводного 
вала сумісно с порожнистим валом 12 долають 
зону резонансних частот даної системи і досяга-
ють робочої частоти обертання із нульовим стати-
чним моментом дебаланса, якщо кут між ексцент-
риками 15 та 16 дорівнює 180°. Це забезпечується 
крайнім верхнім положенням регулюючого цилінд-
ра 6. 

При робочій частоті обертання від ведучої ча-
стини 1 завдяки шліцам ступені 13 і жолобкам по-
рожнини 14 обертовий момент передається веде-
ній частині 2 з ексцентриком 15, а завдяки різьбі на 
проміжній ступені 8 через передачу «гвинт 9 - гай-
ка 11» - порожнистому валу 12 з ексцентриком 16. 
При обертанні регулюючого циліндра 6 додатко-
вим низькочастотним приводом 7 він завдяки різь-
бі 4 рухається вниз по корпусу 5 в напрямку осі 
обертання сумісно із ведучою частиною 1 привод-
ного вала, яка обертається з робочою частотою у 
підшипниках 3. При цьому гайка 11 з порожнистим 
валом 12 і ексцентриком 16 обертаються у підши-
пниках 10 відносно частин 1 і 2 приводного вала і 
ексцентрика 15 і змінюють (зменшують) кут між 

ексцентриками 15 і 16, тобто збільшують статич-
ний момент маси дебаланса і амплітуду коливань 
до передбаченого технологією робочого значення 
та утримують його певний час. При обертанні ре-
гулюючого циліндра 6 у зворотному напрямку кут 
між ексцентриками 15 і 16 збільшується і зменшу-
ються статичний момент маси дебаланса і амплі-
туда коливань системи. 

Таким чином, без зупинки процесу при постій-
ній частоті обертання приводного вала можна ре-
гулювати кут між ексцентриками 15 і 16 у межах 
від 180° до нуля і відповідно амплітуду коливань 
від нуля до максимального для даної системи зна-
чення. 

Перед зупинкою віброзбуджувача треба ви-
ставити нульовий статичний момент маси дебала-
нса, для чого треба розвернути ексцентрики 15 і 
16 на кут 180° (забезпечується крайнім верхнім 
положенням регулюючого циліндра 6). При цьому 
зменшення частоти обертання від робочої до ну-
льової відбувається без змушування коливань. 

Завдяки регулюванню статичного моменту ма-
си дебаланса в процесі роботи, без зупинення 
системи, досягається розширення технологічних 
можливостей вібраційних машин з новим збуджу-
вачем коливань (зменшення впливу резонансних 
явищ при пуску та зупиненні машини, поліпшення 
регулювання параметрів вібрації у робочих режи-
мах). 
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