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(57) 1. Пристрій для ловлі риби, що містить корпус 
з держаком, котушку з жилкою та жердиною, який 
відрізняється тим, що жердина виконана у вигля-
ді двох з’єднаних між собою пластинчатих пружин, 
які споряджені кільцем для пропускання жилки, 
корпус споряджений кронштейном з прикріпленим 
до нього за допомогою плоскої пружини дугоподі-
бної форми, яка шарнірно з’єднана з кронштейном 
та має у верхній частині противагу у вигляді тягар-
ця, жорстко з’єднаного з пружиною за допомогою 
стрижня, рухомим індикатором клювання у вигляді 
циліндра, який має в нижній частині кільце для 
протягання жилки. 
2. Пристрій за п.1, який відрізняється тим, що 
корпус виконаний по формі ламаної лінії з отвора-
ми круглої форми. 

 
 

 
 

Винахід відноситься до галузі спортивного та 
аматорського рибальства і має на меті підвищення 
ефективності ловлі риби за рахунок зменшення 
фізичного навантаження на риболова, збільшення 
кількості бойлів та підвищення зручності користу-
вання за рахунок забезпечення можливості пок-
ращання амортизаційних якостей каркасу. 

Відомий пристрій для ловлі риби, який містить 
корпус, вудлище, котушку, жилку, а також елект-
родвигун з ексцентриком, який є джерелом коли-
вань [1]. Двигун з'єднаний з валом ексцентрика 
через регулятор частоти коливань та містить 
окремий пристрій для намотування-розмотування 
жилки. При цьому вудлище має ручку з розміще-
ним на них фіксатором для жилки, а ексцентрик 
розміщений поза корпусом та виконаний з висту-
пом і розташований співвісно з валом. Джерело 
живлення електродвигуна розміщується окремо 
від корпуса. 

Недоліком відомого пристрою є використання 
його лише при вертикальному способі ловлі риби 
та обмеженій довжині жердинки вудлища. Він не 
може бути використаний при застосуванні довгих 

вудлищ або спінінга, коли приманка у вигляді бой-
лів закидається на значні відстані. 

Відомий також пристрій для ловлі риби, що мі-
стить вудлище, котушку, жилку, приманку у вигляді 
бойлів та джерело коливань у вигляді дебалансу, 
розміщеного на корпусі котушки з можливістю 
обертання через редуктор за допомогою ручки 
приводу котушки [2]. Котушка виконана безінерцій-
ною, а дебаланс виконаний з можливістю заміни 
його маси. 

Недоліком відомого пристрою є складність йо-
го використання та великі фізичні зусилля при його 
експлуатації, що викликано необхідністю розкру-
чувати дебаланс, який приводиться до обертів 
через редуктор при обертанні котушки. 

Найбільш близьким до винаходу є пристрій 
для ловлі риби, який містить корпус з ручкою, під-
пружиненим важелем, ведучими та ведомими зуб-
чатими колесами, котушку з жилкою та жердинкою 
[3]. В корпусі закріплена з можливістю повздовж-
нього переміщення пластинчата пружина, яка ви-
конана з отвором. 
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Недоліком відомого пристрою є обмеженість 
його застосування лише при вертикальній ловлі 
риби на мормишку. Він не може бути застосований 
при використанні значної кількості приманки (воб-
лів). Крім того його використання потребує знач-
них фізичних зусиль при незначній швидкості са-
мого процесу ловлі риби та обмеженій кількості 
бойлів (спеціальних насадок для ловлі коропа). 

Ці недоліки усуваються запропонованим при-
строєм для ловлі риби, який вирішує задачу акти-
візації ловлі риби та зниження фізичних наванта-
жень при її ловлі. 

У запропонованому пристрої для ловлі риби, 
що включає корпус з ручкою, підпружиненим ва-
желем, котушку з жилкою та жердинкою, згідно 
винаходу, а жердина корпусу споряджена крон-
штейном у вигляді двох пластинчатих пружин та 
прикріпленим до каркасу корпуса рухомим індика-
тором клювання подвійної дії, який не пов'язаний з 
жилкою і кріпиться до каркасу за допомогою плос-
кої пружини дуговидної форми та має в нижній 
частині кільця для протягання жилки, а в верхній 
частині противагу у вигляді вантажика, жорстко 
з'єднаного з пружиною за допомогою стрижня, 
причому кронштейн з одного кінця з'єднаний з кар-
касом шарнірно, а з другого - містить кільця для 
пропуска жилки. 

Можливий варіант виконання винаходу, згідно 
з яким індикатор клювання виконаний у формі ци-
ліндра, спорядженого отворами. 

Можливий варіант виконання винаходу, згідно 
з яким жердина виконана у вигляді пружинного 
амортизатора, а каркас по формі - у вигляді лома-
ної лінії з отворами круглої форми. При цьому час-
тини каркаса з'єднані між собою шарнірно. 

Таке виконання пристрою дозволяє ефективно 
застосовувати безінерційні котушки з фрикціоном 
разом з резиновими амортизаторами, що робить 
можливим застосування сучасної наживки (бой-
лів), дозволяє ловити рибу великих розмірів, при-
чому виключати можливість обриву жилки. При 
такому виконанні пристрою з'являється можли-
вість розділити функції закиду та вибирання жилки 
та удосконалити кожну із функцій окремо. Цьому 
сприяє виконання жердини у вигляді пружинного 
амортизатора, конструкція якого дозволяє підмот-
ку жилки котушкою в процесі ловлі та підтягування 
риби. Останній працює постійно, що дає можли-
вість маніпулювати жилкою в боротьбі з крупною 
рибою. Цьому також сприяє пружинне розміщення 
індикатора з кільцем, що дозволяє ефективно ви-
бирати слабину жилки. 

Вказані особливості дозволяють в окремих ви-
падках збільшити кількість бойлів на жилці від 2 до 
12 і більше, що приводить до збільшення кількості 
та різноманітності зловленої риби, покращати тех-
нологію та швидкість самого процесу ловлі, а, крім 
того, зменшити фізичні навантаження в процесі 
ловлі риби. 

В результаті такого виконання пристрою за-
стосування резинового амортизатора в частині 
жилки, яка знаходиться у воді, стає більш ефекти-
вним у сполученні з запропонованим пристроєм 
Це дозволяє створити нову ефективну технологію 

ловлі риби, включаючи можливість використання 
усіх видів донних снастей та насадок. 

В подальшому винахід пояснюється окремими 
прикладами його виконання та кресленнями, на 
яких зображено: 

на Фіг.1 - загальний вигляд пристрою для лов-
лі риби; 

на Фіг.2 - схема кріплення індикатора до кар-
касу; 

на Фіг.3 - загальний вигляд жердини; 
на Фіг.4 - фрагмент держака для утримання 

пристрою. 
Пристрій для ловлі риби включає корпус 1 з 

держаком 2 та каркасом 3, об'єднаних між собою у 
вигляді ломаної лінії, котушку 4, жилку 5, що намо-
тується на котушку, жердину 6, яка виконана з 
двох скріплених між собою пластинчатих пружин 7, 
які споряджені кільцем 8. Жердина зв'язана з візу-
альним індикатором клювання 9, що споряджений 
кільцем 10, з допомогою плоскої пружини 11 ви-
гнутої форми, яка з'єднана з каркасом за допомо-
гою шарніра 12 та обладнана противагою 13, що 
розміщена на стрижні 14, який жорстко з'єднаний з 
пружиною 11. 

Індикатор коливань 9 має отвори для візуаль-
ного спостереження клювання. Держак 2 пристрою 
утримується рукою (Фіг.4), а інша рука залишаєть-
ся вільною для будь-яких дій. 

При такому виконанні пристрою жилка 5 про-
ходить через кільці 8 та 10, а потім споряджається 
гачками та приманкою, наприклад бойлами (на 
кресленні не показано), які кріпляться відомими 
способами. 

Робота з таким пристроєм здійснюється на-
ступним чином. 

На місці рибної ловлі за допомогою відомих 
пристроїв, наприклад катапульти, закидають жилку 
5 з приманкою на будь-яку відстань. Як правило, 
ця процедура здійснюється з попереднім нажив-
ленням приманки чи закріпленням на гачках бой-
лів (при ловлі крупної риби, наприклад, коропа). З 
допомогою котушки 4 здійснюють намотування та 
розмотування жилки 5 на потрібну відстань. При 
клюванні риби жилка 5 завдяки терті в кільці 10 
створює коливання індикатора 9, який з'єднаний 
пружиною 11 з противагою 13. Найменший тиск 
жилки 5 на кільце 10 завдяки системі, яка надзви-
чайно чутлива до зовнішнього впливу, створює 
коливання індикатора 9 в вертикальному напрям-
ку. 

В створеній коливальній системі "індикатор 9 - 
противага 13" завдяки гнучкості з'єднуючого еле-
мента 11 дуговидної форми відбувається вертика-
льний рух індикатора 9 при найменшому тиску на 
кільце 10. Цьому також сприяє пружність подвій-
них пластин 7, які створюють постійну систему 
рівноваги в даній коливальній системі у вигляді 
осцилятора. 

При такому виконанні пристрою з'являється 
можливість не тільки автономно його розташову-
вати на місці ловлі, а й закріплювати на поясі ри-
балки, звільняючи його руки для будь-якої роботи. 

Винахід дозволяє спростити процес ловлі ри-
би, підвищити його ефективність та створити умо-
ви для зручного ведення процесу. 
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