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(57) Комбінований стрічково-лопатевий змішувач 

кормів, який складається з приводного вала, опор-

них стійок гвинтової мішалки з косинками, гвинто-
вих стрічок з радіальними пальцями, опорних сті-
йок лопатевої мішалки з косинками, горизонталь-
них труб, плоских лопатей з різним напрямком їх 
до осі мішалки та радіальних пальців, який відріз-
няється тим, що гвинтові стрічки з радіальними 

пальцями розташовані на одному валу мішалки з 
плоскими багатосекційними лопатями, що встано-
влені на горизонтальних трубах по периферії мі-
шалки з різним напрямком кута нахилу їх в парних 
рядах з відповідним кроком вздовж осі мішалки, а 
радіальні пальці розміщенні на протилежній пове-
рхні труб. 

 
 

 
 

Корисна модель належить до сільськогоспо-
дарського машинобудування і зокрема, до техніки 
для змішування матеріалів і приготування сухих і 
вологих кормосумiшок у тваринництві, а також 
може бути використана в інших галузях для вказа-
них цілей. 

Змішувачі кормів безперервної і періодичної 
дії призначені для перемішування компонентів і 
різних кормів до однорідної маси і приготування 
сухих і вологих повнораціонних кормосумішей на 
тваринницьких фермах і комплексах з використан-
ням мішалок різних конструкцій [1]. 

Істотним недоліком традиційних найбільш ві-
домих шнекових, стрічкових, лопатевих, барабан-
них та інших мішалок є конструктивна недоскона-
лість їх робочих органів, які не задовольняють 
зоотехнічним i технологічним вимогам до якості 
приготування кормосумішей і не досягається за-
дана однорідність суміші, особливо при викорис-
танні малосипучих, несипучих та волокнистих кор-
мів, а також мають велику енергомісткість процесу 
і металоємність та малу продуктивність. 

Серед них також відомі конструкції змішувачів 
кормів [2, 3], які прийняті авторами за прототип. 
Такі мішалки мають більшу продуктивність, меншу 
металомісткість і енергомісткість процесу, але в 
процесі змішування кормів зустрічний потік і скуп-
чення кормосумішей в середині мішалки уповіль-
нює процес змішування і збільшує ущільнення 
маси, а однорідність суміші не відповідає зоотехні-

чним вимогам і потребує тривалого часу на дове-
дення кормосуміші до однорідної маси. Лопатева 
мішалка вимагає збільшення довжини вивантажу-
вального шнека. 

Задача корисної моделі - усунення вказаних 
недоліків змішувачів кормів за рахунок вдоскона-
лення їх конструкцій для підвищення ефективності 
змішування кормів і приготування повнораціонних 
збалансованих сумішей. 

Поставлена задача вирішується тим, що вдос-
коналена мішалка передбачає дві секції - з гвинто-
вими стрічками і радіальними пальцями та багато-
секційними плоскими лопатями, які встановлені по 
периферії мішалки з різним напрямком кута нахи-
лу їх до осі вала мішалки в парних (сусідніх) рядах 
з відповідним кроком вздовж осі вала, а для прис-
корення інтенсифікації дифузійного процесу змі-
шування і підвищення його динамічності в мікроо-
б'ємах та отримання заданої однорідності суміші 
до обладнанням радіальними пальцями з проти-
лежної поверхні горизонтальних труб. 

На фіг. 1 показано загальний вигляд запропо-
нованої мішалки; на фіг. 2 - те ж, вид зверху; на 
фіг. 3 - те ж, вид збоку. 

Мішалка змішувача кормів (фіг. 1, 2, 3) скла-
дається з приводного вала 1, на якому на опорних 
стійках 2 з косинками 3 гвинтової мішалки розта-
шовані гвинтові стрічки 4, 5 з радіальними паль-
цями 10, а далі опорні стійки лопатевої мішалки з 
косинками 9, горизонтальні труби 12, на яких по 
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периферії жорстко встановлені багатосекційні па-
кети (ряди) плоских лівих 6, 7 і правих 13, 14 лопа-
тей з різним напрямком нахилу їх до осі мішалки у 
парних сусідніх рядах з відповідним кроком в ряду 
та радіальні пальці 11 на протилежній поверхні 
труб. 

Процес змішування кормів відбувається таким 
чином. Під час роботи змішувача компоненти кор-
мосуміші завантажуються збірним транспортером 
в бункер і стрічковими гвинтовими лопатями 4, 5 з 
радіальними пальцями 10 поступово вирівнюється 
їх потік, проводиться конвективне змішування і 
суміш подається у багатосекцiйну мішалку з плос-
кими лопатями. Лопаті верхнього i нижнього ряду 
13, 14 з правим кутом нахилу до вісі вала відокре-
млюють порцію кормосуміші по ширині лопаті i 
переміщують в радіальному, круговому і осьовому 
напрямку в правий кінець змішувача, а другий і 
четвертий ряд з лівим кутом нахилу - в лівий кі-
нець мішалки. Разом з цим радіальні пальці 11 
активно розрихлюють масу суміші у суміжному 
шарі і рівномірно перемішують групи часток у мік-
рооб'ємах, змінюють позицію складових компонен-
тів у шарі, забезпечуючи дифузійних масообмін 
спільно з роботою лопатей. Переміщення часток 
кормосуміші після сходу з поверхні плоских лопа-
тей в зоні інерційного (вільного) руху здійснюється 
в режимі підвищеної інтенсивності процесу змішу-

вання компонентів, що визначається формою ата-
куючої лопаті, кроком розташування, геометрич-
ними розмірами та кінематичними режимами ро-
боти лопатей. 

Використання запропонованої конструкції мі-
шалки дозволяє суттєво підвищити ефективність 
змішування кормів і досягти задану однорідність 
кормосуміші, значно збільшити продуктивність 
змішувача і підвищити надійність технологічного 
процесу. 
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