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(57) 1 Пристрій ударної дії для розвантаження
ємностей з сипкими навалочними вантажами, що
містить пневмоударний механізм з штовхачем,

направляючий пристрій пневмоударного ме-
ханізму, який установлений на основі, вузол при-
тискувача штовхача у вигляді пневмоциліндра та
пневморозподільник, який відрізняється тим, що
він має шарніри, які з'єднують пневмоциліндр з
направляючим пристроєм і штовхачем
2 Пристрій по п 1 , який відрізняється тим, що
основа з направляючим пристроєм має можли-
вість повороту в горизонтальній площині

Винахід відноситься до засобів розвантаження
ємностей з сипкими навалочними вантажами та
може бути використаним в різних галузях промис-
ловості, де мають місце зберігання, транспорту-
вання і перевантаження матеріалів які схильні до
злежання і змерзання Переважно винахід буде
використовуватися при розвантаженні залізничних
транспортних засобів

Відомий пристрій ударного діяння для розван-
таження ємностей з сипкими навалочними ванта-
жами захищений патентом України №38839А Цей
пристрій містить пневмоударний механізм з штов-
хачем, направляючий пристрій пневмоударного
механізму, який установлений на основі, вузол
притискувала штовхача у вигляді пневмоциліндра
та пневморозподільник

В цьому пристрої вузол притискача штовхача
жорстко зв'язаний з направляючим пристроєм
пневмоударного механізму Таке виконання вузла
притискача є недовговічним із-за руйнівних наван-
тажень від вібрації та реактивних зусиль впливу
пневмоударного механізму з штовхачем на
ємність, яку розвантажують

В основу винаходу поставлена задача - ство-
рити надійний та довговічний пристрій ударного
діяння для розвантаження ємностей з сипкими
навалочними вантажами

Поставлена задача вирішується тим, що при-
стрій ударного діяння для розвантаження ємнос-
тей з сипкими навалочними вантажами, що міс-
тить пневмоударний механізм з штовхачем,
направляючий пристрій пневмоударного механіз-
му, який установлений на основі, вузол притиску-

вала штовхача у вигляді пневмоциліндра та пнев-
морозподільник, згідно з винаходом, має шарніри,
які з'єднують пневмоциліндр з направляючим при-
строєм і з штовхачем

Таке виконання пристрою гасить вібрації та
реактивні зусилля впливу пневмоударного механі-
зму з штовхачем на ємність, яку розвантажують, і,
таким чином, не передає їх на вузол притискача і
на направляючий пристрій

Основа з направляючим пристроєм пневмо-
ударного механізму може мати можливість пово-
роту в горизонтальній площині

При такому виконанні є можливість використо-
вування пристрою для розвантаження ємностей,
які розташовані на протилежних коліях

Суть винаходу пояснюється кресленнями, де
на фіг 1 - схематично зображений запропоно-

ваний пристрій,
на фіг 2 - варіант виконання пневмоударного

механізму,
на фіг 3 - варіант виконання шарніру,
на фіг 4 - приклад використання пристрою при

розвантаженні залізничного вагону,
на фіг 5 - приклад використання пристрою при

розвантаженні залізничних вагонів, які розміщені
на різних коліях

Пристрій містить пневмоударний механізм 1,
направляючий пристрій 2 пневмоударного механі-
зму 1, штовхач 3, вузол притискача штовхача З,
виконаний у вигляді пневмоциліндра 4 Пневмо-
циліндр 4 зв'язаний з направляючим пристроєм 2 і
з штовхачем 3 шарнірами 5 Шарнір 5 може бути
виконаний у вигляді вилки 6 та "вуха" 7, які
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розміщені на осі 8 Пневмоударний механізм 1
розміщений в направляючому пристрої 2 з мож-
ливістю повздовжнього переміщення Направляю-
чий пристрій 2 встановлений на основі 9 Пневмо-
ударний механізм 1 має корпус 10 і ударник 11,
який встановлений в корпусі 10 з можливістю зво-
ротнопоступального переміщення Пневмоударний
механізм 1 і пневмоциліндр 4 зв'язані з
повітропровідними магістралями стиснутого
повітря через пневморозподільник 12

На фіг 5 зображений варіант виконання при-
строю, який дозволяє оперативно здійснювати
поворот пристрою в горизонтальній площині Таке
виконання пристрою дозволяє використовувати
його для розвантаження декількох ємностей в
місцях з обмеженим простором, де розміщення
декількох пристроїв неможливе

В цьому варіанті механізм повороту може бути
виконаний у вигляді спеціального підіймального
візка 13, який встановлений з можливістю перемі-
щення у вертикальній та горизонтальній площинах
навколо нерухомої вертикальної ВІСІ 14 та З фікса-
цією в обумовлених місцях

Візок 13 має колісну пару 16 і домкрат 17, який
жорстко зв'язаний із основою 9 Домкрат 17
містить рукоятку 18 з шарніром 19

Пристрій працює наступним чином
Подають стисле повітря від пневмороз-

подільника 12 в пневмоциліндр 4 Штовхач З,
зв'язаний шарніром 5 зі штоком пневмоциліндра 4,
переміщується разом із пневмоударним ме-
ханізмом 1, який переміщується повздовж у на-
правляючому пристрої 2 вперед до упирання в

нижню обв'язку вагона 19, після цього стисле
повітря від пневморозподільника 12 подають в
пневмоударний механізм 1 При подачі повітря у
внутрішню порожнину пневмоударного механізму
1, ударник 11 зворотно-поступально пе-
реміщується, і його удар по корпусу 10 пере-
дається на штовхач 3, що викликає осьове пе-
реміщення останнього При ударі виникає вібрація
вагону 20, що придає текучість злежаному ван-
тажу і полегшує його перевалку в бункер 21

В варіанті виконання, наведеному на фіг 5,
пристрій працює наступним чином

В процесі розвантаження пристрій жорстко
закріплений до фундаменту Для розвантаження
залізничного вагону, який розміщений на ІНШІЙ
коли, здійснюють поворот пристрою Процес пово-
роту поділений натри етапи Перший - піднімання
пристрою для роз'єднання з анкерними болтами
15 фундаменту, другий - саме поворот із положен-
ня "В" в положення "С", третій - опускання при-
строю на анкерні болти 15 у новому положенні Ці
етапи здійснюють слідуючим чином обертають
рукоятку 18 і приводять в дію домкрат 17 Колісна
пара 16 при цьому упирається в фундамент, а
домкрат 17 піднімає пристрій на висоту, яка вище
висоти анкерних болтів Повертають пристрій в
горизонтальній площині навколо ВІСІ 14, а потім
опускають пристрій на анкерні болти 15

Шарнір 19 призначений для складання рукоят-
ки 18 в той час, коли пристрій постійно знаходить-
ся в одному з необхідних положень, для того, щоб
не мішати обслуговуванню пристрою при його екс-
плуатації
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